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<GENERAL OPERATION>

<SETTING OPERATION>

All clear Change screen
+ Press MODE @ key t
= @ @4 cr:;?]ze seroen 1
S==P — Reset data
@ vope st @

Press and hold MODE @ key 3 secs
*@?}} (DST, TM, MAX, AVG,

M-RPM, A-RPM DATA)
7 Change wheel size
(only ODO mode)

5 Press and hold MODE @
key 5 secs

Press and hold MODE @ + SET @ key
3 secs to restart main unit

Adjust digit

Press MODE @ key to
select

%_

Change to next Enter @ DST or
setting digit TM mode

w%} Eét;ssssagéishold MODE @
Quit DST or
TM mode

@@ Press and hold MODE @
key 2 secs

Turn to next

function

Press SET @ key turn to

I Press and hold MODE @
next function 3

key 3 secs

T

Quit of setting ‘ Resetting data
mode @
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INITIATE THE COMPUTER
1.A battery is already loaded in the main unit when purchased. Hold down the MODE button @ and
SET button @ simultaneously for more than 3 seconds to initiate the computer and clear all data.
IMPORTANT: Be sure to initiate the computer before it is being used, otherwise the
computer may run errors.
2.The LCD segments will be tested automatically after the unit is initiated.
3.Press MODE button @ to stop LCD test, then the flickering "Km/h".

MAIN UNIT SLIDE ON/OFF DETECTION
The computer has a slide on detecting switch (patents pending) to avoid noise interference when the main
unit is removed from the bracket. The main unit can receive the wheel signal only when it is slid onto the
bracket only.

AUTOMATIC START/STOP & POWER AUTO ON/OFF

1.The computer will automatically begin counting data upon riding and stop counting data when riding
is stopped. The flickering symbol ‘&#2" indicates that the computer is at start status.

2.To preserve battery, this computer will automatically switch off and just displays the @ data when it
has not been used for about 20 minutes. The power will be turned on by pressing the MODE button @.

RESET DATA
Hold down the MODE button @, till the LCD digit is blanked, then release it. The computer will reset
DST, TM, MAX, AVG, M-RPM,A-RPM, data from stored values to zero for a new cycle reference.

WHEEL CIRCUMFERENCE

® Precise Measurement (Fig. a)
Roll the wheel until the valve stem is at its lowest point close to the ground, then mark this first
point on the ground. Get on the bicycle and have a helper push you until the valve stem returns to
its lowest point. Mark the second point on the ground. Measure the distance between the marks.
Enter this value to set the wheel circumference.

®Quick Table (Fig.b): Get a suitable circumference value from the table.

MAIN UNIT BATTERY CHANGE
1. The symbol " @3 il appear to indicate the battery is nearly exhausted.
2. Replace the battery with a new battery within a few days after the symbol was appeared.
3.All data will be cleared when battery is replaced, but this computer allows you to re-key in ODO which
you had rode after replacing battery, keeping record these data before you remove the old battery.
4.Replace with a new CR2032 battery and initiate the main unit.

FUNCTIONS

€79 Current Speed 0.0 — 199.9 Km/h or 120.0 Mile/h+/- 1%
1. The current speed is always displayed on the left side of upper display when riding. It displays
current speed up to 199.9 KM/h or 120.0 M/h (for wheel diameters of over 24 inches).
2. When riding is stopped, the speed will continue to count 4 seconds for Bike 1 and count 2 seconds
for Bike2 to confirm that no more wheel signals have been sent.

DST Trip Distance 0.00 — 999.99 Km or Miles +/- 0.1%
The DST function accumulates the distance data from the last RESET operation as long as the bike
is being ridden.

TM Riding Time 0

1. The TM totals the riding time from the last RESET operation.
2.1t will automatically begin counting upon riding, and continue to count 4 seconds for Bike 1 and count
2 seconds for Bike 2 to confirm that no more wheel sensing signal is sent when riding is stopped.
But this computer revises back the overcounted 4 seconds for Bike 1 and 2 seconds for Bike2
automatically to get the real riding time.

MAX Maximum Speed 0.0 — 199.9 Km/h or 120.0 Mile/h +/- 1%
It shows the highest speed from the last RESET operation.

AVG Average Speed 0.0 —199.9 Km/h / 0.0 — 120.0Mile/h +/- 0.1%

1. Itis calculated from the DST divided by the TM. The average data counted is from the last RESET
to current point.

2. It will display “0.0” when TM is less than 4 seconds.

3. Itis updated once about one second when TM is over 4 seconds.

4. It displays an “Error” symbol when either the TM is over 100 hours or the DST is over 1,000 km (or
miles). Reset the unit in order to restart.

ODO @ oDO-1/ @& 0ODO-2 0.0 — 999999 Km or Miles +/- 0.1%

1.The odometer cumulates the total distance as long as the bike is running, either Bike 1 or 2 has its
odometer ODO 1 or ODO 2 individually.
2.The ODO1, ODO 2 data can not be cleared to zero by RESET operation.
&) CLOCK 12HR AM/PM or 24HR Clock
1:00:00 ~12:59:59 AM/PM or 0:00:00 ~ 23:59:59 +/- 0.003%
. Itcan display the current time in 122HR AM/PM or 24HR clock.
4 RPM Current RPM (Revolutions Per Minute) 0-199rpm +/- 0.1%
1. The current RPM is the pedal revolutions per minute (rpm). It displays on the right-upper icon and
updates every one second.
2. The general display range is from 0 to 199 rpm in 1 rpm increments. It resets the current RPM data
to zero after 4 seconds when the crank stop turning.

00H:00M:00S-99H:59M:59S

AVG RPM Average RPM 0-199rpm +/- 1.5%
1. The average RPM is calculated from the total pedal revolutions divided by the pedal revolution time
(It is independent from the wheel riding time). The A-RPM is counted from the last RESET
operation to current point and it is updated once about one second.
2. It displays “0” when either the pedal revolution time is less than 6 seconds or the total pedal
revolution is less than 10 . (Both of these 2 values are not displayed on the screen.)
3. It displays on “Error” symbol when either the total pedal revolution is over 1 million turns or the
pedal revolution time is over 100 hours. Reset it in order to restart.
MAX RPM Maximum RPM
1. It records the highest RPM from the last RESET operation.
2. The maximum RPM display range is the same as the current cadence.
B/8 Speed Pacer
It flashes the "B " speed pacer arrow while the current speed is higher than the average speed and
the down arrow " 8" flickers conversely.
+ Remarks: All functions’ data are updated about every one second.

SPECIAL FUNCTIONS FOR USER

DST Distance countdown 0.0~999.9 Km or miles
When countdown to Zero, freezeh the TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM data
1.REMIND ALARM
For example, if the rider wants to go 30Km, presetting the desired distance, this computer will
flash when it reaches 30Km.
2. FOR TEST
For example, the rider presets 1Km testing distance. One does not need to operate any button
while riding. When the rider reaches 1Km, the computer freeze the TM, AVG, MAX, AVG_RPM,
data automatically for your reference.
@) TM Riding Time countdown

0-199rpm +/- 1.5%

OH:00M:00S~99H:59M:59S

1. The TIME countdown function changes the TM function from count-up to count-down. It also
flashes to remind the user and freeze the DST, AVG, MAX, MAX_RPM and AVG_RPM
data when the count-down reaches zero.

2. The operations of the TIME countdown function are refer to the descriptions in the DISTANCE
countdown section of these instructions.

Only DST mode

Distance count

bancda Auto-reset DST, TM, AVG/ MAX / AVG_RPM/

MAX_RPM data.

2. Auto-start to count down while riding

3. When count down to zero,flash symbol &) and freeze all
data then@ DST return to default data

4. Press and hold key 3 secs to reset all data and quit
DST-count down mode.

Only TM mode 1. When enter @) TM mode:

Auto-reset DST, TM, AVG/ MAX / AVG_RPM/ MAX_RPM

data.

2. Auto-start to count down while riding

3. When count down to zero,flash symbol #l and freeze all
data then @) TM return to default data

4. Press and hold key 3 secs to reset all data and quit
TM count down mode.

TROUBLE SHOOTING

Check the following before taking unit in for repairs.

Riding time
count down

PROBLEM CHECK ITEM REMEDY
No display |1.Is the battery dead? L. Replace the battery. )
2. Is there incorrect battery installation? 28 fBe_sur%that the positive pole of the battery is
facing the battery cap.
No current |1. Is it at the MAIN UNIT SETUP or another | 1. Refer to the setting procedure and complete
Speed or setting screen? the adjustment.
incorrect 2. Are the relative positions and gap 2. Refer to Installation (Fig. C-1) and(Fig.
data between sensor and magnet correct? D-4) and re-adjust position and gap correctly.
3. Is the circumference correct? 3. Refer to "Circumference Setting" and enter
4. Is the sensing distance too long or the correct value. ) o
installation angle of the sensor incorrect? | 4. Refer to Installation (Fig. D-3) to adjust distance
5. Is the sensor battery nearly exhausted? orangle between he main unit and the sensor.
6. Is any strong interference source nearby? | 5. Replace with a new battery.
6. Move away from the source of interference.
Irregular Refer to the "Main Unit Setup" and initiate
display the computer again.
LCD is black| Did you leave main unit under Place main unit in the shade to return to
directsunlight when not riding the bike | normal state. No adverse effect on data.
for a long period of time?
| Display is Is the temperature below 0° C (32° F)? | Unit will return to normal state when the
slow " | temperature rises.

PRECAUTIONS

1. This computer can be used in the rain but should not be used under water.

2. Don't leave the main unit exposed to direct sunlight when not riding the bike.

3. Don't disassemble the main unit or it's accessories.

4. Check relative position and gap of sensor and magnet periodically.

5. Clean the contacts of the bracket and the bottom of the main unit periodically.

6. Don't use thinner, alcohol or benzine to clean the main unit or its accessories when they become

dirty.
7. Remember to pay attention to the road while riding.

Sensor:
Battery Type:

No Contact Magnetic Sensor.

3V battery x 1 (CR2032), battery operating life is about 2 years.
(Based on an average of 1.5 hours use per day)

About 3 years. (The original factory-attached battery may be shorter
than this period due to shipping and storage time.)

45.8 x 54 x 17.2mm / 31.5g

Omm - 3999mm (1mm increment)

0° C ~50° C (32° F ~ 122° F)

-10° C ~ 60° C (14° F ~ 140° F)

Battery Operating Life:

Dimensions/Weight:

Wheel Circumference Setting:
Operation Temperature:
Storage Temperature:

Deutsch

<EINSTELLUNG> ‘ <NORMALBETRIEB>

Cancella tutto
@ [FHie
@ vope st @

Halten Sie die MODE-® und die SET®-Taste
3 Sekunden lang gedriickt, um den Computer
neu zu starten.

Menl andern

Betatigen Sie die MODE @-Taste,
um das Meni zu wechseln.

T

Daten-Reset

Halten Sie die MODE @®-Taste 3
Sekunden lang gedriickt.

(DST, TM, MAX, AVG, M-RPM,
A-RPM-Daten.)

S

Ziffer einstellen RadgroBe andern
(nur ODO-Modus)
@} Betatigen Sie zur Auswah| "= Halten Sie die MODE @-Taste 5
die MODE @-Taste. 5s Sekunden lang gedriickt.
Wechsel zur Wechsel in den
_ nachsten DST- bzw.
Einstellungsziffer @) TM-Modus.
— / Tenere premuto per 2 kwaw) 5 Halten Sie die MODE @®-Taste 5
@ secondi il tasto MODE @®. S, Sekunden lang gedrtickt
Weiter zur DST- bzw.
@ nachsten Funktion Tl\g-MOgUS
— Betatigen Sie die SET @ -Taste eenden
und setzen Sie den Vorgang mit kwaw) Halten Sie die MODE @®-Taste 3
der néchsten Funktion fort. 3s Sekunden lang gedriickt.

Einstellungsmodus Daten-Reset

eenden @

Halten Sie die SET® -Taste ° e
25) 2 Sekunden lang gedriickt. 5

@

=

1O

Betétigen Sie die SET @ -Taste,
nachdem Sie in den Einstellungsmodus
(Setting) gegangen sind.

COMPUTER INITIEREN
1. Der Computer wird beim Kauf bereits mit eingelegter Batterie geliefert. Halten Sie die MODE @
-Taste und die SET-Taste @ gleichzeitig mehr als 3 Sekunden gedriickt, um den Computer zu
initieren und um alle vorhandenen Daten zu l6schen.
WICHTIG: Achten Sie darauf, den Computer vor der Benutzung zu initiieren, da die Funktion
ansonsten beeintrachtigt werden konnte.
2. Die LCD-Displaysegmente werden sofort nach Initierung des Geréates automatisch getestet.
3. Betétigen Sie die MODE-Taste , um den LCD-Test zu stoppen. Die Anzeige "km/h" wird aufblinken.
EINRASTERKENNUNG DES COMPUTERS
Der Computer verfuigt tiber eine zum Patent angemeldete Einrasterkennung, um Stérungen zu
vermeiden, wenn sich der Computer nicht auf dem Halter befindet. Der Computer kann nur noch
das Radsignal empfangen, wenn er sich auf dem Halter befindet.
AUTO START/STOP & POWER AUTO ON/OFF (Autom. Start/Stopp bzw. Ein-
und Ausschaltung
1. Der Computer wird bei Fahrtbeginn automatisch mit der Zahlung der Daten beginnen und nach
Fahrtende damit aufhoren. Das Blinksymbol "¢8 blinkt auf, wenn sich der Computer im
Startstatus befindet.
2. Um die Batterie zu schonen schaltet sich der Computer automatisch aus und zeigt lediglich die &

G2 Aktuelle Geschwindigkeit

-Daten an, wenn er ca. 20 Minuten lang nicht benutzt wurde. Der Strom wird durch Betatigung der
MODE-®Taste eingeschaltet .
DATEN-RESET
Halten Sie die MODE-Taste gedriickt , bis sich die LCD-Ziffern auf 0 stellen. Lassen Sie die
MODE-® Taste los. Der Computer wird die gespeicherten Daten fiir DST, TM, MAX, AVG, M-RPM,
A-RPM léschen und auf Null stellen.
RADUMFANG
® Genaue Messung (Abb. a)
Rollen Sie das Rad, bis das Ventil genau unten steht. Markieren Sie diesen ersten Punkt auf dem Boden.
Setzen Sie sich auf das Fahrrad und lassen Sie sich von einem Helfer anschieben, bis das Vent | wieder
den niedrigsten Punkt erreicht. Markieren Sie diesen zweiten Punkt auf dem Boden. Messen Sie den
Abstand zwischen den Markierungen. Geben Sie diesen Wert als Radumfang ein.
®Tabelle (Abb. b): Lesen Sie den entsprechenden Radumfangwert aus der Tabelle ab.
BATTERIEWECHSEL AM COMPUTER
1. Das Symbol " - erscheint, wenn die Batterie fast verbraucht ist.
2. Die Batterie muss innerhalb einiger Tage nach Aufleuchten des entsprechenden Symbols gewechselt werden.
3. Bei einem Batteriewechselwerden alle Daten geloscht. Bei diesem Computer ist es jedoch mdglich, den
Gesamtkilometerstand (ODO), der nach dem Batteriewechsel erscheint, zu tiberschreiben. B tte merken Sie
sich diese Daten, bevor Sie die alte Batterie entfernen.
4. Legen Sie eine neue CR2032-Batterie ein und initiieren Sie den Computer.

FUNKTIONEN

0.0 —199.9 km/h bzw. 120.0 Meilen/h+/- 1%

1. Die aktuelle Geschwindigkeit wird beim Fahren immer links im oberen Teil des Displays angezeigt.
Das Display zeigt die aktuelle Geschwindigkeit bis zu 199,9 KM/h bzw. 120,0 m/h (fur
Raddurchmesser tber 24').

Bei Beendigung des Fahrens bleibt die Geschwindigkeitsanzeige noch 4 Sekunden fiir Fahrrad 1
und 2 Sekunden fir Fahrrad 2 aktiviert, um sicher zu gehen, dass keine Radsignale mehr
gesendet wurden.

DST Zuriickgelegte Strecke 0.00 — 999.99 km bzw. Meilen +/- 0.1%

Die DST-Funktion zeigt die mit dem Fahrrad zuriickgelegte Entfernung seit dem letzten RESET an.

TM Fahrzeit 0 00H:00M:00S-99H:59M:59S
1. Gesamte Fahrzeit seit dem letzten RESET.

2. Die Zahlung beginnt sofort nach Fahrtbeginn und endet 4 Sekunden (Fahrrad 1) bzw. 2 Sekunden
(Fahrrad 2) nach Fahrtende, um sicher zu gehen, dass nach Beendigung der Fahrt kein
Radmess-Signal mehr tbertragen wird.

Die zuviel gezéhlten Sekunden werden jedoch zur Erm ttlung der tatsachlichen Fahrzeit automatisch wieder
abgezogen.

MAX Héchstgeschwindigkeit 0.0 — 199.9 km/h oder 120.0 Meilen/h +/- 1%

Zeigt die hochste erreichte Geschwindigkeit seit dem letzten RESET.

AVG Durchschnittsgeschwindigkeit 0.0 — 199.9 Km/h / 0.0 — 120.0 Meilen/h +/- 0.1%

. Entspricht der zuriickgelegten Strecke (DST) geteilt durch die Fahrzeit (TM). Die Durchschnittsdaten
werden vom letzten RESET bis zum jeweiligen Punkt gezahlt.

. Wenn der TM-Wert weniger als 4 Sekunden betragt, wird “0.0” angezeigt.

Bei langeren Fahrzeiten erfolgt die Aktualisierung in Sekundenintervallen.

. Ein "Error"-Symbol wird angezeigt, wenn die Fahrzeit tiber 100 Stunden oder die zuriickgelegte
Entfernung tiber 1,000 km (bzw. Meilen) betragt). Zum Neustart muss die RESET-Taste am Gerat
betatigt werden.

ODO @ 0DO-1/ & 0DO0-2 0.0 — 999999 km oder Meilen +/- 0.1%
1. Die Gesamtkilometerstandsanzeige zahlt samtliche Streckenkilometerstande wéhrend der Laufzeit

des Fahrrades zusammen. Sowohl Fahrrad 1 als auch Fahrrad 2 verfligt jeweils tber eine eigene
Gesamtkilometerstandsanzeige (ODO 1 bzw. ODO 2).

2. Die Gesamtkilometerstanddaten von ODO 1 und ODO 2 werden bei einem Reset nicht

zuriickgesetzt.

& CLOCK 12- oder 24-Stunden-Anzeige

1:00:00 ~12:59:59 AM/PM oder 0:00:00 ~ 23:59:59 +/- 0.003%
aDie Uhrzeit kann im 12-Stunden- (AM/PM) oder im 24-Stunden-Format angezeigt werden.

¢ RPM Derzeitige Drehzahl (Umdrehungen pro Minute) 0-199Drehzahl (RPM+/- 0.1%

1. Die aktuelle Drehzahl ist die Anzahl der Pedalumdrehungen pro Minute (RPM). Sie wird mit dem

Symbol oben rechts angezeigt und wird jede Sekunde aktualisiert.

-

Bwn

2. Der normale Anzeigebereich reicht von 0 bis 199 U/Min. (RPM) in 1 U/Min.-Schritten. Die aktuellen
Drehzahldaten werden 4 Sekunden nach Ausbleiben einer Pedalbewegung auf Null zuriickgesetzt.

AVG RPM Durchschnittliche Drehzahl 0-199 U/Min. +/- 1.5%
1. Die durchschnittliche Drehzahl entspricht der Gesamtzahl der Pedalumdrehungen geteilt durch die
Pedalumdrehungszeit. (Er ist damit unabhangig von der Fahrzeit). Der durchschnittliche RPM-Wert
(A-RPM) wird ab dem letzten RESET bis zum aktuellen Zeitpunkt gezé&hlt und wird in
Sekundenabstanden aktualisiert.

2. Betragt die Pedalumdrehungszeit weniger als 6 Sekunden bzw. ist die Gesamtzahl der
Pedalumdrehungen geringer als 113, so wird "0" angezeigt. (Beide Werte werden nicht auf dem
Display angezeigt.)

3. Ein "Error"-Symbol wird angezeigt, wenn entweder die Gesamtzahl der Pedalumdrehungen mehr
als 1 Mio. betragt oder eine Gesamtzeit von 100 Stunden tberschritten wurde. Betétigen Sie
RESET zum Neustart.

MAX RPM Maximale Drehzahl

1. Zeigt die hochste erzielte Drehzahl seit dem letzten RESET.

2. Der Anzeigebereich fiir die maximale Drehzahl (M-RPM) ist mit dem fur den aktuellen Tretrhythmus
identisch.

®//8 Speed Pacer (Geschwindigkeitsschrittmacher)
Der "g" Pfeil nach oben blinkt auf, wenn die aktuelle Geschwindigkeit ber der
Durchschnittsgeschwindigkeit liegt. Liegt die aktuelle Geschwindigkeit darunter, blinkt der Pfeil nach
unten "8 auf.

* Anmerkungen: Alle Funktionsdaten werden in Sekundenabstanden aktualisiert.

SPEZIELLE FUNKTIONEN FUR BENUTZER

DST Entfernungs-Countdown 0.0~999.9 Km oder Meilen
Beim Countdown bis auf Null werden die Daten TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM (RPM)
automatisch gespeichert.
1.ERINNERUNGSALARM
Wenn ein Fahrer z. B. 30 km fahren mochte und die gewiinschte Entfernung zuvor einstellt, wird
der Computer aufblinken, wenn die 30 km erreicht sind:
2. TEST
Beispiel: Der Fahrer stellt eine Testentfernung von 1 km ein. Beim Fahren muss keine
Tastenbedienung vorgenommen werden. Wenn 1 km zuriickgelegt wurde, werden die Daten fur
TM, AVG, MAX, AVG_RPM automatisch zu Referenzzwecken gespeichert.
TM Countdown-Timer 0H:00M:00S~99H:59M:59S
1. Die TIME Countdown-Funktion bewirkt eine Umstellung der TM-Funktion von Aufwarts- auf
Abwartszahlung. Diese Funktion lasst ebenfalls das Display aufblinken und halt die Werte

0-199 U/Min+/- 1.5%

fur DST, AVG, MAX, MAX_RPM und AVG_RPM fest, wenn der Countdown bei Null angelangt ist.
. Die Ablaufe der TIME Countdown-Funktion entsprechen denen der DISTANCE
Countdown-Funktion. Entsprechende Anweisungen finden Sie dort.
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Only DST mode

Distance count
down setting

1. Bei Start des @) DST Modus:
Automatischer Reset der DST, TM, AVG, MAX , AVG_RPM/
MAX_PRM Daten.

2. Automatischer Countdown-Start bei Fahrtbeginn

3. Wenn der Countdown beendet ist, blinkt das Symbol
auf und alle Daten auBer @) DST werden auf die
Standardwerten zuriickgestellt.

4. Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um alle
Daten zuriick zu setzen und beenden Sie den (@) DST
Countdown-Modus.

m
LA

1. Bei Start des [ TM Modus:
Automatischer Reset der DST, TM, AVG, MAX , AVG_RPM, MAX_PRM
Daten.

2. Automatischer Countdown-Start bei Fahrtbeginn

3. Wenn der Countdown beendet ist, blinkt das Symbol (& auf und
alle Daten auBer i) TM werden auf die Standardwerten
zuriickgestellt.

4. Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um alle Daten

zuriick zu setzen und beenden Sie den TM Countdown-Modus.

HILFE ZUR PROBLEMLOSUNG

Nur TM Modus

Riding time
count down

PROBLEM UBERPRUFEN LOSUNG

Batterie austauschen.
Achten Sie darauf, dass der Pluspol der
Batterie auf den Batteriedeckel zeigt.

Keine Anzeige 1. Ist die Batterie verbraucht?
am Computer 2. Ist die Batterie korrekt eingelegt?

N

Keine aktuelle 1. Passiert dies beim SETUP des 1. Beachten Sie das Einstellungsverfahren
Geschwindigkeit Computers oder in einem anderen und schlieBen Sie die Einstellung ab.
oder Unkorrekte Einstellungsmeni? 2. Siehe ANBAU(Abb.C-3) und (Abb. D-4)
Daten 2. Sind Sensor und Magnet korrekt und gleichen Sie die Position und den
ausgerichtet? Spalt entsprechend an.
3. Stimmt der Radumfang? 3. Halten Sie sich an das Verfahren in
4. Ist der Sensorabstand zu lang oder "Radumfang” und geben Sie den
ist der Montagewinkel des Sensors korrekten Wert ein.
nicht korrekt? 4. Siehe ANBAU (Abb. D-3) zur Einstellung
5. Ist die Sensorbatterie fast des Abstandes bzw. des Winkels
verbraucht? zwischen Computer und Sensor.
6. G bt es starke Stérungsquellen in der 5. Neue Batterie einlegen.

nahen Umgebung? 6. Von der Storungsquelle entfernen.

UnregelmaBige Schlagen Sie in COMPUTER-SETUP"

[Anzeige nach und initiieren Sie den Computer neu.
. War der Computer léangere Zeit direkter |Legen Sie den Computer in den Schatten,

LCD-Anzeige Sonnenausstrahlung ausgesetztwahrend | um den Normalzustand wiederherzustellen.

schwarz er nicht zum Radfahren benutzt wurde? | Dies hat keine Auswirkungen auf die Daten.)

Anzeige langsam | Ist die Temperatur unter 0° C. (32° F)? | Der Computer wird normal unktionieren,

wenn die Temperatur wieder steigt.

VORSICHTSMARNAHMEN
1. Wenn der Computer nicht auf dem Fahrrad in Betrieb ist, darf er keiner direkten

Sonneneinstrahlung ausgesetzt werden.
Lassen Sie, wenn Sie nicht am fahren sind, das Hauptteil nicht in der prallen Sonne liegen.
Bauen Sie nicht das Hauptteil oder anderes Zubehér auseinander.
. <berprifen Sie in regelmafligen Zeitabstanden die relevante Position und Gréfle der Lucke
zwischen Magnet, Haupteinheit und Sensor.
Reinigen Sie die Kontakte auf der Halterung und die unterhalb des Hauptteils von Zeit zu Zeit.
. Benutzen Sie keine Lésungsmittel, Alkohol oder Benzin zum reinigen des Hauptteiles, falls es

verschmutzt ist.
7. Achten Sie beim Fahren immer auf den Verkehr!
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Batterietyp:
Batterielebensdauer:
Abmessung / Gewicht:

kontaktloser Magnetsensor

Eine 3 V Batterie X 1 (Typen-Nr.: CR2032)

Ungeféhr 2 Jahre. (Die vom Hersteller mitgelieferte original Batterie kann
aufgrund des Transportes und der Lagerhaltung eine kiirzere
Lebensdauer haben).

45.8 x 54 x 17.2mm / 31.5g

Omm - 3999 mm (Zunahme um 1 mm)

0C~50 C (32 F~122 F)

-10 C~60 C (14 F~140 F)

Radumfang Einstellung:
Betriebstemperatur:
Lagerungstemperatur:

Francais
<FONCTIONNEMENT GENERAL>

<PARAMETRAGE>

Tout effacer Changement
@ ecran
Appuyez sur la touche MODE @
ey w + @ &ﬁ} pour changer d'écran.
2 ‘ Réinitialisation
@ vopE seT @ des données
Maintenez les touches MODE® + SET @ yn%gggggngnggﬁpg s’:’ég%%g
enfoncées pendant 3 secondes pour 35) (Données DST, TM, MAX AVG
redémarrer 'unité principale. S M-RPM, A-RPM.) ! '
Réglage des Changement du
valeurs diametre de roue
A la touch (en mode ODO uniquement)
t ppuyez sur la touche — ;
\S52/ MODE © pour sélectionner. 55) Sntoncee pendait s Secondes.
Passage au chiffre de Passage en mode
parametre suivant DST ou ™
— Maintenez la touche MODE @ | ("—= Maintenez la touche MODE @
25 enfoncée pendant 2 secondes. 5s enfoncée pendant 5 secondes.
‘ _Passer ala Quitter le mode
@ fonction suivante DST ou @ T™M
e Appuyez sur la touche SET® 7, Maintenez la touche MODE @
o pour passer a fonction suivante. 3S) enfoncée pendant 3 secondes.
Quitter le mode | f— Réinitialisation
@ de paramétrage @ des données
°o Maintenez la touche SET @ e Appuyez sur la touche SET ® pour
S) enfoncée pendant 2 secondes. % passer en mode de paramétrage.

INITIALISEZ L'ORDINATEUR
1. Une pile est déja installée dans l'unité principale lors de I'achat. Maintenez enfoncées
simultanément les touches MODE® et SET @ pendant plus de 3 secondes pour initialiser
I'ordinateur et effacer toutes les données.
IMPORTANT : Veillez a initialiser I'ordinateur avant de l'utiliser pour éviter des erreurs.
2. Les segments LCD sont automatiquement testés apres l'initialisation de I'unité.
3. Appuyez sur la touche MODE® pour arréter le test des segments LCD, puis le « Km/h » clignotant.

DETECTION DE POSITIONNEMENT DE L'UNITE PRINCIPALE SUR LE
SUPPORT

L'ordinateur comporte un commutateur de détection (brevets en cours) pour éviter les interférences
lorsque I'unité principale est retirée du support. L'unité principale ne peut recevoir le signal de la
roue que lorsque elle est positionnée sur le support.

MARCHE/ARRET AUTOMATIQUE et MISE SOUS TENSION/HORS
TENSION AUTOMATIQUE

1. L'ordinateur commence automatiquement a compter les données lors de I'utilisation et arréte de

compter lorsque le trajet est terminé. Le symbole clignotant 5D, indique que l'ordinateur est prét
a démarrer.

2. Pour économiser la pile, cet ordinateur s'éteint automatiquement et n‘affiche que les données D>
quand il n'a pas été utilisé pendant environ 20 minutes. Il est mis sous tension en appuyant sur la
touche MODE®.

REINITIALISATION DES DONNEES
Maintenez enfoncée la touche MODE® jusqu'a ce que I'écran soit vide, puis relachez-la.
L'ordinateur réinitialise les données DST, TM, MAX, AVG, M-RPM, A-RPM pour une nouvelle
référence de cycle.

DIAMETRE DE LA ROUE
® Mesure précise (Fig. a)
Faites tourner la roue jusqu'a ce que la tige de la valve soit au point le plus bas, prés du sol, puis
repérez ce premier point au sol. Montez sur la bicyclette et faites vous pousser jusqu'a ce que la tige
de la valve se retrouve de nouveau au point le plus bas. Marquez le second point au sol. Mesurez la
distance entre ces deux marques. Entrez cette valeur pour régler la circonférence de la roue.
®Tableau rapide (Fig. b ) : Obtention d'une valeur de circonférence correcte dans le tableau.

CHANGEMENT DE PILE DE L'UNITE PRINCIPALE

Le symbole « €35 s'affiche pour indiquer que la pile est presque déchargée.

. Remplacez la pile usagée par une pile neuve dans les quelques jours suivant I'apparition du
symbole.

Toutes les données sont effacées lors du changement de pile, mais cet ordinateur vous permet
d'entrer de nouveau apres le changement de pile la distance parcourue dont vous aviez pris note
avant d'oter la pile usagée.

. Remplacez par une nouvelle pile CR2032 et initialisez I'appareil.

4
FONCTIONS

€29 Vitesse actuelle 0.0 — 199.9 Km/h ou 120.0 Mile/h+/- 1 %

1. La vitesse actuelle est toujours affichée dans la partie supérieure de I'écran lorsque vous roulez. La
vitesse est affichée jusqu'a 199,9 Km/h (120,0 miles/h) pour des roues d'un diametre supérieur &
24 pouces.

2. Lorsque le trajet est terming, la vitesse continue a compter pendant 4 secondes pour Vélo 1 et
pendant 2 secondes pour Vélo 2 pour vérifier que plus aucun signal de roue n'a été envoyé.

DST Distance du trajet 0.00 — 999.99 Km ou Miles +/- 0.1 %
La fonction DST enregistre les données de distance a partir de la derniere opération de
réinitialisation RESET tant que la bicyclette est utilisée.

TM Durée du trajet 0 00h00MOOs — 99h59m59s

1. La durée du trajet est cumulée depuis la derniere réinitialisation (RESET).

2. Le compteur commence a compter automatiquement lorsque le trajet commence et continue a
compter pendant 4 secondes pour Vélo 1 et pendant 2 secondes pour Vélo 2 pour pour vérifier que
plus aucun signal de roue n'a été envoyé lorsque le trajet est arrété.

Mais cet ordinateur corrige automatiquement ce délai compté en plus pour obtenir la durée de
trajet réelle.

MAX  Vitesse maximale 0.0 —199.9 Km/h ou 120.0 Mile/h +/- 1 %
Affiche la vitesse la plus élevée depuis la derniere opération de réinitialisation (RESET).

AVG Vitesse moyenne 0.0 — 199.9 Km/h / 0.0 — 120.0Mile/h +/- 0.1 %

1. Elle est calculée par division de la longueur du trajet par sa durée. Les données moyennes
calculées concernent la période s'étalant depuis la derniere réinitialisation (RESET) jusqu'au
moment présent.

2. L'écran affiche « 0,0 » lorsque la durée est inférieure a 4 secondes.

3. La valeur est mise a jour toutes les secondes lorsque la durée dépasse 4 secondes.

4. L'écran affiche le symbole « Erreur » lorsque la durée dépasse 100 heures ou lorsque la durée
dépasse 1 000 Km (ou miles). Réinitialisez I'appareil pour recommencer.

ODO @ o0DOo-1/ ®0DO-2 0.0 — 999999 Km or Miles +/- 0.1 %
1. L'odomeétre cumule la distance totale tant que la bicyclette roule, et Vélo 1 et Vélo2 ont chacun leur
odomeétre ODO 1 ou ODO 2.
2. Les données d'ODO1 et d'ODO2 ne peuvent étre effacées par une opération de
REINITIALISATION.

N
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& HORLOGE Horloge avec affichage sur 12 ou 24 heures
1:00:00 a12:59:59 AM/PM ou 0:00:00 & 23:59:59 +/- 0,003 %

L'heure est affichée soit au format 12 heures (matin/soir, ou AM/PM), soit au format 24 heures.

< RPM cCadence actuelle (révolutions par minute) 0-199 rpm +/- 0.1 %

1. La cadence actuelle est le nombre de révolutions de la pédale par minute (tours/minute). Il s'affiche
sur | icone droite supérieure et se met a jour toutes les secondes.

2. La plage normale d'affichage s'étend de 0 a 199 t/m par incréments de 1 t/m. Les données de
cadence actuelle sont réinitialisées a zéro apres 4 secondes lorsque la manivelle s'arréte de tourner.

AVG RPM cadence moyenne 0-199rpm+/- 1.5 %
1. La cadence moyenne est calculée a partir du nombre total de révolutions de la pédale divisé par le
temps de révolution (indépendant de la durée mesurée a la roue). La valeur tours/minute est
comptée depuis la derniere opération de réinitialisation (RESET) jusqu'au moment présent ; elle
est mise & jour toutes les secondes.

. Affiche « 0 » lorsque la durée de révolution de la pédale est inférieure a six secondes ou lorsque le
nombre total des révolutions est inférieur & 10 . (Ces deux valeurs ne s‘affichent pas a I'écran.)

. Affiche le symbole « Error » soit lorsque le nombre total de révolutions est supérieur a 1 million, soit
lorsque la durée de révolution de la pédale est supérieure a 100 heures. Réinitialisez pour
redémarrer.

MAX RPM cCadence maximale 0-199rpm+/- 1.5 %
1. Enregistre la cadence la plus élevée dpuis la derniére opération de réinitialisation (RESET).

2. La plage d'affichage de la cadence maximale est identique a celle de la cadence actuelle.

B//8 Régulateur de vitesse

La fleche du régulateur de vitessB eclignote tant que la vitesse actuelle est plus élevée que la
vitesse moyenne et la fleche vers le bas 8clignote inversement.

+« Remarque : Toutes les données de fonctions sont mises a jour environ une fois par seconde.

FONCTIONS SPECIALES POUR L'UTILISATEUR

DST Longueur du trajet 0,0 & 999,9 Km ou miles
Lorsque le décompte est a zéro, les données de TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM sont figées.

1. ALARME DE RAPPEL
Si, par exemple, le cycliste veut parcourir 30 Km, et prédéfinit la distance voulue, cet ordinateur
clignote lorsqu'il atteint 30 Km.

2. TEST
Le cycliste préregle, par exemple, une distance de test de 1 Km. Il n'est pas nécessaire d'actionner
des touches pendant ce parcours. Lorsque le cycliste atteint le Km, |'ordinateur fige
automatiquement les données concernées a titre de référence.

TM Test de durée 0h0OmMO0s & 99h59m59s

1. La fonction TM TEST inverse la fonction TM qui décompte alors une durée préréglée. L'ordinateur
clignote aussi @] comme rappel a l'utilisateur et fige les données DST, AVG, MAX, MAX_RPM et
AVG_RPM lorsque le décompte atteint zéro.

2. Le fonctionnement de la fonction TIME TEST est identique a celui de la fonction DISTANCE TEST

décrit ci-dessus.

*~0
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En mode DST :
uniquement : 1.Lors du passage en mode DST:

Réinitialisation automatique des données DST, TM, AVG, MAX, AVG-RPM,
MAX_RPM.

Distance count
down setting

2. Démarrage automatique du décompte lors du pédalage.

3. Lorsque [e décompte arrive a zéro, le symbole clignote
et les données sont figées puis @) DST affiche de nouveau les
données par défaut.

4. Maintenez enfoncée la touche pendant 3 secondes pour
réinitialiser toutes les données et quittez le mode de
décompte [@) DST .

=

T
ek pb ST

1. Lors du passage en mode (@l TM :
Réinitialisation automatique des données DST, TM, AVG, MAX,

:  AVG_RPM, MAX_RPM.

¢ 2.Démarrage automatique du décompte lors du pédalage.

3. Lorsque le décompte arrive a zéro, le symbole @ clignote et les
données sont figées puis [ TM affiche de nouveau les données par
défaut.

4. Maintenez enfoncée la touche pendant 3 secondes pour réinitialiser

toutes les données et quittez le mode de décompte

TROUBLE SHOOTING

Check the following before taking unit in for repairs.

Enmode TM

uniquement Riding time

count down

IPROBLEME VERIFIEZ REMEDE
Pas daffichage (1. La pile est-elle déchargée ? 1. Remplacez la pile.
SlrJiF\l:limétlg 2. La pile est-elle bien installée ? 2. Vérifiez que le péle positif de la pile fait
B P face au couvercle de pile.
Pas de 1. Est-ce que c'est sur I'écran de réglage [1. Consultez Ta procédure de réglage et
vitesse de I'unite principale ou ou sur un autre procédez a un nouveau réglage. 2.
actuelle ou écran de réglage ? Consultez les Montages (Fig. C-3) et (Fig.
eDr?grqggg 2. L'emplacement et la distance du capteu D-4) et réglez de nouveau la position et
par rapport a I'aimant sont-ils corrects ? I'espacement.
3. La circonférence est-elle exacte ? 3. Consultez la section « Réglage du
4. La distance de capture est-elle trop diametre » et saisissez la valeur exacte.
importante oul'angle d'installation du 4. Consultez la Montages (Fig. D-3) pour
capteur est-il erroné ? régler la distance ou I'angle entre l'unité
5. La pile du capteur est-elle presque principale et le capteur.
déchargée ? 5. Remplacer par une pile neuve.
6. Existe-t-il une forte interférence a proximité 9 6. Eloigner de la source de l'interférence.
Affichage Consultez la section « REGLAGE DE
irrégulier L'UNITE PRINCIPALE » et initialisez de
nouveau |'ordinateur.
L'écran reste |Avez-vous laissé l'unité principale inutiliség Placez 'unité principale a I'ombre. Cet
noir au soleil pendant longtemps ? inconvénient n'a aucune incidence sur les
données.
L'affichage  |La température est-elle inférieure a 0 C L'appareil fonctionnera de nouveau normalement
est lent (32 F) ? lorsque Iatempéra&ure remontera.
PRECAUTIONS
1. Ce compteur est utilisable sous la pluie mais pas dans I'eau.
2. N'exposez pas I'appareil au soleil lorsque vous n'utilisez pas la bicyclette.
3. Ne démontez pas |'appareil ou ses accessoires.
4. Vérifiez réguliErement la position relative de I'aimant et du capteur ainsi que le jeu.
5. Nettoyez réguliErement les contacts du support ainsi que le bas de I'appareil.
6. N'utilisez pas de diluant, d'alcool ou d'essence pour nettoyer I'appareil ou ses accessoires

lorsquiils sont sales.
7. Pensez aregarder laroute en roulant !

Détecteur:
Type de pile:
Durée de vie de la pile:

Détecteur magnétique sans contact.

3V x 1.(habituellement CR2032.)

Environ 2 ans (la pile installée a I'usine peut avoir une urée de vie plus
courte en raison du temps de transport et d’entreposage).
Dimensions/poids: 45.8 x 54 x 17.2mm/ 31.5g
Programmation de la
circonférence de laroue:
Température d’exploitation:
Température d'entreposage:

Omm - 3999mm (incrément 1mm)
0°C~50°C (32°F ~122°F)
-10°C ~60°C (14°F ~ 140°F)

Nederlands
<ALGEMENE BEDIENING>
Scherm wijzigen

<INSTELLINGEN> \

Alles wissen
@ o

SO
@ mopE

Houd de MODE @®-toets + SET ®-toets 3

Druk op de MODE @-toets om het
scherm te wijzigen.

J Beginwaarden
gegevens herstellen

Houd de MODE @-toets 3 seconden

seT @

seconden ingedrukt om de hoofdeenheid @% (Eggggﬁé DST, TM, MAX, AVG,
opnieuw te starten. M-RPM, A-RPM’)

Cijfer wijzigen Wielgrootte

[ ] wijzigen

(alleen ODO-modus)
Houd de MODE -toets
5S) 5 seconden ingedrukt.
Naar @ DST- of
TM-modus gaan

Druk op de MODE ®-toets
om te selecteren.

~ Naar volgende
instelcijfer gaan

TR

2s
@

Houd de MODE @-toets
2 seconden ingedrukt.

Houd de MODE @-toets

w@ 5 seconden ingedrukt.

@DST- of @ TM-
modus afsluiten

Houd de MODE @®-toets
3 seconden ingedrukt.

)

5

@

Turn to next
function

Druk op de SET @-toets
om naar de volgende
functie te gaan.

Instelmodus
afsluiten

=)
o

Houd de SET ®-toets 2 H
2S) seconden ingedrukt. >
= !

DE COMPUTER INITIALISEREN

1. Bij aankoop bevindt zich reeds een batterij in de hoofdeenheid. Om de computer te initialiseren en
alle gegevens te wissen, dient u de MODE-knop® en de SET-knop @ langer dan 3 seconden
ingedrukt te houden.
BELANGRIJK: Indien u de computer vo6r gebruik niet initialiseert, kan deze foutmeldingen
gaan genereren.

2. Nadat de eenheid is geinitialiseerd, worden automatisch de LCD-segmenten getest.

3. Druk op de MODE-knop ® om de LCD-test te stoppen. Vervolgens zal de melding ‘Km/h’ gaan knipperen.

SCHUIFDETECTIE HOOFDEENHEID
De computer heeft een schuifdetectieschakelaar (patent aangevraagd). Hiermee kan, als de
hoofdeenheid van de beugel is verwijderd, interferentie worden voorkomen. Het signaal van het wiel
kan alleen worden ontvangen als de hoofdeenheid op de beugel is geschoven.

AUTOMATISCH STARTEN/STOPPEN * IN-/UITSCHAKELEN
1. De computer zal tijdens het rijden automatisch de gegevens bijhouden. Het knipperende symbool
¢29)' geeft aan dat de computer klaar is om te starten.

Beginwaarden
gegevens herstellen

Druk op de SET @-toets om
naar de instelmodus te gaan.

2. Zodra de computer langer dan 2 minuten niet wordt gebruikt, schakelt de eenheid zichzelf
automatisch uit en wordt alleen de melding ‘&’ weergegeven. De eenheid kan weer worden
ingeschakeld door op de MODE-knop te drukken.

GEGEVENS RESETTEN
Druk op de MODE-knop totdat het getal op het LCD wordt gewist. Laat vervolgens de MODE-knop
los. De computer zet de opgeslagen waarden van DST, TM, MAX, AVG, M-RPM en A-RPM op nul,
zodat er nieuwe referentiewaarden kunnen worden gegenereerd.

WIELOMTREK
©® Nauwkeurige meting (fig. a)
Draai het wiel totdat het ventiel op zijn laagste punt staat en markeer dit punt op de grond. Stap
op de fiets en laat u duwen totdat het ventiel weer op zijn laagste punt staat. Markeer het tweede
punt op de grond. Meet de afstand tussen de markeringen. Voer deze waarde in.
®Tabel (fig.b ): Neem de wielomtrek uit de tabel over.

BATTERIJ HOOFDEENHEID VERVANGEN
1. Het symbool 0w verschijnt om aan te geven dat de batterij bijna op is.
2. Nadat het symbool verdwenen is, dient u de batterij binnen enkele dagen door een nieuwe batterij
te vervangen.
3. Als de batterij wordt vervangen, zullen alle gegevens worden gewist. U kunt na het vervangen van
de batterij de gereden ODO echter opnieuw op de computer invoeren. Het is daarom van belang
deze gegevens te noteren alvorens de oude batterij te verwijderen.

4. Vervani de batterij door een nieuwe CR2032-batterij en initialiseer de hoofdeenheid.

€=) Huidige snelheid 0.0 - 199.9 km/u of 120.0 mijl/u +/- 1%
1. De huidige snelheid wordt tijdens het rijden altijd links op het bovenste scherm aangegeven. Bij een
wielomtrek die groter is dan 24 inch kan de huidige snelheid worden aangegeven tot 199,9 km/u of
120,0 mijl/u.
2. Als u bent gestopt, zal er voor de snelheid nog 4 seconden (Fiets 1) of 2 seconden (Fiets 2) worden
doorgeteld om na te gaan of het wiel geen signalen meer afgeeft.

DST Ritafstand 0.00 - 999.99 km of mijl +/- 0.1%
Zolang de fiets wordt bereden, zal de functie DST de afstandsgegevens bij elkaar optellen (vanaf de
laatste RESET).

TM Rijtijd 0

1. De TM is de totale rijtijd berekend vanaf de laatste RESET.
2. Zodra de rit begint, zal met tellen worden begonnen. Als u stopt zal er nog 4 seconden (Fiets 1) of 2
seconden (Fiets 2) worden doorgeteld om na te gaan of het wiel geen signalen meer afgeeft.
De computer trekt de te veel getelde 4 seconden (Fiets 1) en 2 seconden (Fiets 2) echter
automatisch weer af om de daadwerkelijke rijtijd te verkrijgen.

MAX Maximale snelheid 0.0 - 199.9 km/u of 120.0 mijl/u +/- 1%
Laat de hoogste snelheid sinds de laatste RESET zien.

AVG Gemiddelde snelheid 0.0 - 199.9 km/u / 0.0 - 120.0 mijl/u +/- 0.1%

1. Deze wordt berekend door DST door TM te delen. Hiervoor worden de gegevens vanaf de laatste
RESET gebruikt.

2. Het scherm zal ‘0.0’ weergeven indien TM korter is dan 4 seconden.

3. Zodra TM langer is dan 4 seconden, worden de gegevens elke seconde bijgewerkt.

4. Indien TM langer is dan 100 uur, of indien DST langer is dan 1000 km (of mijl), geeft het scherm het
symbool ‘Error’ weer. Reset het apparaat om opnieuw te beginnen.

ODO @ oDO-1/ @ 0DO-2 0.0 - 999999 km of mijl +/- 0.1%

1. De odometer houdt de totale afstand bij die de fiets heeft afgelegd. Fiets 1 en 1 hebben hun eigen
odometer (ODO 1 of ODO 2).
2. De gegevens van ODO1 en ODO 2 kunnen niet door een RESET worden gewist.
EHKLOK 12-uurs AM/PM of 24-uurs klok
1:00:00 ~ 12:59:59 AM/PM of 0:00:00 ~ 23:59:59 +/- 0.003%
. De huidige tijd kan volgens het 12- of 24-uren systeem worden weergegeven.
<4 RPM Huidige RPM (toeren per minuut) 0-199 rpm +/- 0.1%
1. Het huidige toerental staat voor het aantal omwentelingen per minuut (toeren/minuut) van het
pedaal. Dit wordt bij het pictogram rechtsboven weergegeven en elke seconde bijgewerkt.

00U:00M:00S - 99U:59M:59S

2. Het algemene weergegeven bereik is 0 t/m 199 toeren/minuut met een stapgrootte van 1
toeren/minuut. Als de askruk 4 seconden niet draait, worden de huidige toerentalgegevens weer op
nul gezet.

AVG RPM Gemiddeld toerental 0- 199 rpm +/- 1.5%
1. Het gemiddelde toerental wordt berekend door het totale aantal pedaalomwentelingen te delen
door de omwentelingstijd van de pedalen (dit is niet afhankelijk van de wielrijtijd). Het gemiddelde
toerental wordt berekend voor de periode vanaf de laatste RESET en wordt ongeveer elke seconde
bijgewerkt.

. Het scherm geeft ‘0’ weer indien de pedaalomwentelingstijd korter is dan 6 seconden of indien het
totale aantal pedaalomwentelingen lager is dan 10. (Beide waarden worden niet op het scherm
weergegeven.)

. Het scherm geeft het symbool ‘Error’ weer indien het totale aantal pedaalomwentelingen hoger is
dan 1 miljoen of indien de pedaalomwentelingstijd langer is dan 100 uur. Reset de apparatuur om
opnieuw te beginnen.

MAX RPM Maximaal toerental
1. Registreert het hoogste toerental sinds de laatste RESET.
2. Het bereik van het maximale toerental is gelijk aan dat van het huidige toerental.

8/8 Snelheidspacer

Als de huidige snelheid boven de gemiddelde snelheid ligt, gaat de snelheidspacer-pijl ‘& * knipperen;
als de huidige snelheid onder de gemiddelde snelheid igt, gaat de neerwaartse pijl * 8" knipperen.

* Opmerkingen: De gegevens van alle functies worden elke seconde bijgewerkt.

SPECIALE GEBRUIKERSFUNCTIES

DST Aftelling afstand 0.0 ~ 999.9 km of mijl
Bij het aftellen naar nul worden de gegevens van TM, AVG, MAX, AVG_RPM en MAX_RPM bevroren.
1. HERINNERING
Indien de fietser bijvoorbeeld een afstand van 30 km wil afleggen, gaat de computer knipperen
wanneer de gebruiker 30 km heeft gereden.
2. TEST
De fietser stelt bijvoorbeeld een testafstand van 1 km in. Tijdens het rijden hoeven de knoppen niet
te worden bediend. Wanneer de fietser 1 km gereden heeft, ‘bevriest’ de computer automatisch de
gegevens van TM, AVG, MA en A-RPM.

TM Aftelling tijd

N

w

0-199 rpm +/- 1.5%

0U:00M:00S ~ 99U:59M:59S

1. De functie voor tijdaftelling laat TM af- in plaats van optellen. Ook hier knippert de melding om
de gebruiker te herinneren en worden de gegevens voor DST, AVG, MAX, MAX_RPM en
AVG_RPM ‘bevroren’ als bij het aftellen de waarde nul wordt bereikt.

2. Zie de sectie over het aftellen van de afstand voor meer informatie over de functie voor het aftellen
van tijd.
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1. Als u naar de modus [ TM gaat:
(D T beginwaarden gegevens DST, TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM
! automatisch herstellen.
¢ 2. Automatisch aftellen tijdens rijden.
3. Bij het aftellen naar nul knippert het symbool @} en worden alle
egevens bevroren. Vervolgens worden de standaardgegevens van
&]TM hersteld.
4. Houd de toets 3 seconden ingedrukt om de beginwaarden van alle
gegevens te herstellen en de aftelmodus van [l TM af te sluiten.

PROBLEMEN OPLOSSEN

PROBLEEM| TE CONTROLEREN ONDERDELEN

Geen beeld op| 1. Is de batterij leeg?
hoofd-eenheid [ 2. Is de batterij niet goed geinstalleerd?

OPLOSSING
1. Vervang de batterij.
2. Zorg dat de positieve kant van de batterij
naar de batterijdeksel is gericht.

Geen huidige |1. Zit u in het installatiescherm van de 1. Lees de installatieprocedure en voer de
snelheid of hoofdeenheid of een ander installatiescherm?  benodigde aanpassingen uit.
onjuiste 2. Zijn de relatieve posities van en de afstand | 2. Zie Installatie (fig. C-3) en (fig. D-4) en pag
gegevens tussen de sensor en de magneet juist? de posities en de afstanden opnieuw aan.
3. Is de wielomtrek juist? 3. Lees ‘Instelling wielomtrek’ en voer de
4. |s de afstand tussen de zender ende juiste waarde in.
hoofdeenheid te groot of is de sensor onder| 4. Zie Installatie(fig. D-3) en pas de afstand
een verkeerde hoek geinstalleerd? en de hoek tussen de hoofdeenheid en
5. Is de batterij van de sensor bijna op? de sensor aan.
6. Bent u in de buurt van een sterk 5. Vervang de batterij.

interfererend apparaat?

6. Verwijder u van de bron van interferentie.

Onregelmatig-

Lees ‘Installatie hoofdeenheid’ en initialiseer

Alleen DST modus h
% 1.Als unaarde modus @ DST gaat:

beginwaarden gegevens DST, TM, AVG, MAX, AVG_RPM,
MAX_RPM automatisch herstellen.

2. Automatisch aftellen tijdens rijden.

3. Bij het aftellen naar nul knippert het symbool @ en
worden alle gegevens bevroren. Vervolgens worden de
standaardgegevens van DST hersteld.

4. Houd de toets 3 seconden ingedrukt om de beginwaarden
van alle gegevens te herstellen en de aftelmodus van
DST af te sluiten.

Distance count
down setting

heden op de computer opnieuw.
Ischerm

Zwart LCD Heeft u de hoofdeenheid lange tijd in direct | Plaats de hoofdeenheid in de schaduw om

zonlicht laten staan? het probleem te verhelpen. De gegevens
zullen niet worden aangetast.

Scherm Is de temperatuur lager dan 0°C (32°F)? Het apparaat zal weer normaal functioneren|
reageert traag als de temperatuur stijgt.
VOORZORGSMAATREGELEN

1. Deze computer kan in de regen gebruikt worden, maar niet onder water.
2. Stel de computer niet bloot aan direct zonlicht als u de fiets niet gebruikt.
3. Haal de computer of de accessoires niet uit elkaar.
4. Controleer regelmatig de relatieve positie en de opening tussen de sensor en de magneet.
5. Maak regelmatig de contacten van de bracket en de onderkant van de computer schoon.
6. Gebruik bij het schoonmaken van de computer of accessoires geen verdunner,

alcohol of benzine.

7. Blijf tijdens

Sensor:
Type Batterij:

Levensduur Batterij:

Afmetingen/Gewicht:
Instelling Wielomtrek:
Operationele temperatuur:
Bewaartemperatuur:

het rijden op de weg letten.

Geen Contact Magnetische Sensor.
3V Batterij symbol X 1.(Typenummers No. CR2032 )

Ongeveer 2 jaar (de levensduur van de originele batterij uit de fabriek

kan korter zijn, vanwege de tijd die de aanvoer en opslag van het
produkt voor de verkoop in beslag nemen).

45.8 x 54 x 17.2mm/ 31.5g

Omm - 3999mm (stappen van 1mm)
0 Ctot50 C (32 Ftot122 F)
-10 Ctot60 C (14 Ftot140 F)

Espanol

<OPERACION DE AJUSTE> ‘ <FUNCIONAMIENTO GENERAL>
Puesta a cero total Cambiar de
pantalla

Pulsar la tecla MODE @ para
cambiar de pantalla.

Puesta a cero
de datos
Mantener pulsada la tecla
MODE @ durante 3 se

3s) (DATOS DE DST, TM,%\./IAX, AVG,
M-RPM, A-RPM).

T

® =)
4> BE
@vooe s @

Mantener pulsadas las teclas MODE®+ SET®
durante 3 seg. para reiniciar la unidad principal.

Ajustar los | (i Cambiar el tamafio
digitos - elladr%%gl)a
solo en el modo
@ Pulsar Ilatet_:la MODE @ 255 Mantener pulsada la tecla
para seleccionar.

MODE @ durante 5 seg.

Entrar en el modo
DST (pistancia) O
™ (Tiempo)

w&—zs} Mantener pulsada la tecla

MODE @ durante 5 seg.

Salir del modo
DST o ™

Mantener pulsada la tecla
MODE @ durante 3 seg.

Poner a cero
los datos

Pasar al ajuste del
[ siguiente digito

— Maintenez la touche MODE @
2s

enfoncée pendant 2 secondes.

.. Pasarala
siguiente funcién

Pulsar la tecla SET @ para
pasar a la siguiente funcién.

Salir del modo
de programacion

3s

S

B

Mantener pulsada la tecla

Pulsar la tecla SET @ para entrar
2S) SET @ durante 2 seg.

en el modo de programacion

@
PUESTA EN FUNCIONAMIENTO DEL CICLOCOMPUTADOR

1. A La unidad principal ya lleva una bateria en el momento de compra. Mantener pulsados
simultdneamente y durante mas de 3 segundos el botén "MODE"® (modo) y el botén "SET" (de
programacion) @ para poner en funcionamiento el ciclocomputador y poner a cero todos los datos.
IMPORTANTE: Asegurarse de poner en funcionamiento el ciclocomputador de este modo

antes de usarlo, ya que, de lo contrario, podrian producirse errores.

2. Cuando se pone en funcionamiento la unidad, se realiza una prueba automética de los segmentos
de la pantalla de cristal liquido.

3. Pulsar el botén MODE® para detener la prueba de la pantalla de cristal liquido y a continuacién se
vera parpadear en la pantalla "Km/h". B

DETECCION DE LA CONEXION/DESCONEXION DE LA UNIDAD PRINCIPAL
El ciclocomputador tiene un interruptor detector de la conexién (patente en tramite) para evitar las
interferencias cuando se saca la unidad principal del soporte. La unidad principal sélo puede recibir
sefial de la rueda una vez introducida en el soporte.

SISTEMA AUTOMATICO DE INICIO/PARADA Y ENCENDIDO/APAGADO
AUTOMATICO

1. El ciclocomputador empieza a contar automaticamente los datos nada mas empezar a montar en
bicicleta y deja de contar los datos cuando se para de montar. Puede verse parpadear el simbolo
"¢522) " cuando el ciclocomputador se encuentra en estado de inicio.

¢29) Velocidad actual

2.Para ahorrar bateria, este ciclocomputador se apaga automaticamente y solamente muestra los
datos " ©" cuando ha dejado de usarse durante unos 20 minutos. La computadora volvera a
encenderse al apretar el botén "MODE®.

PUESTA A CERO DE DATOS
Mantener pulsado el botén "MODE"® (modo) hasta que el digito de la pantalla de cristal liquido
desparezca y, entonces, dejar de pulsarlo. El ciclocomputador pondra a cero los valores guardados
de TM, MAX, AVG, M-RPM y A-RPM para iniciar un nueva referencia.
CIRCUNFERENCIA DE LA RUEDA
® Medicién exacta (llus. a)
Gire la rueda hasta que la valvula se encuentre en el punto mas cercano al suelo y marque ese
primer punto en el suelo. Monte en la bicicleta y haga que alguien le empuje hasta que la valvula
vuelva a situarse en el punto mas bajo. Haga la segunda marca en el suelo. Mida la distancia que
hay entre las marcas. Introduzca este valor para establecer la circunferencia de la rueda.
®Tabla de referencia (llus.b ): Consulte en la tabla el valor correspondiente de la circunferencia.
CAMBIO DE_LA BATERIA DE LA UNIDAD PRINCIPAL

1. El simbolo "€9" aparecerd para indicar que la bateria estéa a punto de agotarse.

2. Hay que cambiar la bateria pocos dias después de que aparezca el simbolo.

3. Todos los datos se borraran al cambiar la bateria, pero este ciclocomputador permite volver a
introducir en ODO la distancia total acumulada, manteniendo el registro de este dato antes de
sacar la bateria vieja.

4.Colocar una bateria nueva CR2032 y poner en funcionamiento la unidad principal.

FUNCIONES

0.0 — 199.9 Km/h 6 120.0 millas/h +/- 1%

1. La velocidad actual siempre aparece en la parte izquierda de la pantalla superior cuando se monta
en bicicleta. Muestra la velocidad actual hasta un maximo de 199,9 km/h o de 120,0 m/h (para
ruedas de diametro superior a las 24 pulgadas - 60,96 cm).

2. Cuando se para de montar, la velocidad sigue contando durante 4 segundos para la Bicicleta 1y 2
segundos para la Bicicleta2 para confirmar que ya no se recibe ninguna sefial de movimiento de la
rueda.

DST Distanciarecorrida 0.00 — 999.99 Km o millas +/- 0.1%
La funcién DST acumula los datos de la distancia recorrida desde la tltima operacion de puesta a
cero (RESET) siempre y cuando se haya montado en la bicicleta.

TM Tiempo de funcionamiento 00H:00M:00S-99H:59M:59S
1. TM indica el tiempo total que se ha montado en bicicleta desde la Gltima operacién de puesta a

cero (RESET).

2. Empieza a contar automaticamente al pedalear y sigue contando durante 4 segundos para la
Bicicleta 1 y 2 segundos para la Bicicleta2 para confirmar que ya no se recibe ninguna sefial de
movimiento de la rueda después de parar.

Pero este ciclocomputador revisa automaticamente los 4 segundos extra contados para la
Bicicleta 1y los 2 segundos para la Bicicleta 2 para obtener el tiempo real de funcionamiento.
MAX  Velocidad maxima 0.0 —199,9 Km/h 6 120.0 millas/h +/- 1%

Muestra la mayor velocidad alcanzada desde la Gltima operacion de puesta a cero (RESET).

AVG Velocidad media 0.0 —199.9 Km/h / 0.0 — 120.0 millas/h +/- 0.1%
1. Se calcula dividiendo la distancia (DST) por el tiempo transcurrido (TM). Los datos medios se

calculan desde la ultima operacién de puesta a cero (RESET) hasta el punto actual.

2. Cuando el tiempo transcurrido (TM) es inferior a 4 segundos, la pantalla mostrara “0.0".

3. Se actualiza cada segundo, una vez que el tiempo transcurrido (TM) haya superado los 4 segundos.

4. Aparece un simbolo de “Error” cuando el tiempo transcurrido (TM) es superior a las 100 horas o la
distancia (DST) supera los 1.000 km (o millas). Poner a cero la unidad para reiniciar.

ODO @ oDO-1/ & 0ODO-2 0.0 — 999999 Km o millas +/- 0.1%
1. El odémetro acumula la distancia total siempre que la bicicleta se utiliza. Tanto la Bicicleta 1 como

2 tienen su propio odémetro ODO 1y ODO 2 independiente.

2. Los datos de ODO1 y ODO 2 no pueden ponerse a cero con RESET.

) CLOCK Reloj de 12 horas a.m./p.m. o de 24 horas
1:00:00 ~12:59:59 AM/PM 6 0:00:00 ~ 23:59:59 +/- 0.003%

Puede mostrar la hora actual como reloj de 12 horas a.m./p.m. o de 24 horas.

RPM RPM actuales (revoluciones por minuto) 0-199 rpm+/- 0.1%

1. Las RPM actuales son el nimero de revoluciones por minuto del pedal (rpm). Se muestran en el
icono superior derecho y se actualizan cada segundo.

2. El rango general que aparece en la pantalla va desde 0 hasta 1 rpm con incrementos de 1 rpm.

o
~0

Cuando el pedal deja de girar durante 4 segundos, los datos de las RPM actuales se ponen a cero.

AVG RPM RPM medias 0-199 rpm+/- 1.5%

1. Las RPM medias se calculan dividiendo el nimero total de revoluciones del pedal por el tiempo de

revoluciones del pedal (es independiente del tiempo que la rueda esté en movimiento). Las A-RPM
se cuentan a partir de la dltima operacion de puesta a cero (RESET) hasta el punto actual,
actualizandose cada segundo.

2. En la pantalla aparece “0” cuando el tiempo de revoluciones del pedal es inferior a 6 segundos o
cuando las revoluciones totales del pedal son inferiores a 10. (Estos 2 valores no aparecen en la
pantalla)

3. El simbolo “Error” aparece en la pantalla cuando el total de revoluciones del pedal supera 1 mill6n
de giros o bien cuando el tiempo de revoluciones del pedal supera las 100 horas. Ponerla a cero
para reiniciar.

MAX RPM RPM maximas 0-199 rpm+/- 1.5%

1. Registra las RPM més altas desde la Gltima operacién de puesta a cero (RESET).

2. El rango de la revoluciones maximas que aparece en la pantalla es el mismo que el de la cadencia
actual.

#//8  Ritmo con respecto a la velocidad media

Se vera parpadear la flecha "B si la velocidad actual es superior a la velocidad media, mientras que

la flecha hacia abajo "8"' parpadeara en caso contrario.

* Observaciones: Todos los datos de las funciones se actualizan cada segundo.

FUNCIONES ESPECIALES PARA EL USUARIO

DST Cuenta atras de distancia 0.0~999.9 Km o millas

Cuando se hace la cuenta atras hasta cero, los datos de TM, AVG, MAX, AVG_RPM y MAX_RPM se

congelan

1.ALARMA DE AVISO
Por ejemplo, si el ciclista quiere recorrer 30 km, al programar la distancia deseada, este
ciclocomputador mostrara un parpadeo cuando se alcancen los 30 km.

2. REALIZACION DE PRUEBAS
Por ejemplo, el ciclista establece una distancia de prueba de 1 km. No es necesario accionar
ningln botén mientras se monta en bicicleta. Cuando el ciclista ha recorrido 1 km, el
ciclocomputador congela automéaticamente los datos de TM, AVG, MAX y AVG_RPM para su
referencia.

@ TM Cuenta atras de tiempo OH:00M:00S~99H:59M:59S

1. La funcién de cuenta atras de TIEMPO hace que la funcién de tiempo (TM) pase de la forma
ascendente a la descendente. También parpadea para avisar al usuario y congela los datos de
DST, AVG, MAX, MAX_RPM y AVG_RPM cuando la cuenta atras llega a cero.

2. Las operaciones de la funcion de cuenta atras de TIEMPO pueden consultarse en las
descripciones de la seccion de cuenta atras de DISTANCIA de estas instrucciones.

L
I

Sélo modo DST

% 1. Cuando se entra en el modo de DST (cuenta atras de

distancia):

Se ponen a cero automaticamente los datos de DST, TM,
AVG, MAX , AVG_RPM, MAX-RPM.

2. Comienza automaticamente la cuenta atras mientras se
monta en bicicleta.

3. Cuando la cuenta atras llega a cero, aparece un simbolo [
intermitente y se congelan todos los datos. A continuacion,
DST vuelven a los valores predeterminados.

4. Mantener pulsada la tecla durante 3 seg. para poner a cero
todos los datos y salir del modo de cuenta atras de
distancia y tiempo DST.

Distance count
down setting

RESOLUCI
ELEMENTOS DE COMPROBACION

PROBLEMA

1. Cuando se entra en el modo de @) TM (cuenta atrés de tiempo):
Se ponen a cero automéaticamente los datos de DST, TM, AVG, MAX ,

Riding time
count down

bicicleta.

N DE PROBLEMAS

AVG_RPM, MAX_RPM.
2. Comienza automaticamente la cuenta atras mientras se monta en

3. Cuando la cuenta atras llega a cero, aparece un simbolo [
intermitente y se congelan todos los datos. A continuacion, @
vuelven a los valores predeterminados.

4. Mantener pulsada la tecla durante 3 seg. para poner a cero todos los
datos y salir del modo de cuenta atras de distancia y tiempo i) TM.

SOLUCION

IS

o

3. ¢Son correctos los datos de circunferencia

. ¢ Es excesiva la distancia del sensor 0 es

. ¢ Esté casi agotada la bateriadel sensor?
. ¢Hay cerca alguna fuente fuerte de

La pantallade | 1. ;Se ha agotado la bateria? 1. Cambiar la bateria.

la unidad 2. ¢Esta bien colocada la bateria? 2. Asegurarse de que el polo positivo de la
principal no se bateria esté mirando hacia la tapa de la
enciende bateria.

No aparece la | 1. ¢Esta en la pantalla de PREPARACION DE | 1. Consultar el procedimiento de puesta a
velocidad LA UNIDAD PRINCIPAL o en cualquier otra punto y seguir los pasos oportunos.
actual o los pantalla de ajuste? ‘ _ 2. Consultar Instalacion (llus. C-3) e (llus.
datos son 2. ¢Es correcta la posicion y la distancia entre D-4) y volver a ajustar la posicion y la
incorrectos el sensor y el iman? distancia de forma correcta.

de la rueda?

incorrecto el &ngulo de instalacion del
sensor?

interferencias?

e

&

oo

Consultar la seccion de "Fijacion de la
circunferencia” e introducir el valor
correcto.

Consultar Instalacion (llus. D-3) para
ajustar la distancia o el &ngulo entre la
unidad principal y el sensor.

Sustituir por una bateria nueva.
Alejarse de la fuente de interferencias.

Irregularidade s

Consultar la seccion "Preparacion de la
unidad principal" y volver a poner en

en la pantalla funcionamiento el ciclocomputador.
[apantalla de ¢Ha dejado expuesta al sol la unidad Coloque la unidad principal a la sombra
cristal liquido principal sin haber utilizado la bicicleta para que recupere su estado normal. No
esta negra durante un periodo largo? tiene efectos adversos para los datos.
[a pantalla ¢Hay una temperatura inferior a 0°C (32°F)? La unidad volvera a su estado normal
‘fUﬂQIOEB con cuando la temperatura suba.

entitu

PRECAUCIONES

. Este ordenador puede utilizarse cuando llueva, pero no deberia utilizarse bajo el agua.

. No deje la unidad principal expuesta directamente a la luz del sol cuando no se esté montando

en bicicleta.

No desmonte la unidad principal ni sus accesorios.

. Compruebe la posicién relativa y la distancia entre el sensor y el iman periédicamente.

. Limpie los contactos del bandaje y la parte inferior de la unidad principal periédicamente.

. No utilice disolvente, alcohol ni bencina para limpiar la unidad principal o sus accesorios cuando
se ensucien.

7. Preste siempre atencidn al camino cuando circule en bicicleta.

onhrw NP

Sensor:
Tipo de bateria:
Duracién de la bateria:

Sensor magnético sin contacto.

3V Bateria (Battery) X 1. ( Tipo No.CR2032)

Durante unos 2 afios (La bateria de origen puede durar
menos por el tiempo de transporte y almacenaje).

45.8 x 54 x17.2mm/ 31.5g

0mm.-3999mm. (incremento 1mm)

0C~50 C (32 F~122 F)

-10 C~60 C (14 F~140 F)

Dimensiones/Peso:

Instalacion de la circunferencia de la rueda:
Temperatura de operacion:
Temperatura de almacenaje:

Portugués
<OPERACAO GERAL>

<OPERAGAO DE CONFIRMAGAO>

Limpar tudo Alterar ecra
_ @ ‘ + @ @ Prima a tecla MODE @ para alterar
0 ecra
@ — Restabelecer dados
@ mopE seT @

Mantenha premida a tecla MODE @
durante 3 seg

3s (DST, TM, MAX, AVG, M-RPM,
A-RPM DATA)

Mantenha premida as teclas MODE @ SET @
Durante 3 seg para reiniciar a unidade

Ajustar digitos Alterar o tamanho daroda
W (apenas no modo ODO)
@’ Prima a tecla MODE @ Mantenha premida a tecla
para selectionar 5S) MODE @ durante 5 seg.
Mudar para o acerto Entrar no modo
do digito seguinte DST oul@l T™M
@ @ Mantenha premida a tecla W@ Mantenha premida a tecla
MODE @ durante 2 seg MODE @ durante 5 seg
Mudar para a Sair do modo
S} funcéo seguinte [ @ DST ou@ TM
- Prima a tecla SET @ para _ 3s) Mantenha premida a tecla
mudar para a fungao seguinte MODE @ durante 3 seg.
Sair do modo Restabelecer dados
@ de configuragéo @
e " e Pri tecla SET t
0F)  Manegha premida a tecla e T o oAy, e

= Q
INICIAR O COMPUTADOR (TUDO LIMPO)
1. Mantenha os botdes MODE @ e SET @ pressionados simultaneamente durante mais de 3
segundos para iniciar o computador e limpar todos os dados. IMPORTANTE: Certifique-se de que
inicia o computador antes de o utilizar, caso contrario podem surgir erros.
2. Os segmentos do LCD serdo testados automaticamente apos a unidade ter sido iniciada.
3. Pressione o botdo MODE @ para interromper o teste ao LCD e, em seguida, é apresentada a
indicacdo intermitente "KM/h".

LIGAR/DESLIGAR O SENSOR DE MOVIMENTO DA UNIDADE PRINCIPAL
O computador inclui um sensor (patenteado) para evitar qualquer interferéncia sempre que a
unidade principal for retirada do apoio. A unidade principal s6 recebe os sinais das rodas quando se
encontra encaixada no apoio.

ACTIVACAO/DESACTIVACAO E LIGACAO/PARAGEM AUTOMATICAS
1. O computador inicia automaticamente a contagem assim que o percurso € iniciado e interrompe
quando o percurso termina. O simbolo intermitente "¢&2)" indica que o computador esta a ser
ligado.
2. Para economizar bateria, este computador desliga automaticamente apés um periodo de
inactividade de 30 minutos, apresentando apenas a indicacdo " ". A alimentaco é restaurada
assim que pressionar o botdo MODE @.

OPERACAO REINICIAR (Fig. 6)
Mantenha o botdo MODE @ pressionado até que o LCD deixe de apresentar qualquer valor e, em
seguida, solte o botdo. O computador reiniciara todos os valores de AS, DS, RT e MS a zero.
CIRCUNFERENCIA DA RODA
® Medigédo precisa (fig. a)
Faca girar a roda até que a valvula se encontre na posicdo mais préxima do solo e marque este
primeiro ponto no pavimento. Suba para a bicicleta e pega que o empurrem até que a valvula
regresse ao ponto mais préximo do solo. Marque o segundo ponto no pavimento. Mega a distancia
existente entre as marcas. Introduza este valor para definir a circunferéncia da roda.
® Quadro de consulta rapida (fig.b): Verifique no quadro qual o valor de circunferéncia adequado.

SUBSTITUICAO DA BATERIA DA UNIDADE PRINCIPAL

a). O simbolo "{d " surge para indicar que a bateria esta quase sem carga.

b). Substitua a bateria por uma nova no prazo de alguns dias apés o simbolo ter surgido.

c). Todos os dados serao eliminados aquando da substituicdo da bateria, mas o computador permite
que o condutor introduza os dados relativos a ODO1, ODO2 e T-RT apés a operacgéo de
substituicdo, pelo que deve registar estes valores antes de retirar a bateria antiga.

d). Utilize uma bateria CR2032 nova e ligue a unidade principal. (Fig. 1

52%) \VELOCIDADE ACTUAL 0.0 - 199,9 Km/h ou 120.0 Milhas/h +/- 1% (normal)

1. A velocidade actual é sempre indicada no ecré superior durante a conducéo. E apresentada a
velocidade actual até 199,9 KM/h ou 120.0 M/h (para diametros de roda superiores a 24
polegadas).

2. Quando o percurso é interrompido, a velocidade continua a ser contabilizada durante mais 4
segundos no caso da bicicleta 1 e 2 segundos no caso da bicicleta 2, para confirmacéo de que
ndo foram enviados mais sinais.

DST DISTANCIA DO PERCURSO 0,00 — 999,99 Km ou Milhas +/- 0,1%
Afuncéo DS apresenta a distancia percorrida desde a Ultima operacédo REINICIAR, desde que a
bicicleta esteja a ser conduzida.

TM TEMPO DE PERCURSO 0MO00.0S-59M59.9S, 1HOOMO0S-99H59M59S +/- 0.003%
1. O indicador RT apresenta o tempo de percurso desde a Ultima operacéo REINICIAR.

2. A contagem comega automaticamente assim que o percurso € iniciado e, quando o percurso é
interrompido, a velocidade continua a ser contabilizada durante mais 4 segundos no caso da
bicicleta 1 e 2 segundos no caso da bicicleta 2, para confirmagdo de que ndo foram enviados mais
sinais pela roda. No entanto, o computador elimina automaticamente os valores recolhidos em
excesso durante esse periodo de 2 ou 4 segundos.

MAX VELOCIDADE MAXIMA 0,0 —199,9 Km/h ou 120,0 Milhas/h +/- 1%
Indica a velocidade mais elevada desde a Ultima operagéo REINICIAR.

AVG VELOCIDADE MEDIA 0.0 -199,9 Km/h /0,0 — 120,0Milhas/h +/- 0,1%
1. E calculado a partir de DS dividido por RT. O valor médio é calculado a partir da ultima operagao

REINICIAR até ao ponto actual.

2. E apresentado "0.0" quando RT é inferior a 4 s, sendo actualizado de segundo a segundo quando
RT é superior a 4 segundos.

3. E apresentado um simbolo "Err" quando o valor de RT é superior a 100 horas ou o valor de DS é
superi{pr a 1.000 km (ou milhas). Reinicie a unidade para recomecar.

ODO @ 0ODO-1/ @ ODO-2
1. O conta-quilémetros indica a distancia total, desde que a bicicleta continue a ser utilizada e tanto a

bicicleta 1 como a bicicleta 2 possuem o seu préprio indicador ODO 1 ou ODO 2. O indicador
T-ODO apresenta a soma de ODO 1 mais ODO 2.

2. Os dados de ODO1, ODO 2 ou T-ODO néo podem ser colocados a zero através da operagao

REINICIAR.
Clock 12HR AM/PM OU 24HR CLOCK
1:00:00 — 12:59:59 AM/PM ou 0:00:00 — 23:59:59 +/- 0.003%

Ahora actual pode ser apresentada em unidades de 12HR AM/PM ou 24HR.

4 RPM Valor das RPM (rotagdes por minuto) actuais 0-199rpm +/- 0,1%
1. O valor das RPM actuais indica a rotagao do pedal por minuto (rpm). Este valor é apresentado no

canto superior direito e é actualizado segundo a segundo.

2. A gama de apresentag&o geral varia entre 0 e 199 rpm, em intervalos de 1 rpm. Os dados das
RPM séo reiniciados a zero 4 segundos depois do pedal ter deixado de rodar.

AVG RPM Valor médio das RPM 0-199rpm +/- 1,5%
1. O valor médio das RPM ¢é calculado com base no nimero total de rotagdes do pedal dividido pela
duracéo da rotagao (dependendo igualmente do tempo de percurso da roda). O valor A-RPM é
contado a partir da Ultima operacéo REINICIAR até ao ponto actual e é actualizado de segundo a

segundo.

2. E apresentada a indicag&o “0” quando a durag&o da rotagéo do pedal ¢ inferior a 6 segundos ou o
namero total de rotagdes for inferior a 10. (Estes 2 valores néo seréo apresentados no ecré.)

3. E apresentado o simbolo “Error” quando o niimero total de rotacdes do pedal for superior a 1
milh&o ou a duragéo total das rotagGes ultrapassar as 100 horas. Reinicie a fungéo para
recomecar.

MAX RPM Valor maximo das RPM

1. Regista a rotagdo mais elevada desde a Ultima operagédo REINICIAR.

2. A gama de apresentacdo maxima das RPM é idéntica a cadéncia actual.

8//8 Indicador de velocidade

O cursor do indicador de velocidade pisca " B " enquanto a velocidade actual for superior &
velocidade média, ao passo que a seta para baixo "8" pisca inversamente.
* Observagdes: Todos os dados das fun¢des sédo actualizados segundo a segundo.

FUNCOES ESPECIAIS PARA O UTILIZADOR

DST Contagem da distancia 0,0~999,9 Km ou milhas
Quando a contagem chega a zero, os valores de TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM deixam
de ser actualizados
1. ALARME

Por exemplo, se o condutor pretender fazer um percurso de 30Km, basta definir a distancia

pretendida e o computador emitira um alarme assim que a distancia predefinida for atingida.
2. PARA TESTE

Por exemplo, o condutor define uma distancia de teste de 1 Km. N&o é necessario utilizar

qualquer botéo durante a condugao. Quando o condutor atingir 1 Km, o computador deixa

automaticamente de actualizar os dados TM, AVG, MAX, AVG_RPM, para que estes possam ser

consultados posteriormente.

TM Contagem decrescente do tempo de percurso OH: 00M: 00S~99H: 59M: 59S
1. Afuncéo de contagem decrescente do tempo altera a fungdo TM (a contagem crescente passa a
ser feita no sentido inverso). Além disso, o ecra pisca @ para alertar o condutor e os dados
DST, AVG, MAX, MAX_RPM e AVG_RPM deixam de ser actualizados assim que a contagem
atingir o zero.
2. As operagoes da funcéo de contagem decrescente do tempo s@o mencionadas nas descrigbes
da funcéo DISTANCIA

0-199rpm +/- 1,5%

Distance count
down setting

dados DST, TM, AVG/ MAX / AVG_RPM/MAX_RPM.

2. Inicio automético da contagem decrescente durante a
condugéo

3. Quando a contagem atinge o zero, o simbolo @pisca e os
dados deixam de ser actualizados; posteriormente, o modo
DST recupera os dados predefinidos

4. Mantenha a tecla pressionada durante 3 segundos para

reiniciar todos os dados e abandonar o modo de contagem

decrescente @ DST.
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E 1. Quando activaomodo ~ TM: [ikio automdtico dos dados DST, TM, AVG/ MAX /
. T AVG_RPM/MAX_ RPM.

2. Inicio automdtico da contagem decrescente durante a condugio

3. Quando a confagem atinge o zero, o simbolo pisca e os dados deixam de ser adualizado ;
posteriormente, o modo  TM recupera os dados predefinidos H

4. Mantenha a teda pressionada durante 3 segundos para reiniciar fodos os dados e
ﬂbun_(l_iﬂnur 0 modo de contagem decrestente

RESOLUCAO DE PROBLEMAS

Realize as seguintes verificages antes de enviar a unidade para reparagéo.

PROBLEMA ITENS A VERIFICAR SOLUGCAO
Nenhuma 1. Abateria tem carga? 1. Subst tua a bateria.
informagéo no 2. Abateria foi instalada correctamente? 2. Certifique-se de que 0 polo postivo da
ecrd bateria se encontra orientado na direcgéo da

tampa da bateria.

Nenhum valor
relativo a
velocidade ou
dados incorrectos

Consulte o procedimento de ajuste e

1. Encontra-se no ecré de recalibragem ou no
conclua-o.

modo 12HR do relégio?
2. Os contactos existentes entre a unidade
rincipal e o apoio estdo em bom estado?
3. osicdes relativas e o intervalo do sensor
e do iman séo os correctos?
4. O fio esté partido?
5. O valor da circunferéncia é o correcto?

Limpe os contactos. ) )

Consulte as imagens da instalago (fig. D1) e

reajuste os dados correctamente.

. Efectue a reparag&o ou subst tua o fio.
Consulte a secc@o "CALIBRAGEM" e

introduza o valor correcto.
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Imagens Consulte a sec¢ao "CONFIGURACAO DA

iregulares UNIDADE PRINCIPAL" e volte a ligar o
computador.

O LCD nao Deixou a unidade principal sob a luz directa Coloque a unidade principal na sombra para

apresenta do sol durante um longo periodo de tempo? 3ue esta regresse ao seu estado normal. Os

qualquer imagem lados néo séo afectados negativamente.

Asimagens Atemperatura é inferior a 0°C (32°F)? Aunidade regressa ao estado normal quando a
demoram muito temperatura aumentar.
tempo a serem
apresentadas
PRECAUCOES
1. Este computador pode ser utilizado & chuva, mas néo pode ser utilizado debaixo de agua.
2. Nao deixe a unidade principal exposta a luz directa do sol quando néo estiver a conduzir a
bicicleta.
3. Néo desmonte a unidade principal ou 0s respectivos acessorios. _ o
4. Verifique regularmente a posicao relativa e o intervalo do sensor, do iman e da unidade principal.
5. Limpe regularmente os contactos do apoio e a zona inferior da unidade principal.
6. Nao utilize diluente, &lcool ou gasolina para limpar a unidade principal ou os respectivos

acessorios quando estes estiverem sujos. B
7. Lembre-se de prestar aten¢do a estrada durante a conducao.

Sensor com transmissor:
Alimentacao da unidade principal:

sensor de iman sem contacto com transmissor sem fios.
bateria de 3V x 1 (CR2032), a vida (til da bateria é de
aproximadamente 2 anos. (com base numa utilizacao diaria
média de 1,5 horas)

(a vida Ut da bateria original pode revelar-se mais curta devido aos periodos de envio e armazenamento.)

Dimensdes e peso da unidade principal: 46 x 54 x 16,5mm/31,5g

Definicdo da circunferéncia da roda: Imm - 3999mm (intervalos de 1 mm)
Temperatura de funcionamento: 0°C ~ 50°C (32°F ~ 122°F)
Temperatura de armazenamento: -10°C ~ 60°C (14°F ~ 140°F)

Italiano
<IMPOSTAZIONE> <FUNZIONAMENTO GENERALE>
S\ Cambia
Z Cancella tutto visualizzazione
+H Premere il tasto MODE @ per
= [ @ @ visualizzare una schermata diversa.
027\ —= Azzera dati
@ vope ser @ .
Per reinizializzare Funita princioal Tenere premuto per 3 secondi il
L principale, tasto MODE @
mantenere premuti i tasti MODE @ + SET — (DST, TM, MAX, AVG
©per 3 secondi. OF=3S)  M-RPM, A-RPM DATA).
Correggi valore Modifica dimensioni
Immesso ruota (solo modalita ODO)
t Premere il tasto MODE @ | ["—— Tenere premuto per 5
@ per eseguire la selezione. 5S)  secondiil tasto MODE® .
Passa al valore Attiva modalita
immesso | @0 DST o @ TM
successivo
— @ Tenere premuto per 2 kwaw] 5 Tenere premuto per 5
@ secondi il tasto MODE @ . S secondi il tasto MODE@®
7— ) Passaallafunzione Esci dalla modalita
@ successiva DST o @) TM
] Per passare alla funzione
successiva, premere il Tenere premuto per 3

secondi il tasto MODE @.

Azzeramento
dei dati

Premere il tasto SET @ per attivare
la modalita di impostazione.

o) tasto SET @.

Esci dalla modalita
impostazione

Tenere premuto per 2
2S) secondi il tasto SET® .

= A
AVVIO DEL COMPUTER

1.A Al momento dell'acquisto il prodotto viene fornito con una batteria in dotazione nell'unita
principale. Tenere premuto il tasto MODE @ e il tasto SET@ simultaneamente per piu di 3 secondi
per inizializzare il computer e cancellare tutti i dati.
IMPORTANTE! Accertarsi di inizializzare il computer prima dell'uso per evitare I'esecuzione
di eventuali errori.

2. | segmenti LCD saranno verificati automaticamente dopo avere inizializzato |'unita.

3. Premere il tasto MODE @ per interrompere il test LCD, quindi il simbolo lampeggiante "Km/h".

RILEVAMENTO DEL COLLEGAMENTO DELL'UNITA PRINCIPALE
Il computer & dotato di un sensore di rilevamento di collegamento e di scollegamento (brevetto in
corso di registrazione) che permette di eliminare disturbi di interferenza quando I'unita principale
viene rimossa dalla staffa. L'unita principale € in grado di ricevere il segnale della ruota solo
quando ¢ inserita nell'apposita staffa.

AVVIO/ARRESTO AUTOMATICO E ON/OFF AUTOMATICO
1. Il computer avvia il conteggio dei dati in automatico quando si inizia a pedalare e cessa il conteggio
quando si interrompe la pedalata. Il simbolo lampeggiante ¢gzg)" indica che il computer si trova in fase di
awio.
2. Per conservare |'energia della batteria, il computer si spegne in automatico limitandosi a

visualizzare unicamente i dati "® " quando rimane inutilizzato per oltre 20 minuti. L'alimentazione
viene riattivata premendo il tasto MODE @.

AZZERAMENTO DATI
Tenere premuto il tasto MODE fino a che la cifra viene cancellata dal display LCD, quindi
rilasciarlo. Il computer azzerera i dati DST, TM, MAX, AVG, GIRI/MIN MASSIMI, GIRI/MIN IN
MEDIA dai valori memorizzati per avviare un nuovo ciclo di riferimento.

CIRCONFERENZA DELLA RUOTA
® Misurazione accurata (Fig. a)
Far girare la ruota fino a quando il gambo della valvola si trova in corrispondenza del punto pit
vicino al suolo e marcare quindi questo primo punto sul suolo. Salire in bicicletta e farsi spingere
da qualcuno fino a quando la valvola non raggiunge di nuovo il punto pit basso. Segnare quindi il
secondo punto sul suolo e misurare la distanza tra i segni. Inserire il valore per impostare la
circonferenza della ruota.
oT%bﬁlla di riferimento rapido (Fig. b): Ricavare un valore di circonferenza adeguato dalla
tabella.
SOSTITUZI?NE BATTERIA UNITA PRINCIPALE

1. Il simbolo " €3 indica che la batteria & quasi esaurita.

2. Assicurarsi di sostituire la batteria con una batteria nuova entro qualche giorno dalla
visualizzazione di questo simbolo.

3. Tutti i dati saranno azzerati una volta sostituita la batteria, ma il computer consente di immettere
nuovamente in ODO il chilometraggio percorso dopo la sostituzione della batteria, registrando tali
dati prima di sostituire la batteria esaurita.

4. Inserire una batteria nuova tipo CR2032 e avviare l'unita principale.

DESCRIAIONE DELLE FUNZIONI

G2) \Velocita effettiva 0,0 —199,9 Km/h 0 120,0 miglia’h +/- 1%

1. Durante la pedalata la velocita effettiva viene sempre visualizzata in alto sul lato sinistro del
display. Viene visualizzata la velocita effettiva fino a 199,99 KM/h o 120,0 M/h (per diametri ruota
superiori a circa 600 mm).

2. Non appena si cessa la pedalata, il rilevamento della velocita continuera per 4 secondi per la bici 1
e per 2 secondi per la bici 2: cio permette di verificare che dalla ruota non venga inviato piu alcun
segnale.

DST Distanza percorsa 0,00 — 999,99 Km o miglia +/- 0.1%
La funzione DST permette di accumulare i dati reltivi alla distanza dall'ultima operazione di
AZZERAMENTO per tutto il tempo che la bicicletta & in uso.

TM Tempo di percorrenza 0 00H:00M:00S-99H:59M:59S

1. La funzione TM permette di sommare il tempo di percorrenza dall'ultima operazione di
AZZERAMENTO.

2. Quando la bicicletta & in funzione, il conteggio iniziaera in automatico continuando per 4 secondi
per la bici 1 e per 2 secondi per la bici 2: cio permette di verificare che non venga piu inviato alcun
segnale di rilevamento dalla ruota non appena si smette di pedalare.

Tuttavia, il computer sottrarra automaticamente i secondi contati in eccesso (4 per la bici 1 e 2
secondi per la bici 2) per ottenere il tempo di percorrenza esatto.

MAX Velocita massima 0,0 — 199,9 Km/h o 120,0 miglia/h +/- 1%
Mostra la velocita piu elevata dall'ultima operazione di AZZERAMENTO.

AVG Velocita media 0,0 —199,9 Km/h / 0,0 — 120,0 miglia/h +/- 0.1%

1. Si calcola dividendo il fattore DST per il fattore TM. Il dato medio calcolato va dall'ultimo

AZZERAMENTO al momento attuale.

Visualizza “0,0" quando il fattore TM & inferiore a 4 secondi.

La visualizzazione viene aggiornata circa ogni secondo quando il fattore TM & superiore a 4
secondi.

. Il computer visualizzera un simbolo di errore quando il fattore TM & superiore a 100 ore o il fattore

DST é superiore a 1.000 km (o miglia). Azzerare |'unita per eseguire l'avvio.

ODO @ 0DO-1/ @ 0DO-2 0,0 — 999999 Km o miglia +/- 0.1%

1. L'odometro somma la distanza totale fino al momento in cui la bicicletta € in marcia: la bici 1 e la

bici 2 sono entrambe dotate di un proprio odometro, rispettivamente ODO 1 e ODO 2.
2. | dati ODO1 e ODO 2 non possono essere riportati a zero con |'operazione di AZZERAMENTO.
&) OROLOGIO Orologio 12 H AM/PM 0 24 H
1:00:00 ~12:59:59 AM/PM o0 0:00:00 ~ 23:59:59 +/- 0,003%
La funzione permette di visualizza I'ora corrente con orologio 12 H AM/PM o 24 H.
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RPM GIRI/MIN attuali (giri al minuto) 0-199 rpm+/- 0.1%

1. 1 GIRI/MIN attuali sono i giri di pedalata al minuto (rpm). Il dato corrispondente € visualizzato
mediante il simbolo presente in alto a destra e viene aggiornato una volta al secondo.

2. L'intervallo di visualizzazione generale va da 0 (199) a 1 giro/min, con incrementi di 1 giro/min.

Permette di azzerare gli attuali dati di GIRI/MIN dopo 4 secondi quando la guarnitura non viene pit

ruotata.

AVG RPM GIRIMIN in media 0-99 giri/min+/- 1.5%
1. 1 GIRI/MIN in media sono calcolati dividendo i giri di pedalata complessivi per il tempo del giro di
pedalata (essi sono indipendenti dal tempo di percorrenza della ruota). | GIRI/MIN in media
vengono calcolati dall'ultima operazione di AZZERAMENTO al momento attuale e sono aggiornati
una volta circa al secondo.
2. Il computer visualizza uno “0" quando il tempo del giro di pedalata & inferiore a sei secondi o il giro
di pedalata totale e inferiore a 10 rotazioni (ambedue questi dati non sono visualizzati sul display).
3. Il computer visualizza il simbolo di errore quando il giro complessivo di pedalata e superiore a 1
milione di rotazioni o il tempo di giro di pedalata € superiore a 100 ore. Azzerare l'unita per
eseguire l'avvio.
MAX RPM GIRI/MIN MASSIMI 0-199 rpm+/- 1.5%
1. Permette di registrare il valore piu alto di GIRI/MIN dall'ultima operazione di AZZERAMENTO.
2. L'intervallo di visualizzazione per i GIRI/MIN massimi € lo stesso dei giri/min effettivi.
B//8 Generatore di velocita
Questa funzione attiva la "g" freccia del generatore di velocita quando la velocita effettiva & pit
elevata rispetto alla velocita media. In caso contrario lampeggera la freccia verso il basso "8 .
* Osservazioni: tutti i dati di funzione vengono aggiornati all'incirca ogni secondo.

FUNZIONI SPECIALI PER L'UTENTE

DST cConto alla rovescia della distanza 0.0~999.9 Km o miglia
Quando il conto alla rovescia raggiunge lo 0, i dati relativia TM, AVG, MAX, AVG_RPM,
MAX_RPM vengono arrestati.

1.ALLARME VISIVO
Se il ciclista intende ad esempio pedalare a 30 km preimpostando la distanza desiderata, il
computer lampeggera quando si raggiungono i 30 km.

2. TEST
Il ciclista puo preimpostare per esempio 1 Km come distanza di prova. Non & necessario azionare
alcun tasto mentre si pedala. Una volta raggiunto 1 Km, il computer arresta automaticamente i dati
TM, AVG, MAX, GIRI/MIN MEDI come riferimento.

TM Conto alla rovescia tempo 00H:00M:00S~99H:59M:59S

1. La funzione conto alla rovescia TEMPO permette di modificare il fattore TM da crescente a
decrescente. Inoltre, la visualizzazione lampeggia per avvisare l'utente e arresta i dati DST,
AVG, MAX, AVG_RPM e MAX_RPM IN MEDIA quando il conto alla rovescia raggiunge lo zero.

2. Le operazioni della funzione conto alla rovesciaTEMPO si ricollegano alle descrizioni contenute
nella sezione relativa al conto alla rovescia sulla DISTANZA del presente manuale.

Only DST mode 0T
Distance count
down setting

azzeramento automatico dei dati relativi a DST, TM,

AVG/MAX, AVG_RPM/ MAX_RPM.

2. Avvio automatico del conto alla rovescia durante |'utilizzo

della bicicletta.

3. Quando il conto alla rovescia raggiunge lo zero, il
simbolo lampeggera mentre i dati verranno arrestati:
successivamente, la funzione @ DST ripristinera i dati
preimpostati.

4. Per azzerare tutti i dati e uscire dalla modalita di conto

alla rovescia @DST, mantenere premuto il tasto per 3

secondi.
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1. Quando si seleziona la modalita (i) TM:
T azzeramento automatico dei dati relativi a DST, TM, AVG/MAX,
= H AVG_RPM/ MAX_RPM.
wa. ;2. Avvio automatico del conto alla rovescia durante | utilizzo della
A bicicletta.
3.Quando il conto alla rovescia raggiunge lo zero, il simbolo lampeggera
mentre i dati verranno arrestati:g[h successivamente, la funzione%
TM ripristinera i dati preimpostati.
4, Per azzerare tutti i dati e uscire dalla modalita di conto alla rovescia
TM, mantenere premuto il tasto per 3 secondi.

IDENTIFICAZIONE DEI GUASTI

Prima di portare | nita a riparare, effettuare i seguenti controlli

PROBLEMA
Unita principale:
visualizzazione nol

VERIFICA ELEMENTI RIMEDIO
1. Sostituire la batteria.

2. Assicurarsi che il polo positivo de la

1. La batteria & esaurita?
2. La batteria & stata installata correttamente?

disponibile batteria sia rivolto verso il copribatteria.
Nfc:ssgna vglo_cita 1. Il problema riguarda ITMPOSTAZIONE 1. Attenersi aIIIa procedura di impostazione e
elietivaltal UNITA PRINCIPALE o un‘altra schermata | terminare foperazione. .
inesatti di impostazione? 2. Fare riferimento alla Installazioni Fig. C-3

e alla Fig. D-4) e reimpostare
correttamente posizione e distanza.

3. Fare riferimento a "Impostazione
circonferenza" e immettere | valore
corretto.

4. Fare riferimento alla Installazioni Fig. D-3
per regolare la distanza o I'angolazione
presente tra l'unita principale e il sensore.

5. Inserire una batteria nuova.

6. Alontanarsi dalla fonte di interferenza.
Fare riferimento alla sezione
"Impostazione unita principale" e avviare di
nuovo il computer.

Collocare l'unita all'lombra per ritornare alla
condizione normale. Nessun effetto
avverso sui dati.

C'unita tornera alla condizione normale con

N

Le posizioni relative e la distanza tra
sensore e magnete sono corrette?

La circonferenza é corretta?

. La distanza di rilevamento &
sufficientemente breve e l'angolazione di
posizionamento del sensore € corretto?

. La batteria del sensore si sta scaricando?

. Esiste qualche forte fonte di interferenza

ne le vicinanze?

& w
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Visualizzazione
display irregolare

L'unita principale é stata esposlungo alla
luce diretta del sole quando la bicicletta
non era in uso?

La temperatura € inferiore a 0°C (32°F)?

Il display LCD e
nero

La visualizzazione

del display e l'aumento della temperatura.
lenta
ATTENZIONE
1. Non lasciare I'unita principale esposta alla luce diretta del sole quando non si usa la bicicletta.

N

Non lasciare I'unita principale sotto I'esposizione diretta dei raggi solari a meno che non si stia
utilizzando la bicicletta.

Non smontare I'unita principale o i suoi accessori.

Controllare periodicamente la posizione e la distanza del sensore e del magnete.

Pulire periodicamente i contatti del supporto e la parte inferiore dell'unita principale.

Non fare uso di diluenti, alcool o benzina per pulire I'unita principale o i suoi accessori quando sono
sporchi.

Ricordarsi di prestare attenzione alla strada quando si usa la bicicletta.
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o

Sensore:
Tipo di batteria:
Durata della batteria:

Sensore magnetico senza contatti

1 batteria da 3 V (tipo CR2032)

Circa 2 anni (la batteria in dotazione puo avere una durata inferiore,
considerato il tempo di spedizione e di stoccaggio dell nita)

45.8 x 54 x 17.2mm/ 31.5g

0 mm a 3999 mm (incrementi di 1 mm)

0° C~50° C (32° F~122° F)

-10°C~60° C (-14° F~140° F)

Dimensioni/Peso:

Regolazione circonferenza ruota:
Temperatura operativa:
Temperatura di stoccaggio:

Magyar
<ALTALANOS MUKODES>
Véltas a funkcidk kozott

<BEALLITASOK MUKODESE>

Teljes torlés

486
Ouor: @

Tartsa nyomva egyszerre a MODE @ és a
SET @ gombot legalabb 3 masodpercig a
komputer Gjrainditasahoz

1 Adatok bedllitasa

a2

Nyomja meg a MODE gombot @
a valtashoz

T2

Adatok torlése

Tartsa nyomva a MODE gombot @
legalabb 3 masod&er}gl%gDST, ™

3S) MAX, AVG, M-RP M ADAT)

Kerékméret megvaltoztatasa
(csak ODO médban)

5 Tartsa nyomva a MODE gombot @
S) 5 masodpercig

DST vaﬁy
TM méd beallitasa

55 Tartsa nyomva a MODE gombot (2]
5 masodpercig

Nyomja megi(_a MODE
gombot® a kivalasztashoz

Valtas a
kovetkez6 adatra

Tartsa nyomva a MODE
gombot @ 2 masodpercig

T2A25

Valtas a kovetkez6 Kilépés a @IDST
S} funkciora [ vagy @ TM médbol
V) Nyom SET gombot

NS & S5 oro® | \SO(3S) Jarsaryomya 2 MODE gombat @

Kilépés a beallitasi Adatok megvaltoztatasa
@ meniibél @
°° °° N j SET bot

2s gg;%sgo?)égrgvﬁwgsgggercig % abealitasornoz O ©

A KOMPUTER ELINDITASA
1. Akomputer elemmel egyditt kerlil forgalomba. Tartsa nyomva egyszerre a MODE @ és a
SET gombot @ legalabb 3 masodpercig a komputer elinditasahoz és minden adat térléséhez
FONTOS: Mindenképpen végezze el a fenti miiveletet, miel6tt h. 3lni kezdené a
komputert. Ellenkezé el6fordulhat, hogy a komputer nem miik6dik megfelel6en.
2. Akomputer az elinditas utan automatikusan elvégzi az LCD kijelz6 tesztjét.
3. Nyomja meg a MODE gombot @ az LCD teszt ledllitasahoz. Ekkor a Km/h felirat villog.

AUTOMATIKUS KI/BEKAPCSOLAS ERZEKELO RENDSZER
A komputer egy automatikus ki/bekapcsolas érzékel6 rendszerrel rendelkezik, mely megévja az
egységeket az interferenciatdl, amennyiben a komputert eltavolitja a tartérol. A komputer csak
akkor tudja fogadni az a}datolfat,’ha rgjta van a tarton. )
AUTOMATIKUS LEALLITAS ES KI/BEKAPCSOLAS

1. A komputer automatikusan elkezdi az adatok mérését a kerékpar elindulasakor és leallitja a
mérést, ha megall a kerékpar. A villogo "€e2)" felirat jelzi, hogy a komputer fogadja az adatokat.

P

2. Az elemek védelmében a komputer automatikusan kikapcsol és csak az @ lathaté, ha
legalabb 20 percig hasznalaton kiviil van. AMODE gomb @ megnyomasaval a komputer ismét
bekapcsol.

TORLES MUVELET

Tartsa nyomva a MODE gombot addig, amig a kijelzén 1évé adatok le nem nullazédnak.
A komputer torli a DST, TM, MAX, AVG, M-RPM, A-RPM adatokat.
A KEREK KERULETE

®Pontos Mérés (Fig. a)
Allitsa be a kereket tigy, hogy a szelep a f6ldh6z legkozelebbi pontban legyen. Jel6lie meg ezt a
pontot a foldon. Tolja a kerékpart addig, amig a szelep ismét a foldhoz legkdzelebbi pontba kerdil.
Jeldlje meg ezt a pontot is és mérje le a tavolsagot a két pont kdzott. A kapott értéket taplalja be a
komputerbe.
®A mellékelt tablazat segitségével hatarozza meg a kerék kertletét. (Fig. b)

A KOMPUTER ELEMCSEREJE
1. Avillog6 "€ felirat jelzi, ha elemcserére van sziikség.
2. Afelirat megjelenése utan legkésébb néhany nappal cserélje ki az elemet.
3. Elemcsere alkalmaval minden adat térlédik a komputerbdl. Lehetésége van azonban az ODO adat
Ujra betaplalasara az elemcsere utan, ezért régzitse a megdrizni kivant adatokat, mielétt eltavolitja
a régi elemet.
4. Cserélje ki az elemet (CR2032 tipusu) és inditsa el a komputert.

FUNKCIOK

BBB PILLANATNYI SEBESSEG 0.0 —199.9 Km/h vagy 120.0 Mile/h+/- 1%
. A pillanatnyi sebesség mindig a kijelz6 bal fels részén jelenik meg. A pillanatnyi sebesség felsé
hatarértéke 199.9 KM/h vagy 120.0 M/h (24" kerékméret felett).
2. Megallaskor a pillanatnyi sebesség kijelzése még 4 méasodpercig folytatédik, a Kerékparl esetében
és 2 masodpercig a Kerékpar2 esetében, ha nem érkezik tobb jel a jelado feldl.
DST NAPIKILOMETER 0.00 — 999.99 Km vagy Miles +/- 0.1%
A DST funkcié régziti a megtett tavolsagot az utolso torléstdl szamitva egészen addig,
amig a kerékpar mozgasban van.
TM ELTELT IDO
1. ATM funkcié mutatja az utolso torlés ota eltelt id6t.
2. Akomputer elindulaskor automatikusan elinditja a mérést és még 4 masodpercig
folytatja a Kerékparl esetében és 2 masodpercig a Kerékpar2 esetében megallaskor,
valamint ellenérzi, hogy nem érkezik-e tobb jel a jelado feldl.
A komputer automatikusan levonja az ez id6 alatt mért 4 masodpercet a Kerékpar1 esetében és 2
mésodpercet a Kerékpar2 esetében.
MAX LEGNAGYOBB SEBESSEG 0.0 — 199.9 Km/h vagy 120.0 Mile/h +/- 1%
Az utolsé torlés 6ta mért legnagyobb sebességet mutatja.
AVG ATLAGSEBESSEG 0.0 —199.9 Km/h / 0.0 — 120.0 Mile/h +/- 0.1%
1. Ezt a DST és a TM adatok hanyadosabdl szamitja a komputer. Az atlagsebesség az utolsoé torlés
és az adott pillanat kozétti id6szakot veszi figyelembe.
2. Az értéke "0.0", ha a TM kevesebb, mint 4 masodperc
3. Méasodpercenként frissiti az adatot, ha a TM tébb mint 4 masodperc.
3. "Error” felirat jelenik meg, ha a TM 1006ra felett van vagy ha a DST 1000km (vagy mérfold) felett
van. Ekkor torlésre van sziikség.
ODO @ opo1/@0D02 0.0 — 999999 Km vagy Miles +/- 0.1%
1. Az 6sszes megtett Ut a kerékpar haladasa kozben megtett tavolsagot méri. ODO1 a Kerékparl
esetében és ODO2 a Kerékpar2 esetében.
2. Az ODO1, ODO2 és T-ODO adatok nem térélhetéek a térlés mivelettel.
@ ORA 12HR AM/PM VAGY 24HR ORA
1:00:00 ~12:59:59 AM/PM vagy 0:00:00 ~ 23:59:59 +/- 0.003%
Az idét mutatja 12 6ras AM/PM (délel6tt/délutan) vagy 24 oras formatumban.
4 RPM Pillanatnyi RPM (Percenkénti pedalfordulatszam) 0-199 rpm +/- 0.1%
1. Apillanatnyi RPM a percenkénti pedalfordulatszamot mutatja. Az adat a kijelz6 jobb felsé oldalan
jelenik meg, és masodpercenkeént frisstil.
2. Amérési tartomany 0 és 199 percenkénti fordulat kozott van és 1 egységgel né vagy csokken. A
pillanatnyi RPM torlédik, ha a pedal legalabb 4 masodperce nem forog.

0.0 — 199.9 Km/h or 120.0 Mile/h +/- 1%

AVG RPM Atlag RPM 0-199 rpm +/- 1.5%
1. Ezt az értéket az 6sszes pedal fordulat és a pedalforgassal eltdltott idejének hanyadosabol
szamolja a komputer. (Az adat szamitasa fliggetlen a kerék forgasi idejétdl.) Az A-RPM adat az
utolso torlés és az adott pillanat kozétti idészakot veszi figyelembe, és masodpercenként frissiil.
2. Akijelz6n 0 jelenik meg, ha a pedal forgasi ideje kevesebb, mint 6 masodperc vagy a fordulatok
szama kevesebb, mint 10. (Ezen adatok egyike sem jelenik meg a kijelz6n.)
3. Error” felirat jelenik meg a kijelz6n, ha a forulatok szama tébb, mint 1 millié vagy a pedal forgasi
ideje tébb, mint 100 ¢ra. Ekkor torlésre van sziikség.
MAX RPM Legnagyobb RPM
1. Az utolsé torlés 6ta mért legnagyobb pedalfordulatszamot mutatja.
2. Alegnagyobb RPM mérési tartomanya megegyezik a pillanatnyi RPM tartomanyaval.
/8 ATLAGSEBESSEGHEZ VISZONYITOTT SEBESSEG
Afelfelé nyil B villog, amennyiben a pillanatnyi sebesség az atlagsebesség felett van
és a lefelé mutato nyil 8 villog, ha alatta van.
*Megjegyzés: Az 6sszes funkcié adatait masodpercenként frissiti a komputer.

KULONLEGES FUNKCIOK

DST Edzéstav visszaszamlalo 0.0~999.9 Km vagy miles
Amikor a szamlalé eléri a nullat, a komputer nem méri tovabb a kdvetkez6 adatokat: TM, AVG,
MAX, AVG_RPM, MAX_RPM.

1. FIGYELMEZTETO JELZES

Példaul, ha a kerékparos 30km-t akar kerékparozni, akkor az elére beallitott tavolsag, azaz 30km
megtétele utan a @ jelzés villog.

2. TESZT

A funkciot tesztelheti, ha 1km tavolsagot allit be. Haladas kdzben nem sziikséges semmilyen
gomb megnyomasa. Az 1km elérése utan a komputer nem méri tovabb a kévetkez6 adatokat:
TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM.

TM Edzésidé visszaszamlalé 0:00:00...99:59:59
1. Az edzésid6 visszaszamlalo funkcié a TM funkcié miikodését visszaszamlalasra valtoztatja.
A [ figyelmeztet6 jel villog és a komputer nem méri tovabb a kévetkez6 adatokat: TM, AVG,
MAX, AVG_RPM, MAX_RPM, ha a szamlalé eléri a nullat.
2. Az edzésid6 visszaszamlalo funkcié beallitasa hasonlé az edzéstav visszaszamlalé funkcio
mikodésérdl leirtakhoz.

0-199 rpm +/- 1.5%

1. A @ DST médba valé belépés.
% Automatikusan nullazédnak a kdvetkezd adatok: DST, TM,

AVG, MAX AVG_RPM, MAX_RPM

2. Kerékparozaskor automatikusan elindul a visszaszamlalas

3. Ha a szamlalé eléri a nullat, a @ jel villog és a komputer

nem méri tovabb az adatokat, majd a (] DST visszaall

alaphelyzetbe

4. Tartsa nyomva a MODE gombot az adatok torléséhez és a

DST médboél valé kilépéshez.

DST médban

Distance count
down setting

s T T
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TM médban 1. A @) TM médba valé belépés.
7 t  Automatikusan nullazédnak a kévetkezé adatok: DST, TM,

AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM

.~ 2.Kerékpdrozéskor automatikusan elindul a visszaszamlalas

3. Ha a szamlalé eléri a nullat, a @ jel villog, és a komputer nem
méri tovabb az adatokat, majd a @) TM visszaall alaphelyzetbe

4. Tartsa nyomva a MODE gombot az adatok torléséhez és a
TM médbdl valé kilépéshez.

HIBAELHARITAS
Ellendrizze a kdvetkezdket, mielétt elkezdi a hibajavitast.

PROBLEMA | ELLENORIZZE AZ EGYSEGET
Ures kijelzd

MEGOLDAS

1. Cserélie ki az elemet.
2. Bizonyosodjon meg réla, hogy az elem a
pozitiv oldalaval felfelé van.

1. Ellendrizze az elem toltottségét
2. Ellendrizze, hogy megfeleléen helyezte-e
be az elemet a komputerbe.

1. Abedllitasi folyamat befejezése sziikséges.

2. Kovesse a szerelési Gtmutaté C-1 és D-4
abréjat és 4 litsa be Ujra a poziciét és a
tavolsagot.

3. Allitsa be Ujra a megfelel6 kerékméretet.

4. Kévesse a szerelési (itmutaté D-3 abrajat és
dllitsa be Ujra a szenzor poziciojat és
tavolsagat.

5. Cserélie ki az elemet.

6. Tavolodjon el az interferenciat okozé

késziilektsl.

1 Akijelzé a komputer vagy egyéb funkcié
beallitasat mutatja?

2. Megfelel6 a szenzor és a magnes
pozicidja és tavolsaga.

3. Megfelel6 a beallitott kerékméret?

4. Megfelelé a szenzor és a komputer
tavolsaga és poziciéja?

5. Megfelel6 a szenzorban lévé elem
toltottsége?

6. Ellendrizze, hogy van-e a kézelben
interferenciat okozd késziilék.

Nincs p llanatnyi
sebesség vagy
rossz az adat

Rendellenes Nézze meg a komputer bedllitasa meniit és
kijelz inditsa Gjra a komputert.

Az LCD kijelz6 Hosszabb ideig kozvetien napstitésnek Helyezze amyékban a komputert, és a normal
fekete tette ki a hasznalaton kiviil [évé komputert? allapot visszaall. Adatvesztés nincs.

Ahémérséklet0 C (32 F)alatt van? Akomputer visszatér a normal allapotba,

Lassu a kijelzd
amint a hémérséklet emelkedik.

OVINTEZKEDESEK
1. A komputer hasznalhaté esében, de nem hasznalhaté viz alatt.
Ne tegye ki kozvetlen napsiitésnek a hasznalaton kivil lévé komputert.
Ne szerelje szét a komputert és alkatrészeit.
Rendszeresen ellendrizze a szenzor és a magnes pozicidjat és a kettd tavolsagat.
Tisztitsa rendszeresen a tartot és a komputert.
Ne hasznaljon higitét, alkoholt vagy benzint a komputer tisztitdsahoz.
Kerékparozas kozben mindig forditson kell6 figyelmet az uttestre.

Kozvetlen kapcsolat né kiili magnes szenzor vezeték nélkiili jeladéval.
1db 3V-os elem (CR2032), élettartama kb. 2év

(Napi atlagosan 1.5 éra hasznalattal szamolva.)

Kb. 3 év (A gyari elem élettartama valamivel révidebb a szallitas és
raktarozas idétartama miatt.)

45.8x54x17.2mm / 31,5g.

O0mm -3999mm

0°C-50 °C (32 °F - 122 °F)

-10°C - 60 °C (14 °F - 140 °F)

NoahwN

Jelado:
A komputer elemsziikséglete:

Az elem élettartama:

Méret és suly:
Kerékméret hatarai:
Miikodési hémérséklet:
Tarolasi hdmérséklet:
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®© Means press button N quickly.
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Aby zrestartowac nacisnij i
przyciski MODE® + SET

Kasowanie danych

® {
Nacisnij i przytrzymaj l;()rzycisk
ez 3 seku

& = E @ prz ndy
WE’ZS} (DST, TM, MAX. AVG,
M-RPM, A-RPM DATA)

rzytrzymaj
przez 3 sekundy

Ustaw cyfre Zmiana rozmiaru kota
(ty ko ODO)
H N ié&nii i k N’ P n .
NSgep MODE @ aby wybrac 55) NSiSRlgPrayizyma) prycisk

Wprowadzanie
@DST lub@ITM

nacisnij i przytrzymaj przycisk
w&r’}} MODEjappr)éezyS sejkpimg

Przejdz do ustawienia
kolejnej cyfry

Naci$nij i przytrzymaj przycisk
@ @ MODEJepprgez sejkﬂn ly

Przejdz do kolejnej
funkcjl

Nacisnij przycisk SET®

Zatwierdzenie ustawien
® aby przejs¢ do kolejnej funkgji

nacisnij i przytrzymaj przycisk
MODEjeppr)éeZYS sékpunﬁy

DST lub @ TM
o
Wyjscie z trybu

ustawien @

Nacisnij i przytrzymaj przycisk ),

Kasowanie danych

Nacisnij przycisk SET ®

2S)SET @ przez 2 sekundy %)
—

INICJOWANIE KOMPUTERA (WYKASOWANIE WSZYSTKICH DANYCH)
1. Aby zainicjowac¢ komputer i wykasowac wszystkie zapisane dane, przytrzymac przyciski MODE @
oraz SET @ jednoczesnie przez wigcej niz 3 sekundy. WAZNE: K nalezy zaini
przed pierwszym uzyciem. W przeciwnym razie moze funkcjonowac btednie.
2. Po zainicjowaniu jednostki nastgpi automatyczny test wyswietlacza LCD.
3. Aby przerwac test wyswietlacza, nacisngé¢ przycisk MODE @. Zostanie wy$wietlony migajacy napis
JKM/h”.

WYKRYWANIE WSPORNIKA JEDNOSTKI GLOWNEJ
Komputer posiada wytgcznik wykrywajgcy zamocowanie (zgtoszono do urzedu patentowego),
umozliwiajgcy unikanie zaktdcen, gdy jednostka gtéwna jest zdjeta ze wspornika. Komputer moze
odbiera¢ sygnaly z kota, wytgcznie gdy jest nasunigty na wspornik.

AUTOMATYCZNY START/STOP ORAZ AUTOMATYCZNE
WLACZANIE/WYLACZANIE

1. Komputer automatycznie rozpocznie zlicza¢ dane podczas jazdy i przestanie zlicza¢ po
zatrzymaniu. Migajgcy symbol 682" wskazuje, ze komputer jest w stanie rozruchu.

2. Dla oszczedzania baterii komputer wytgczy sie automatycznie i bedzie wyswietlat tylko dane ,&”
po 30 minutach bezczynnosci. Zasilanie zostanie przywrdcone po nacisnigciu przycisku MODE @.

-J

na ziemi. Zmierzy¢ dystans migedzy oznaczonymi punktami. Wprowadzi¢ te warto$¢ przy
ustawianiu obwodu kota.

®Podreczna tabela referencyjna (rys. b): Odczy’taé stosowng wartos$¢ obwodu z tabeli.
WYMIANA BATERII W JEDNOSTCE GLOWNEJ

. Symbol , @3 " jest wyswietlany, gdy bateria jest juz niemal catkowicie wyczerpana.

. Baterig nalezy wymieni¢ na nowa w ciggu kilku dni od momentu wyswietlenia tego symbolu.

. Podczas wymiany baterii wszystkie dane zostang skasowane, ale ten model komputera umozliwia
uzytkownikowi ponowne wprowadzenie danych ODO1, ODO2 oraz T-RT, jakie zgromadzono do
wymiany i jakie zanotowano przed wyjeciem starej baterii.

Wymieni¢ starg baterig na nowg bateri¢ CR2032 i zainicjowac jednostke gtéwna. (rys. 1)

FUNKCJE

¢=) AKTUALNA PREDKOSC
1. Podczas jazdy aktualna predkos$¢ jest widoczna zawsze na gérnym wyswietlaczu. Wyswietlana
jest predkos¢ az do 199,9 km/h lub 120,0 mil/h (dla két o Srednicy ponad 24 cali).
2. Po zatrzymaniu roweru predkosc¢ jest nadal wyswietlana przez 4 sekundy dla roweru 1 oraz 2
sekundy dla roweru 2 w oczekiwaniu na potwierdzenie, ze nie ma kolejnych sygnatéw wysytanych
z kofa.

WN =

»

DST DROGA PRZEBYTA PODCZAS OSTATNIEJ TRASY 0,00 — 999,99 km lub mil +/- 0,1%

Funkcja DST sumuje dane dotyczace drogi od ostatniej procedury RESET tak dtugo, jak rower
pozostaje na trasie.
TM CzAS JAZDY
1. TM zlicza catkowity czas jazdy od ostatniej procedury RESET.
2. Automatycznie rozpoczyna zliczanie przy rozpoczynaniu jazdy i konczy 4 sekundy po zatrzymaniu
dla roweru 1 oraz 2 sekundy dla roweru 2 w oczekiwaniu na potwierdzenie, ze nie ma kolejnych
sygnatéw wysytanych z kota. Te 2 lub 4 dodatkowe sekundy sg nastepnie automatycznie
odejmowane przez komputer.
MAX MAKSYMALNA PREDKOSC 0,0 — 199,9 km/h lub 120,0 mil/h +/- 1%
Przedstawia najwyzszg odnotowang predko$¢ od ostatniej procedury RESET.
AVG PREDKOSC SREDNIA 0,0 —199,9 km/h / 0,0 — 120,0 mil/h +/-0,1%
1. Warto$¢ ta jest obliczana jako DST dzielone przez TM. Wartos$ci $rednie s3 zliczane od ostatniej
procedury RESET do aktualnej chwili.
2. Warto$¢ ,0,0” jest wyswietlana, gdy TM jest mniejsza od 4 s, a wskazanie to jest aktualizowane co
okoto 1 sekunde, gdy TM wynosi ponad 4 s.
3. Gdy TM jest powyzej 100 godzin lub DST jest powyzej 1000 km (lub mil), wyswietlany jest symbol
LErr”. W celu ponownego uruchomienia wskaznika wykona¢ procedure wyzerowywania.
ODO @ 0DO-1/ & 0DO-2 0.0 — 999999 Km lub Mil +/- 0.1%
1. Odometr zlicza catkowitg przebyta droge przez caty czas ruchu roweru. Rower 1oraz 2 majg
oddzielny odometr ODO 1 i ODO 2. T-ODO jest sumg wartosci ODO 1i ODO 2.
2. Danych ODO1, ODO2 oraz T-ODO nie mozna wyzerowa¢ za pomocg procedury RESET
@CLOCK ZEGAR 12-GODZ. AM/PM ORAZ 24-GODZ.
1:00:00 — 12:59:59 AM/PM lub 0:00:00 — 23:59:59 +/- 0,003%
Wyswietla aktualny czas w formacie 12-godzinnym AM/PM lub 24-godzinnym.
+ RPM Aktualne obroty na minute (RPM — Revolutions Per Minute) 0-199 rpm +/- 0,1%
1. Aktualne RPM to obroty pedatami na minutg. Wys$wietlane sg na prawej, gérnej ikonie i sg
aktualizowane co sekunde.
2. Ogoélny zakres wyswietlacza to 0 — 199 rpm w krokach co 1. Wyzerowuje aktualne obroty na
minute po 4 sekundach od zatrzymania obrotéw korby.

0,0 —199,9 km/h lub 120,0 mil/h +/- 1% (zazwyczaj)

00H:00M:00S-99H:59M:59S

1. Przedstawia najwyzsza odnotowang warto$¢ RPM od ostatniej procedury RESET.

2. Zakres wyswietlania maksymalnych RPM jest taki sam, jak dla aktualnych wartosci.
2//8 Wskaznik trendu predkosci

Strzatka trendu predkosci , 8" miga, gdy aktualna predkosci jest wigksza od predkosci $redniej, a w
odwrotnym wypadku miga strzatka , 8.

* Uwaga: Dane wszystkich funkcji sg aktualizowane co okoto sekunde.

FUNKCJE SPECJALNE DLA UZYTKOWNIKOW

DST 0Odliczanie dystansu 0,0~999,9 km lub mil
Gdy licznik osiagnie zero, dane TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM ulegajg zamrozeniu.
1. ALARM PRZYPOMINAJACY
Na przyktad, jesli rowerzysta chce przejechaé 30 km, wstepnie ustawia zadany dystans, a na
komputerze wyswietli sie i zacznie miga¢ @) po odliczeniu dystansu 30 km.
2. W CELACH TESTOWYCH
Na przyktad, rowerzysta wstgpnie ustawia dystans testowy wynoszacy 1 km. Podczas jazdy nie
jest juz wymagane wciskanie zadnych przyciskow. Po przejechaniu 1 km komputer automatycznie
zamraza dane TM, AVG, MAX, AVG_RPM do wgladu.
TM Odliczanie czasu jazdy OH: 00M: 00S~99H: 59M: 59S
1. Funkcja odliczania czasu zmienia funkcje TM tak, ze czas nie jest dodawany tylko odejmowany.
Gdy licznik czasu osiggnie zero, na komputerze wyswietli sie i zacznie miga¢ @llw celu
przypomnienia uzytkownikowi o funkcji oraz zamrozi dane DST, AVG, MAX, MAX_RPM i
AVG_RPM.
2. Dziatanie funkcji odliczania czasu jest takie same, jak opisano to dla funkcji DST

Tryb,tylko DST”

Automatyczne wyzerowywanie danych DST, TM, AVG/

MAX / AVG_RPM/MAX_RPM.

2. Automatyczne uruchamianie odliczania podczas jazdy.

3. Gdy licznik osiagnie zero, na komputerze wyswietli sie
i zacznie migac @ zamrozi wszystkie dane, a
nastepnie @ DST powraca do domyslnych ustawien.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk przez 3 sekundy, aby
wyzerowac wszystkie dane i wyjs¢ z trybu odliczania
DST.

Distance count
down setting

i MAX/AVG_RPM/MAX_RPM.
¢ 2. Automatyczne uruchamianie odliczania @) podczas jazdy.
3. Gdy licznik osiggnie zero, na komputerze wyswietli sie i
zacznie migac [l i zamrozi wszystkie dane, a nastepnie
TM powréci do domysinych ustawien.
4. Nacisna¢ i przytrzymac przycisk przez 3 sekundy, aby
wyzerowac wszystkie dane i opuscic tryb odliczania TM.

Przed oddaniem jednostki do serwisu prosimy wykona¢ nastgpujgce zalecenia.

PROBLEM PUNKTY KONTROLNE SPOSOB POSTEPOWANIA

Brak wyswietlania 4 1. Wymieni¢ baterie na nowa.
2. Upewni¢ sig, ze biegun dodatni baterii
jest zwrdcony ku pokrywie baterii.

. Czy bateria nie jest wyczerpana?
. Czy bateria zostata poprawnie
zainstalowana?

N

Brak aktualnej 1
predkosci lub
niepoprawne
dane

1. Przej$¢ do procedury regulacii i
przeprowadzi¢ regulacije.

2. Oczyscic styki.

3. Przej$¢ do rysunku instalacyjnego D1 i
ponownie ustawi¢ dane.

4. Naprawic¢ lub wymieni¢ przewaod.

5. Przej$¢ do czesci WZORCOWANIE i
wprowadzi¢ poprawng wartosc.

. Czy ma to miejsce podczas ponownego
wzorcowania lub na ekranie ustawiania
zegara 12-godzinnego?

. Czy styki miedzy jednostkg gléwng a
wspornikiem sg dobrym stanie?

3. Czy wzajemne potozenie i przerwa
miedzy czujnikiem a magnesem sg
poprawne?

4. Czy przewdd nie jest przerwany?

5. Czy obwod kota jest podany poprawnie?

N

Nieprawidtowe Przejs¢ do czesci USTAWIENIE

wyswietlanie JEDNOSTKI GLOWNEJ i zainicjowaé
komputer ponownie.
L Czy wystawiono jednostke gtéwng na Aby przywrdci¢ normalny stan
Wyswietlacz LCD bezposrednie $wiatlo stoneczne na diugi wyswietlacza, umiesci¢ jednostke gtéwng w

jest czamy

czas W czasie spoczynku. cieniu. Nie ma to wplywu na zgromadzone

dane.

Wyswietlacz Czy temperatura jest ponizej 0°C (32°F)? Jednostka wrdci do normalnego stanu, gdy
powoli sie temperatura wzrosnie.
odswieza

SRODKI OSTROZNOSCI . o .

1. Ten komputer moze by¢ uzywany podczas deszczu, ale nie powinien znalez¢ sie pod wodg.
P?zostajac w spoczynku nie pozostawiac jednostki gtownej wystawionej na bezposrednie Swiatto
stoneczne.

Nie demontowac jednostki gtéwnej ani jej akcesoriow.

N

Okresowo czyscic styki wspornika i dolng czesc jednostki gtownej. . . L
Nie uzywac rozpuszczalnika, alkoholu lub benzyny do czyszczenia jednostki gtownej badz jej
akcesoriow, gdy ulegng zabrudzeniu. | )
7. Podczas jazdy nie odwracac¢ uwagi od drogi.

Czujnik z nadajnikiem: Bezstykowy czujnik magnetyczny z nadajnikiem bezprzewodowym.
Zasilanie bateryjne jednostki gtéwne;j:
Jedna bateria 3 V (CR2032), czas uzytkowania baterii wynosi okoto 2 lat.
(przy zatozeniu $redniego uzycia dziennego wynoszacego 1,5 h)
(oryginalne, fabrycznie montowane baterie moga mie¢ krotszy czas uzytkowania ze wzgledu na czas dostawy i
magazynowania,
Wymiary i masa jednostki gtéwnej: 46 x 54 x 16,5 mm / 31,5
Ustawienie obwodu kota: 1 mm — 3999 mm (z 1-milimetrowym krokiem)
Temperatura pracy: 0°C ~ 50°C (32°F ~ 122°F)
Temperatura przechowywania: -10°C ~ 60°C (14°F ~ 140°F)
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Cesky
<ZAKLADNi POKYNY>
Zména funkci

<POKYNY PRO NASTAVENI>

Vymazani vSech dat

@ l + | -

Zmadknutim tlacitka MODE @
zobrazite jednu funkci po druhé

‘ Vynulovani dat
® {
Zméacknéte a podrzte tlagitka MODE @ a
SET @ sougasné po dobu tii sekund k
restartu cyklocomputeru

@ vobe SET
Zmacknéte a podrzte tlacitko
DE @ po dobu tfi sekund

MO
@{3@ (DST, TM, MAX, AVG,
N-RPM, A-RPM DATA)

Zména nastaveni
obvodu kola

(pouze v rezimu ODO)

5 Zmacknéte a podrzte tlacitko
S) MODE @ po dobu péti sekund

‘ Nastaveni Gislic

Zmacknutim tlacitka
MODE @ zvysite Cislo 0 1

=

Piechod k nastaveni | /— Vstup do@IDST
dalsi gislice nebo @) TM rezimu
S Zmacknéte a podrzte —
&if Zmacknét drzte tlacitk
@@ 3385%%?15@0 podobu | \SO2(5s) Fracknste apadte lacitko,

Ukonéeni @IDST
nebo @TM rezimu

7 \Prechod k nastaveni
dalsi funkce [

Zmacknéte tlagitko SET ® k —
SO

Zmacknéte a podrzte tlacitko

Z prechodu na nastaveni dal$i MODE @ po dobu t sekund

@ unkce

Ukonceni
nastavovaciho rezimu

Znovunastaveni dat

Zmacknutim tlacitka SET®

Zmacknéte a podrzte T ) ..
¢ vstoupite do nastavovaciho rezimu

tlacitko SET@po dobu

2s
dvou sekund @
= —

SPUSTENI COMPUTERU (VYMAZANI VSECH UDAJU)

1. Podrzte soucasné stisknuta tlacitka MODE @ a SET @ déle nez 3 sekundy, aby doslo k inicializaci
computeru a vymazani véech Udaji. DULEZITE: Ujistéte se, Ze jste pfed pouZitim computer
inicializovali a vymazali, jinak miZe dojit k chybnému méreni.

2. Po zapnuti se automaticky za¢ne testovat zobrazeni jednotlivych ¢asti displeje LCD.

3. Ukoncete test displeje LCD stisknutim tlacitka MODE @, poté zacne blikat text "KM/h".

DETEKCE ZASUNUTI HLAVNI JEDNOTKY
Computer je vybaven funkci detekce zasunuti hlavni jednotky (patentovano) pro zamezeni ruseni
béhem doby, kdy je computer vyjmut z drzaku. Hlavni jednotka mize signal pfijimat pouze v dobé,
kdy je zasunuta do drzaku.

AUTOMATICKE SPUSTENI/ZASTAVENI A VYPNUTI
1. Computer automaticky spousti zaznam tdaju po zacatku jizdy a zastavuje zaznam po ukonceni
jizdy. Blikajici symbol "@&#2 " upozorfiuje na stav spusténi.
2. Pro Setfeni baterie se computer v pfipadé necinnosti po dobu 30 minut automaticky vypina a
zobrazuje pouze Gdaj "@". Computer se opét zapne po stisknuti tiagitka MODE @.

FUNKCE RESET

Podrzte tlacitko MODE @ do té doby, nez dojde ke zmizeni Gdajl z displeje, poté tlacitko uvolnéte.
Dojde k vynulovani tdaju DST, TM, NAX, AVG, M-RPM a A-RPM.

OBVOD KOLA
®Piesné méieni (obr. a)
oznacte na podlaze. Nasednéte na kolo a s pomoci jiné osoby popojedte tak, aby se ventilek opét
nachazel v nejnizsi poloze. Toto misto opét oznacte. Zméite vzdalenost mezi znackami. Zadejte
tuto hodnotu jako obvod kola.
®Strucna tabulka (obr. b): Spravny obvod kola zjistéte pomoci tabulky.

VYMENA BATERIE HLAVNI JEDNOTKY
1. Kdyz je baterie téméF vybita, zobrazi se na displeji symbol "d".

Baterii vyménte co nejdfive poté, co se na displeji zobrazi symbol.

. Po vyméné baterie dojde k vymazani veskerych udajl , computer vSak umoziiuje opétovné zadani
udaju ODO1, ODO2 a T-RT, které jste ujeli pfed vyménou baterie a které byly v computeru pred
vymeénou ulozeny.

4. Vymérite starou baterii za novou CR2032 a spustte hlavni jednotku.

FUNKCE
%) OKAMZITA RYCHLOST
1. Okamzita rychlost se béhem jizdy vzdy zobrazuje na hornim displeji Zobrazuje okamzitou
rychlost az do 199,9 km/h nebo 120,0 mil/h (pro kola s obvodem véts$im nez 24 palcu).

N

pro ujisténi, zda nejsou snimacem vysilany dalsi signaly.
DST DENNi VZDALENOST

Funkce denni vzdalenosti DS nacita vzdalenost po dobu jizdy od posledniho vynulovani computeru.

TM DOBA JizDY

1. Doba jizdy zaznamenava dobu jizdy od posledniho pouziti funkce RESET. Funkce T-RT
zaznamenava celkovou dobu jizdy od po¢atku pouzivani computeru a nelze ji vymazat pomoci
funkce RESET.

2. Funkce se automaticky spusti po za¢atku jizdy a po jejim ukonéeni zaznamenava dalsi 4 sekundy
pro kolo €. 1 a 2 sekundy pro kolo €. 2 pro ujisténi, zda nejsou snimacem vysilany dal$i signaly.
Tyto 2 nebo 4 sekundy jsou v§ak poté automaticky od ¢asu opét odecteny

MAX MAXIMALNi RYCHLOST

Zobrazuje nejvy$si zaznamenanou rychlost od posledniho vynulovani computeru.

AVG PRUMERNA RYCHLOST

1. Primérna rychlost se vypocitava jako pomér vzdalenosti a doby jizdy. Primérna rychlost je
vztazena ke vzdalenosti ujeté od posledniho pouziti funkce RESET.

2. Do doby jizdy nizsi nez 4 sekundy se zobrazuje Gdaj "0.0", poté se prumérna rychlost aktualizuje
kazdou sekundu.

3.V pfipadé, Ze je doba jizdy vy$§i nez 100 hodin nebo vzdalenost vy$si nez 1 000 km (nebo mil) se
na displeji zobrazi text ,Err“. Funkci obnovite resetovanim computeru.

ODO @ 0D0-1/ @ 0ODO-2

1. Tato funkce pocita ujetou vzdalenost po celou dobu, kdy je kolo v pohybu. Kazdé kolo (1 a 2) ma
vlastni poéitani ujeté vzdalenosti ODO 1 nebo ODO 2. Hodnota T-ODO predstavuje soucet hodnot
ODO 1a0DO 2.

2. Hodnoty ODO1, ODO 2 nebo T-ODO nelze vymazat pomoci funkce RESET.

&) CLOCK CAS 12HR AM/PM NEBO 24HR

1:00:00 — 12:59:59 AM/PM nebo 0:00:00 — 23:59:59 +/- 0,003 %

gobrazeni aktualniho ¢asu v rezimu 12HR AM/PM nebo 24HR.
+# RPM Okamzita kadence RPM (otacky za minutu)
1. Okamzita kadence RPM predstavuje pocet otacek pedalu za minutu (rpm). Zobrazuje se v pravé
horni ¢asti a aktualizuje se kazdou sekundu.
2. Rozsah otacek je 0 az 199 ot./min s prirGstkem 1 ot./min. Nulova hodnota RPM se zobrazi 4
sekundy po ukonéeni Slapani.

0,0 — 199,9 km/h nebo 120,0 mil’h +/- 1 % (b&zna odchylka)

0,00 — 999,99 km nebo mil +/- 0,1%

0M00.0S-59M59,9S, THOOMO0S-99H59M59S +/- 0,003 %

0,0 — 199,9 km/h nebo 120,0 mil’h +/- 1 %

0,0 - 199,9 km/h /0,0 — 120,0 mil/h +/- 0,1 %

0-199rpm +/- 0,1 %

AVG RPM Primérna kadence RPM 0-199rpm +/- 1,5 %

1. Primérna kadence RPM se vypocitava z podilu celkového poctu otacek a doby otacek pedal
(nezavisi na dobé jizdy kola). Primérna kadence je vztaZzena ke vzdalenosti ujeté od posledniho
pouziti funkce RESET a je aktualizovana kazdou sekundu.

2.V pfipadé, ze doba jizdy je krat$i neZ 6 sekund nebo celkovy pocet otacek pedaly je nizsi nez 10,
je na displeji zobrazen udaj ,0“. (Zadna z téchto 2 hodnot se na displeji nezobrazuje.)

3.V pripadé, Ze celkovy pocet otacek je vyssi nez jeden milion nebo je celkova doba jizdy del$i nez
100 hodin, je na displeji zobrazen text ,Err*. Pro navrat do normalniho zobrazeni pouzijte funkci
Reset.

MAX RPM Maximalni kadence RPM

1. Zaznamenava nejvyssi kadenci RPM od posledniho vynulovani adaj.

2. Rozsah zobrazeni maximalni kadence je shodny se zobrazenim okamzité kadence.

/8 Speed Pacer

V piipadé, ze okamzita rychlost je vy$si nez primérna, blika na displeji symbol Sipky "
pfipadé, Ze okamzita rychlost je nizsi nez rychlost priimérna, blika na displeji Sipka "8".
* Poznamka: Veskeré udaje jsou aktualizovany kazdou sekundu.

ZVLASTNI UZIVATELSKE FUNKCE

MDST Odpoéet vzdalenosti 0,0~999,9 km nebo mil
Po dosazeni nuly dojde k zmrazeni idaja TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM
1. UPOZORNENI
V pfipadé, Ze chcete ujet vzdalenost napfiklad 30 km, nastavte poZzadovanou vzdalenost.
Po ujeti vzdalenosti zatne na computeru blikat symbol
2. ZKOUSKA
Zadejte zkuSebni vzdalenost 1 km. Béhem jizdy neni zapotfebi s computerem pracovat. Po ujeti
1 km dojde k automatickému zmrazeni funkci TM, AVG, MAX, AVG_RPM pro vasi potfebu.
@) TM Odpoéet doby jizdy OH: 00M: 00S~99H: 59M: 59S
1. Funkce odpoctu doby jizdy zméni funkci doby jizdy z nacitani na odpocet. Dale po uplynuti
doby blika symbol @i]a zmrazi udaje funkci DST, AVG, MAX, MAX_RPM a AVG_RPM.
2. Prace s funkci odpoctu doby jizdy je analogicka s funkci odpoctu vzdalenosti.

0-199rpm +/- 1,5 %

"y

@

1.V ptipadé zadani rezimu@DST:

¢ Dojde k automatickému vynulovani tdaju DST, TM,

& AVG/ MAX/ AVG_RPM/MAX_RPM.

2. Dojde k automatickému spusténi odpoctu béhem
jizdy.

3. Po dosazeni nuly za¢ne symbol@blikat a dojde ke
zmrazeni viech Udajd. Poté se hodnota @IDST vréti na
plvodni hodnotu.

4. Pro vymazani Gdaja a opusténi rezimu odpoc¢tu @DST
stisknéte a podrzte tlacitko na 3 sekundy.

Pouze v rezimu DST]|

0T
Distance count
down setting

...... B T —
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Pouze v rezimuTM 1.V pfipadé zadani rezimu@TM:
i Dojde k automatickému vynulovani idaji DST, TM, AVG/
i MAX/AVG_RPM/MAX_RPM.
.4 2.Dojde k automatickému spusténi odpoctu béhem jizdy.
3. Po dosazeni nuly za¢ne symbol @ blikat a dojde ke
zmrazeni v8ech Udajl. Poté se hodnota@ TM vréti na
puvodni hodnotu.
4. Pro vymazani Gidajtl a opusténi rezimu odpoctul TM

) i stisknéte a podrzte tlacitko na 3 sekundy.
° ODSTRANOVANI ZAVAD

Pred odnesenim do opravy zkontrolujte nasledujici mozné pficiny.

PROBLEM ZKONTROLUJTE ODSTRANENI PROBLEMU
Prazdny displej. | 1. Neni Vybita baterie? 1. Vymérite baterii.
Computer 2. Neni $patné nainstalovana baterie? 2. Ujistéte se, zda kladny pol baterie
nezobrazuje smeéfuje ke krytu baterie.
okamZitou 1. Je v rezimu opétovné kalibrace nebo v 1. Pfectéte si navod k instalaci a dokoncete
rychlost nebo rezimu nastaveni hodin 12 HR? prizpusobeni.
ukazue |2 Jev poradku kontakt mezi hlavni 2. VyCistéte kontakty.
nespravné Udaje jednotkou a drzakem? 3. Podle navodu na obrazku D1 provedte

spravné nastaveni udajl.

4. Opravte nebo vymérite vedeni.

5. Podle navodu v odstavci "KALIBRACE"
nastavte spravnou hodnotu.

3. Je spravné nastavena vzajemna poloha a
vzdalenost Cidla a magnetu?

4. Nedoslo k pretrzeni vedeni?

5. Je spravné nastaven obvod kola?

Spatné i Prettéte si odstavec "NASTAVENI HLAVNI
zobrazeni JEDNOTKY" a znowu inicializujte computer.
Displej je cemny | Nenechali jste hlavni jednotku po dlouhou | Umistéte hlavni jednotku do stinu a
dobu na pfimém slunci? pockejte, nez se zobrazeni vrati do
normalniho stavu. Nema vliv na ulozené
udaje.
Displej je pomaly | Neni teplota nizsi nez 0 °C (32 °F)? Po zvyseni teploty zacne displej zobrazovat

normainé.

PREVENCE PROBLEMU

1. Tento computer Ize pouzivat za desté, nemél by vSak byt pouzivan pod vodou.

2. Nenechavejte hlavni jednotku na pfimém sluneénim svitu.

3. Nerozebirejte hlavni jednotku nebo jeji pfisluSenstvi.

4. Pravidelné kontrolujte vzajemnou polohu a vzdalenost ¢idla od magnetu a hlavni jednotku.
5.Pravidelné cistéte kontakty na drzaku a na spodni ¢asti hlavni jednotky.

6. K cisténi hlavni jednotky a jejiho pfislusenstvi nepouzivejte fedidla, alkohol nebo benzin.
7. Béhem jizdy d&vejte pozor na cestu.

Snimac s vysilacem:
Napajeni hlavni jednotky:

Bezkontaktni magneticky snimac¢ s bezdratovym vysilaéem.
Baterie 3 V 1x (CR2032), Zivotnost baterie pfiblizné 2 roky.
(Pri pramérném pouzivani 1,5 hodiny denné)
(Z davodu doby dodavky a skladovani mize mit originalni baterie Zivotnost kratsi.)
Rozméry a hmotnost hlavni jednotky: 46 x 54 x 16,5 mm/31,5 g
Nastaveni obvodu kola: 1 mm — 3999 mm (po 1 mm)
Provozni teplota 0°C ~ 50 °C (32 °F ~ 122 °F)
Teplota pro ulozZeni: -10°C ~60 °C (14 °F ~ 140 °F)
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Pycckut
<OBLUWE HACTPOWKK>
Bbi6op ¢yHKLMM

<PErYNIMPOBOYHbIE HACTPOWKW>

MycTou akpaH

/%@ DiE
@ vooe 1 @

HaxwmuTe n yaepxwusaiite kHonku MODE® +
SET @ 3 cek gnst nepesarpysku

Haxwmute kHonky MODE @ pns
BblGopa hyHKLYK

T

C6poc AaHHbIX PyHKUUK

Haxwmute 1 ynepxusarnTe KHOMKY
ODE @ 3 cek.
3s) (DST, TM, MAX, AVG,

BeriokoMmbroTepa M-RPM, A-RPM DATA)
N3mMeHuTb 3Ha4YeHue N3meHeHune pa3mepa koneca
[ (Tonbko B pexxume ODO)

HaxmuTe kHonky MODE @ ans

Haxwmute 1 ynepxuaiTe KHOMKy
M3MEHEHNA LMpbI 3Ha4eHNs

MODE @ 5 cek

e T

Bxopn B pexxum U3mepeHus

Mepexop Ha crieayoLLyHO

umcpy 3HadeHne DST vnun @) TM
Haxatb 1 ynepxusartb HaxxmuTe u yaepxumsaiiTe KHOMK
@ @ KHOMKY Md’ﬂlﬁje 2 cek. 5S MODE® 5 gek P Y

Mepexop ANA U3MeHeHUs
cnepytowen PyHKUMN

Bbixop B pexxum UsmepeHus
DST unu(@i)T™M

HaxmuTe kHonky SET @ ans

HaxmuTe 1 ynepxmvsaiite KHOMK)
nepexopa k crefytoLen yHKUumn 3s MODE @ 3 ():ng P Y
BbIXO]J, U3 pexmma C6poc AaHHbIX
© perynuposok | | IO
°° 0 i © o °) Haxwmute kHonky SET @ ansa Bxoga
25 EHaﬁ",f;'TSeElﬂrge Ayeane + B PEXIM PEryn1poBoK
=

CEPOC KOMIMbLIOTEPA B HAYATNIBHOE COCTOSIHUE
(«OYUCTUTb BCE» (ALL CLEAR))

1. YaepxuBanTe B HaaToM COCTOSIHWAM OfHOBPEMEHHO kHomku PEXKM @ n YCTAHOBKA ® Ha
npoTshkeHUn Gornee 3 cekyHA, YTOObI 3anyCTUTb KOMMBIOTEP W yAanuTb BCE AaHHbIE.
BAXXHAS1 UH®OPMALUSI: O6s. HO 8b| c6poc KoM pa 8 HavyasbHoe
cocmosiHue neped e20 UCMOb308aHUEM, 8 POMUEBHOM Clly4ae He UCK/THo4eHbl OWUGKU 8 e20
pabome.

2. Mocne cBpoca koMmMbioTepa B HaYarbHoe COCTosHUE TecTupoBaHue cparmerTos XK bynet
BbIMNONMHEHO aBTOMATU4ECKN.

3. [insa 3asepLluenuns Tecta XKL HaxxmuTe kHonky PEXXVM @, nocne Yero nossnseTcs muraioLlas Haanmcs
«KM/Y».

OATYUK YCTAHOBKW/CHATUA OCHOBHOIO YCTPOUCTBA
BeJ'IOKOMI'Ib}OTep OCHalleH AaT4MKOM YCTaHOBKW OCHOBHOIO yCTpOIZCTEa (naTeHT SaﬂBﬂeH), cny>xawum ans
npeaoTBpaLleHns LWyMOBbLIX MOMEX B MOMEHT CHATUSA OCHOBHOIO yCTpOIZCTBa C KpenneHus. OcHoBHoe
yCTpOVICTBO MOXET NPUHUMaTL CUrHan OT KOrec TOMbKO Toraa, Koraa OHO YyCTaHOBMEHO Ha KpenneHun.

ABTOMATUYECKWUW 3ANYCK/OCTAHOBKA U ABTOMATUYECKOE
BKINKOYEHUE/BBIKITIOYEHME NMUTAHUA

1. KOMI'Ib}OTep aBTOMaTU4eCKN NPUCTYNaAET K CHATLIBAHUIO aHHbIX B MOMEHT HaYana ABWKEHUS U
NepecTaeT CYUTLIBATL AaHHBIE B MOMEHT MpeKpaLLeHis ABKeHUs. Muralolwmin cumeon "¢e9)"
yKasbIBaeT Ha TO, 4TO KOMMbIOTEP HAXOAUTCS B CTaauM 3anycka.

2. Ecrv KoMMbloTep He UCMonb30Bancs B TedeHne npubnuantenbHo 30 MUHYT, TO Ana akoHomumn batapen

OH aBTOMATU4ECKM BLIKIKYNTCS, @ Ha Aucrnee ByaeT oTobpaxaTbes CUMBON "®". MutaHve
BKITOYMTCS NpK HaxaTum kHonkn PEXKUM @.

OIMEPALIUS! «<CBEPOC» (Puc. 6)
1. YoepxviBaiiTe B HaaTom nonoxeHun kHonky PEXKM @0 Tex nop, noka unpoBble 3Ha4eHust Ha
KK He cOpocsTes Ha Hynw, 1 3ateM oTnycTuTe. KoMnbroTep cOpoCcUT COXpaHEHHbIE 3HaYeHNs! aHHbIX
AV, DS, RT 1 MS Ha Hynu.

OJTMHA OKPY)XXHOCTU KONECA

®TouyHoe usamepeHue (puc. a)
MpokpyTuTe Koneco, noka HUNMNenb Kamepbl He ByaeT HaXOAUTLCS B CAMOW HYDKHEN TOYKe Mo
OTHOLLIEHWIO K 3eMr1e, 3aTeM OTMETLTE 3Ty NepBYHO TOYKY Ha 3emrie, 3aTem OTMETLTE 3Ty NepBYyHo TOHKY
Ha 3emne. Cﬂ,ﬂbTe Ha Berocuner 1 nonpocuTe NoMOLLHWKA TOSKaTb BaC, NOKa HUMMEeSb Kamepbl He
BO3BPATUTCA Ha CaMYH0 HVKHIOK TOYKY. OTmeTbTe BTOPYHO TOYKY Ha 3emMne. Vlsmepre paccTosHue
Mexay To4Kamn. ﬂJ'IFl HaCTpOVIKVI AJIMHBI OKPY>XHOCTU KOrneca BBeAUTE 3TO 3Ha4YeHue.

e®CnpaBoyHas Tabnuua (puc. b): HainauTe B Tabnuue cooTBETCTBYIOWMIA pa3mep
OKpPY>XHOCTH Koneca.

3AMEHA BATAPEM B OCHOBHOM YCTPOUCTBE

1. Mosenenve cumeona ") " ykasblBaeT Ha NPaKTUYECKV MOMHbIN pa3psf, 6atapeu.

2. 3ameHuTe cTapyto GaTapeto HOBOW B TEYEHIE HECKOMbKUX AHEN MOCre NosiBeHst AaHHOro CUMBOMa.

3. MNocne 3ameHbl Gatapen Bce AaHHble GyayT cOpoLLEHbl Ha HYMW, OAHaKO AaHHbI BENOKOMIbIOTEP
MO3BOMNSIET BaM BOCCTAHOBUTL AaHHble dyHKumin ODO1, ODO2 u T-RT, KoTopble Bbl HAKONWIN 3a BpeMmst
e3/bl Ha Benocvneae rnocre 3ameHbl 6atapeu, T. K. BCe 3TW JaHHble (hUKCUPYIOTCS 40 MOMEHTa
yAaneHus otpaboTtaHHoi 6atapen.

4._Bcrasbre HoBvio 6atapeto CR2032 1 BKIIOUMTE OCHOBHOE YCTDOWCTBO.

%) TEKYLWASA CKOPOCTb 0,0 — 199,9 km/4 nnm 120,0 munb/y +/- 1% (cTaHaapT)

1. Bo Bpemsi ABWKEHWS TeKyLLIast CKOPOCTb BCEra ykasblBaeTCs Ha BepxHeM aucnnee. Ha Hem
oTobpaxaeTcs TekyLasi ckopocTb A0 199,9 km/y nnm 120,0 Munb/y (ans konec ¢ avametpom Gonee 24
[I0/IMOB).

2. MNpu ocTaHoBKe Berocuneaa ckopocTb Berocunena 1 NPooMmKaeT CUMTLIBATLCA B TeHeHe 4 cekyHs, a
CKOpOCTb Berocyineaa 2 — B TeHeHre 2 cekyHa Ans NoaTBep/AeHNs TOro, YTO npekpaTunack oTnpaska
CUrHaroB oT Korec Benocyneaa.

DST ONUHA NPOBETA 0,00 — 999,99 kM unu munb +/- 0,1%
DyHkums DS noacumTbIBaeT NPOMAEHHOE paccTosiHWE C MOMeHTa nocneaHei onepaumm CBPOC,
rioka BENocUnes HaxoauTCs B ABVKEHUN.

TM BPEMSA ABMXEHUA 0mM1HO0,0cek-59M1nH59,9cek, 1400MMHOOCek-99459MrH59cek +/- 0,003%

1. RT nogcunTbiBaeT obliee BpeMsi ABWKEHWSI C MOMEHTa nocneaHeit onepauun CEPOC.

2. MoacyeT HauMHaeTCs aBTOMATUHECKN C HaYarioM ABWKEHUS U NPOAOIDKAETCS B TeHeHWe 4 cekyHa Ha
Berocuneae 1 1 B TedeHne 2 cekyH/ Ha Beriocuneze 2 Ans NoATBEPXAEHUs TOro, YTo Nepeaada
cyrHana ot Korec Berocuneaa npekpatuiach nocne OCTaHOBKM ABIKeHWs. OfHaKo AaHHbI
BErOKOMbIOTEP aBTOMATUYECKM UCMIPABIISET JaHHbIE C BbIMETOM JILLHKX 2 MK 4 CekyHA.

MAX MAKCUMAIIbHAA CKOPOCTb 0,0 — 199,9 km/4 unmn 120,0 munb/y +/- 1%

MokasblBaeT camyio BbICOKYH CKOPOCTb C MOMEHTa rnocneaHeit onepauymn CBPOC.

AVG CPEOHSAA CKOPOCTb 0,0 —199,9 km/4 /0,0 — 120,0 munb/y +/- 0,1%

1. PaccuntbiBaetcsa npu AeneHuy nokasarens DS Ha gaHHble dyHkumm RT. CpegHee 3HadeHve
MOACYUTBLIBAETCSA C MOMeHTa nocnegHer onepauun CBPOC g0 TekyLero MoMeHTa BpeMeHu.

2. Ecnm RT cocTaBnsieT MeHee 4 cek., Ha akpaHe otobpaxaetcs «0,0». [Mokasatenb Ha akpaHe
06HOBNAETCS NPUBNU3NTENBHO C KaxkaOoW NocreayioLLer CeKyHAOoMW, ecnv BpeMsi ABVKEHUS
ccocTaBnseT 6onblue 4 cex..

Ha akpaHe nosiensietcsi cumeon «Err» (olumbka), ecnm 3HadeHne dyHkumm RT npesbiwaet 100 yacos,
vnm 3HaveHune yHkumm DS npessbiwaet 1 000 kM (Mnm Munb). YTobbl NOBTOPHO 3anyCTUTL YCTPOCTBO,
BbINOMHMTE ero copoc.

ODO @ 0DO-1/ @ 0DO-2 0 — 999999 kM ur1 Munb +/- 0,1%

1. OpomeTp NoACcHNTLIBAET NPOAEHHOE PaCcCTOsiHIE, Noka BENOCUNes HaxoguTes B ABvkeHun. Kak ans
Benocvnepa1, Tak n ans Benocunena2 nvetotcs otaensHble ogometpel - ODO 1 nnm ODO 2. T-ODO
cymmmpyeT nokasanmst ODO 11 ODO 2.

2. flaHHble ODO1, ODO 2 unm T-ODO He MoryT 6bITb BbICTaBMEHbI HA HYMb MOCPEACTBOM OnepaLmn
CBPOC.

&Clock 12- UNK 24-4ACOBOW LIUKN
1:00:00 — 12:59:59 O NONYAHA/MNOCNE NONYAHA unu 0:00:00 — 23:59:59 +/- 0.003%

Mo»(eT nokasblBaThb TekyLlee Bpems B 12- unu 24-4acoBom LK.

4 RPM Tekywas yactora BpalyeHusi (4Mcno o60poToB B MUHYTY)  0-199 06/MuH +/- 0.1%

1. TekyLas yacToTa BpaLleHusi — 3T0 Yncrno 06opoToB negany B MUHYTY (06/MuH). OToGpaxaeTcs B
npaBoii BEPXHE YacTy AUcnnes 1 OGHOBSETCS EXECeKyHOHO.

w

2. O6Lwuit Anana3oH oTobpaxaeMbix 3Ha4eHin coctasnsiet ot 0 4o 199 06/MUH ¢ ANCKPETHOCTLIO 1
06/MuH. Mokasanusa dyHkumm RPM cbpacbiBatoTes B Hyrnb Nocrne 4 cekyHf, noBopoTa pyKoATKN
Topmo3a.

AVG RPM CpegHee uncno o6oporos 0-199 06/MuH +/- 1,5%

1. CpeaHee 3HaveHus dyHkummM RPM noacuntbiBaeTcs Ha 6ase obLuero Yncna obopoTos neganei nytem

[eneHnsi Ha NPOAOIPKUTENBHOCTL BPaLLEHUs neaanei (3aBucuT OT BpeMeHM ABKEHNST). PyHKLWS

A-RPM otcuntbiBaeTcs ot nocneaHeit onepaumm CEPOCA [0 TekyLero MoMeHTa BpeMeHH 1

0BHOBIAETCS @XeCeKYHAHO.

. MNpu BpeMeHy BpalLeHusi nefany MeHee 6 cekyHa unm obLuem Yucne o6opoTos neganu MeHee 10 Ha
avicrinee otobpaxaetcst «0». (06a 3TV 3HaUeHMs Ha dkpaHe He oTobpaxaroTcsi.)

. Ha aucnnee otobpaxaetca cumeon «Errory» (owmbka), ecnv nubo obLuee 4ncno obopoTtos nepanei
npesbilwaet 1 munnmoH o6opoToB, NMMbo Bpems BpalleHus neaanen npesbiwaet 100 yacos. Ans
nepesarnycka He06XoAMMO BbINOMHUTL COPOC (hyHKLIMM.

MAX RPM MakcumanbHoe uncno o6oportos 0-199 06/MuH +/- 1,5%
1. MNoka3sbiBaeT camoe BbICOKoe Yuncno o6opotoB RPM ¢ MomeHTa nocneareit onepaumm CEPOC.

2. [inana3oH oTobpaxaembix 3Ha4eHt pyHKLMM RPM TOT ke, 4To 1 Yy TeKyLLero putma.

B/8 Perynsatop ckopocTy

Ecrv TekyLas CKOpOCTb BbILLE CPEAHEi, MUraeT CTpenka perynsitopa ckopoct «B', a B o6patHom

Cry4ae MUraeT CTperka BHU3 « g, ».

* MpumeyaHus: [laHHble Bcex (PYHKLUA OGHOBNAOTCS NPaKTUYECKN NOCEKYHAHO.

w N

OCOBbIE YKA3AHUA ONA NOJIb3OBATENSA

DST OG6paTHbIi cyeTuMK paccTosHuA 0,00 — 999,99 km UnM MUnbL
Mpun obpaTHOM oTCcYeTe Ao Hynsi hukeupyeT 3HadeHns TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM.
1. CATHANU3ALUUA NHOWKATOPA
Hanpumep, ecnu Benocuneancty Tpebyetca npoiitu 30 kM, nocne 3aAaHns 3TOro 3HaYeHUs
Ha gucnnee HaunHaeT muratb @) no goctimkeHunio 30 kM.
2. ICNbITAHUA
Hanpumep, Benocuneauct yctaHaBnmBaeT UcbiTaTeNbHyo AuctaHumio B 1 kM. B npouecce
e3[]bl OTCYTCTBYET HEOOXOANMOCTL B MOMb30BaHUM KHOMKamu. [pu OCTKeHUN
BENOCUNEAUCTOM OTMETKM 1 KM KOMMbtoTep MKCUpYeT 3HaveHust pyHkumin TM, AVG, MAX,
AVG_RPM aBTOoMaTu4ecky Ans AanbHENLIEro nonb30BaHus.
TM OG6patHbIii oTCHeT BpeMeHU ABMXeHNs 0Y: 00M: 00c~994: 59m: 59¢
1. PyHKUMs obpatHoro otcueTa BPEMSA nameHsieT xon otcyera cyHkumy TM ¢ npsimoro Ha
obpaTHblit oTcHeT. Muranue B HanomuHaeT nonb3oBaTento 0 BKIIIOYOHHOM pexume 1
ukecmpoBaHum nokasatenein DST, AVG, MAX, MAX_RPM n AVG_RPM npwu focTuxeHun
CYETHUKOM HyIIsi.
2. Pa6ora cyHKumm obpatHoro otcyeta BPEMEHW onucaHa B pasgene OUCTAHLNA

sy

.Mpwu Bxope B pexxkim @ DST:
ABTOMaTHYeCKUi copoc 3HaueHui DST, TM, AVG/ MAX /
AVG_RPM/MAX_RPM.
+" 2. ABTOMATMYECKIN 3anyck 06paTHOro otcyeTa B
npoLiecce ABMXKEHUA
3. Mpwv gocTmxkeHnn Hyna — muradune cumvsona @ n
drKcMpoBaHWe Bcex faHHbIX, nocne yero @) DST
BO3BPALLIAETCA K UICXOAHbBIM AaHHbIM MO YMONMYaHNI0
4. ina cbpoca BCex AaHHbIX 1 BbIXOAA U3 pexrma DST
HaXKaTb Ha KHOMKY nepeksiioyaTens Ha 3 cekyHAbl.

Tonbko pexum DST|

Distance count
down setting

m e
T S
i

ClE]
V=

1. Mpu exone B pexuim @) TM:
ABTOMaTHUYeCKui copoc 3HaueHni DST, TM, AVG/ MAX /
AVG_RPM/MAX_RPM.

s 2. ABTOMaTMyecKuii 3anyck obpaTHOro oTcyeTa B npoLiecce

[IBVPKEHUA

3. Mpw pocTvikeHn Hynsa — muraHue crvsona @l n pukcrposaHue
BCex jaHHblx, nocne yero @] TM Bo3BpalLaeTcs K MCXOAHbIM
ZaHHbIM MO YMOJT4aHMo

4. [Ina c6poca Bcex gaHHbIX 1 Bbixoaa n3 pexiwima @) TM HaxaTb Ha

: KHOMKY MlepeklioyaTens Ha 3 ceKyHabl.
° YCTPAHEHUE HEMCNPABHOCTEMU

[Nepen oTnpaBkon YyCTPOWCTBA B PEMOHT BbINOMHWUTE CrEAYOLLME NMPOBEPKU.

NMPOBJIEMA NMYHKTbI MPOBEPKU CMOCOBbl YCTPAHEHUSA
Orcytereyer 1. batapes paspsxeHa? 1. 3amenure Garapeto. ;
13obpaxeHue Ha | 2. Barapes ycTaHoBreHa HeBepHO? 2. YBeauTech B TOM, YTO NONOXUTENBHBIA NOMOC
avecnnee 6arapev HanpasneH K konnayky barapen.

He otobpaxaetcs] 1. MponcxoauT niv 3To Npu oToBpaxeHn 1. Cm. npoLenypy perympoBKy 1 BbINOMHUTE
TekyLas 3KpaHa MOBTOPHOM KanmMBpoBKW U PErynnpOoBKY.
CKOPOCTb Unnt 3KpaHa yCTaHOBK/ pexima 12-uacosoro | 2. [poTpuTe KOHTaKTbI Ha4uCTO.
yKa3blBatoTcA LmKna Yacos? 3. CM. MOHTaHyto cxemy Ha puc. D1.
HeBepHble 2. OcnabrneH N KOHTaKT Mexay OCHOBHbIM BBIMOIHNTE KOPPEKTMPOBKY AAHHBIX.
[aHHble YCTPOVICTBOM 1 KperneHmem? 4. YcTpaHuTe 06pbIB Wi 3aMEHINTE MPOBOAHMK.
3. BepHo nu BbICTaBneHb! oTHocuTenbHble | 5. CM. «KATIMBEPOBKAY 1 BBeaute
MONOXeHWS U 3a30pbl JaTyuka u COOTBETCTBYtOLLME AaHHbIE.
marHuTa?
4. imeeTtcsi i 0BpbIB NpoBoaHVKa?
5. BEpHO 1 3Ha4€HME ANMHbI OKPY)XXHOCTU
xoneca?
HesepHoe Cwm. «<HACTPOVKA OCHOBHOIO
PyHKLVOHVPOBaH| YCTPOUCTBA» 1 BbINONHUTE MOBTOPHbIiA
vie aucnnes cBpOC KOMMbOTEPa B Ha4aslbHOE COCTOsHME.
YepHbi KK OcTaBnsanu ny Bbl OCHOBHOE YCTPOCTBO Ha | MoMECTUTE OCHOBHOE YCTPOIICTBO B TeHb, YTOOLI
[onroe BpeMs Moy, Bo3AeVCTBUEM MPAMbIX | BEpHYTb €70 B HOpMaIbHOE COCTOSHE.
COMHEYHbIX Nyyeit Ha AnuTenbHbIA nepuop, | Vickniounte HeGnaronpusiTHoe BUsHYE Ha
B Te4eHMe KOTOpOro Benocunes He [iaHHble.
vcnonb3osanca?
MenneHHoe Temnepatypa Hwke 0 C (32 F)? Pabora ycTpoicTea HopMan1aupyeTcs, koraa
hyHKLIMOHMPOBaH| Temneparypa MoBbICHTCS.
ve gucnnes

MEPbI MPEAOCTOPOXHOCTU

KomnbloTep MOXHO MCMONb30BaTh Mo AOX/AEM, HO HeMb3s UCMOoNb30BaTh MO, BOAOA.

He ocTaBnsiiiTe 0CHOBHOE YCTPOICTBO MOZ BO3AEVCTBMEM NPAMbIX COMHEYHBIX JTy4el Npu npocToe
Berocunesa.

He pa3buvpaiite 0OCHOBHOE YCTPOICTBO UMW €ro KOMMNEKTYIoLLME.

Mepuoaunyeckn NnposepsinTe NPaBUNbLHOCTL OTHOCUTESNLHOIO PACMONOXEHUA U PACCTOAHUA MEXY
[1aT4MKOM, MarHUTOM ¥ OCHOBHbIM YCTPOWNCTBOM.

lNeproguyeckn oumnLiaiTe KOHTaKTbl KPENMeHWsi U HIDKHIOK YacTb OCHOBHOTO YCTPOWCTBA.

He ucnonbayiite pacTBopuTenb, CIMPT WY 6EH3UH NS OYUCTKU OCHOBHOTO YCTPOMCTBA UM €ro
KOMMIEKTYIOLLUX OT 3arpsi3HEHNI.

. He 3abbiBaiiTe cneanTh 3a OPOro BO BpeMsi e3/bl.

N oo AW N>

na YUK U Nepega YMK: BEeCKOHTaKTHbIN MarHUTHbIN AaTtyuk C GeCI'IpOBOﬂHbIM nepegarynkom.

HanpsikeHve nu aHus o 6a apem ocHoBHoOro yc poiic Ba: 3 B 6atapes x 1 (CR2032), cpok cryx6bl
6atapen npnbnuanTensHo 2 roaa. (M3 pacyeTta NpmbnuanTensHo 1,5 4
aKcnnyaraumm B /ZLeHb) ((DI/IpMeHHaSI 66Tapeﬂ, yCTaHoBneHHas npoussoguTenem,
MOXET UMETb MEeHbLUNI CpoK Cl'ly)K6bI B CBSA3Y C AJNIUTENbHOCTBIO XPaHEHN:A 1
TPaHCMOPTUPOBKN).

Fabapu Hble pa3Mepbl U Macca OCHOBHOIO yC poic Ba: 46 x 54 x 16,5 mm /31,51
3Ha4eHue ANUHBLI OKPYXHOC U koneca: 1 MM — 3999 MM (C ANCKPETHOCTLIO 1 MM)
PaGouyass emnepa ypa: 0°C ~ 50°C (32°F ~ 122°F)

Temnepa ypa xpaHeHus: -10°C ~ 60°C (14°F ~ 140°F)

Slovak
<NASTAVENIE PRISTROJA> <HLAVNA OBSLUHA>
Vymazanie vSetkych dat ‘ Zmena zobrazenia

H @ &?ﬁé& Stlacte MODE @.

Znovu nastavenie dat

< +

@

Pridrzte tlacidlo MODE @ a SET @ sucasne na 3
sekundy a tym restartujete hlavnu jednotku.

@ wope SE

Pridrzte MODE @ na 3s. - DST, TM,
MAX, AVG, M-RPM, A-RPM DATA

3s

Zmena obvodu kolesa:
(len v reZime ODO)

[ Zmena hodnoty

Cislice
2/

Stlacte tlacidlo MODE @ pridrzte MODE @ na 5s

5s

Posun do dalSieho
nastavenia

Seged @ Pridrzte tiagidio MODE @ 2s.

Posun do d’alSej
funkcie

Nastavenie odpocitania
DSTa @) TM

55 pridrzte MODE @ na 5s.

Opustenie nastavenia
odpocitania DST a
™

pridrzte MODE @ na 3s.

Stlacte tlacidlo SET @.

3s

Ukoncenie
nastavenia @

Pridrzte tlacidlo SET ®
%2S na 2s.

Resetting data

stlacte tla¢idlo SET @ pre vstup do
nastavenia.

@

NASTAVENIE POCITACA (VSETKO VYMAZAT)

1 Sucasne stlatte a podrzte tlacidlo MODE @ a tlacidlo SET @ dihsie ako 3 sekundy na nastavenie
pocitaca a vymazanie vSetkych udajov. DOLEZITE: Presvedcite sa o tom, Ze ste pocita¢ pred pouzitim
spravne nastavili, inak méze pocita¢ fungovat chybne.

2. Segmenty LCD sa testuju automaticky po nastaveni pocitaca.

3. Stlacte tlacidlo MODE @ na zastavenie testovania LCD a potom sa objavi b ikajuci symbol "KM/h"

DETEKCIA ZASUNUTIA/VYSUNUTIA HLAVNEJ JEDNOTKY
Pristroj je vybaveny detektorom, ktory indikuje, ¢i sa pristroj nachadza v drziaku. Toto ma za ciel,
zamedzit’ prijimaniu signalu mimo bicykla. Pristroj prijima signal od kolesa len vtedy, ak je nasadeny v
drziaku na riadidlach.

AUTC)MATICKY START/STOP & AUTOMATICKE ZAPNUTIE/VYPNUTIE
NAPAJANIA

Pocita¢ zacne automaticky zaznamenavat a pocitat Udaje o jazde a po zastaveni bicykla pozastavi
pocitanie udajov. Blikajuci symbol " €&8)" informuje, Ze pogitac ma tartovaci status. Pocita, ked sa
nepouziva asi 30 minut, sa automaticky vypne a zobrazi len tdaje "®" kvéli Setreniu energie batérie.
Napdjanie sa zapne stlatenim tlacidla MODE @.

OPERACIA RESET

Stlacte a drzte tlacidlo MODE @ dovtedy, nez sa stratia Ciselné znaky z obrazovky LCD, potom tladidlo
uvolnite. Pocita¢ nastavi tdaje DST, TM, MAX, M-RPM a A-RPM, uloZené v pamati, na nulu.

OBVOD KRUZNICE KOLESA

® Presné meranie (Obr. a)
Otéacaijte kolesom az sa ventil dostane do najniz$ej polohy blizko zeme, potom totq m_iesto oznacte
blizko zeme. Oznacte druhy bod na zemi. Zmerajte vzdialenost medzi oznacenymi bodmi. Zadajte
tato hodnotu ako nastavenie obvodu kolesa.

© Taburka (Obri b): Z tejto tabulky vyberte vhodni hodnotu obvodu kolesa.
VYMENA BATERIE HLAVNEJ JEDNOTKY

1. Ked je batéria takmer vybita, objavi sa symbol "€ ".

2. Ked sa tento symbol objavi, batériu vymerite v priebehu niekolkych dni.

3. Pri vymene batérie sa vSetky udaje vymazu, ale tento pocita¢ vdm umozni Udaje opatovne vlozit do
ODO, ktoré ste najazdili po vymene batérie, ale musite si ich pred vymenou starej batérie
poznamenat.

4. Vymerite staru batériu za novi CR2032 a nastavte pocita¢ (Obr.1)

FUNKCIE
¢=) OKAMZITA RYCHLOST 0,0 — 199,9 km/h alebo 120,0 mil/h +/- 1%

1. Okamzita rychlost sa pri jazde vzdy zobrazuje v hornej Casti displeja. Okamzita rychlost' sa zobrazuje
az do 199,9 km/h alebo 120,0 mil/h (pri priemeroch kolesa nad 24 palcov).

2. Ked sa bicykel zastavi, pre Bike 1 sa rychlost meria este 4 sekundy a 2 sekundy pre Bike 2, aby bolo
isté, Ze z kolies neboli odoslané Ziadne dalsie signaly.

DST VZDIALENOST AKTUALNEHO VYLETU 0,00 — 999,99 km alebo mil +/- 0,1%
Funkcia DS scitava vzdialenost od ostatnej operacie RESET, pokial sa ide na bicykli.
TM POCITANIE CASU JAZDY 0m00.0s-59m59.9s, 1Th00MO00s-99h59m59s +/- 0.003%

1. RT scitava celkovy €as jazdy od ostatnej operacie RESET.

2. Pocita¢ zacne nacitavat ihned po obnoveni jazdy a bude pokracovat este 4 sekundy pre Bike 1a 2
sekundy pre Bike 2, aby bolo isté, Ze po zastaveni jazdy neboli odoslané Ziadne dalsie signaly z kolies.
Naratané 2 alebo 4 sekundy navyse vSak tento pocita¢ automaticky spatne reviduje.

MAX MAXIMALNA RYCHLOST 0,0 — 199,9 km/h alebo 120,0 mil’h +/- 1%
Ukazuje najvyssiu rychlost od ostatnej operacie RESET.
AVG PRIEMERNA RYCHLOST 0,0 —199,9 km/h / 0,0 — 120,0 mil/h +/- 0,1%

1. Vypocitava sa z DS vydelenej RT. Priemerné Udaje su ratané od ostatného RESETU do aktualneho
bodu.

2. Ked RT je mensi ako 4 sek., zobrazi sa "0.0" a aktualizuje sa asi po jednej sekunde, ked hodnota RT
presiahne 4 sekundy.

3. Ked je RT vacsi ako 100 hodin alebo DS je vacsia ako 1 000 km (alebo mil) zobrazi sa symbol "Err".
Resetujte jednotku, aby ste ju restartovali.

ODO @ 0DO-1/@&0D0-2 0.0 -999999 Km alebo mil’ +/- 0.1%

1. Odometer zratava celkové vzdialenosti, pokial sa bicykel pohybuje, bud Bike 1 alebo 2, pritom aj Bike
1 alebo Bike 2 ma jednotlivo svoj odometer ODO 1 alebo ODO 2. T-ODO je stcet ODO 1.a ODO 2.

2. Udaje ODO-1 alebo ODO-2 sa nedaju vynulovat operaciou RESET.

@ Clock HODINY V CiISELNOM TVARE 12h AM/PM ALEBO 24h
1:00:00 — 12:59:59 AM/PM alebo 0:00:00 — 23:59:59 +/- 0.003%
Pocita¢ dokaze zobrazit aktualny ¢as na displeji v ¢iselnom tvare 12h AM/PM alebo 24h.
<+ RPM Okamzity RPM (otaéky za mindtu) 0-199 rpm +/- 0,1%

1. Okamzity RPM je pocet otoceni pedalom za mindtu (rpm). Zobrazi sa ikona na pravej strane hore a
aktualizuje sa po kazdej sekunde.

2. V8eobecny rozsah je od 0 do 199 rpm s krokom 1 rpm. Ked' sa kluka prestane otacat, po 4
sekundéach sa tdaje RPM vynulujd.

AVG RPM Priemerna hodnota RPM 0-199rpm +/- 1.5%
1. Priemerna hodnota RPM sa pocita z celkového poctu otoceni pedalom deleného ¢asom otocenia
pedalu (zavisi od ¢asu jazdy kolesa). Hodnota A-RPM sa rata od ostatnej operacie RESET az po
bezny bod a aktualizuje sa jeden raz za sekundu.
2. Na displeji sa zobrazi “0” vtedy, ked ¢as toCenia pedalu je krat$i ako 6 sekund alebo celkovy pocet
otoceni je mensi ako 10. (Obe tieto hodnoty sa na displeji nezobrazuju.)
3. Na displeji sa zobrazi “Error” vtedy, ked je, bud celkovy pocet otoceni vy$si ako 1 milién otacok alebo
Cas otacania pedalu prekracuje 100 hodin. Na restartovanie ho vynulujte.
MAX RPM Maximum RPM
1. Zaznamenava najvyssiu hodnotu RPM od ostatnej operacie RESET.
2. Maximalny zobrazeny rozsah RPM je rovnaky ako aktualne tempo.
B//8 Porovnanie rychlosti
Ked je okamzita rychlost vyssia ako priemerna rychlost, blika $ipka komparéatora rychlosti "8 ", pri
nizsej rychlosti ako je priemerna rychlost Sipka "8 " blika opacne.
* Poznamky: VSetky udaje funkcii sa aktualizuju v priebehu jednej sekundy.

0-199 rpm +/- 1.5%

SPECIALNE FUNKCIE PRE UZIVATELA

DST Odratavanie vzdialenosti 0.0~999.9 km alebo mil.
Ked odratavanie dosiahne nulu, po¢ita¢ zablokuje udaje TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM
1. OPTICKY ALARM
Napriklad, ked jazdec chce prejst 30 km a nastavi si vopred ttto vzdialenost, pocitac po
prejdeni vzdialenosti 30 km zaéne blikat [@.
2. TESTOVANIE
Napriklad, jazdec si vopred nastavi testovaciu vzdialenost 1 km. Pri jazde uz nemusi stlacat
ziadne tlacidlo.Ked dosiahne vzdialenost 1 km, pocita¢ automaticky zablokuje udaje TM, AVG,
MAX, AVG_RPM pre vasu informaciu.
TM Odratavanie éasu jazdy 0Oh: 00m: 00s~99h: 59m: 59s
1. Funkcia odratavania CASU zmeni funkciu TM z pri¢itavanej na odgitavanu. Tiez blika @, aby
upozornila pouzivatela a zablokuje udaje DST, AVG, MAX, MAX_RPM and AVG_RPM v
okamihu, ked' odratavanie dosiahne nulu.
2. Operacie funkcie odratavania CASU st uvedené v opisoch v ¢asti VZDIALENOSTI.

fir

Ui 1

L

>, Ked' vstupite do rezimu @] DST:
Automaticky sa vynuluju tidaje DST, TM, AVG/MAX/
AVG_RPM/ MAX_RPM.

2. Pri jazde sa automaticky nastartuje odratavanie.

3. Ked odratavanie dosiahne nulu, symbol blika @ a
zablokuiju sa vsetky tdaje, @) DST sa potom vracia k
Standardne nastavenym ddajom.

4. Stlacte a podrzte klaves 3 sekundy, aby ste vynulovali

vsetky udaje a opustite rezim odratavania @) DST

0T
Distance count
down setting
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Len rezimT™M 1. Ked vstupite do rezimu @ TM:

Ridi i Automaticky sa vynuluju udaje DST, TM, AVG/ MAX /

i AVG_RPM/MAX_RPM.

f..f 2.Prijazde sa automaticky nastartuje odratavanie.

3. Ked odratavanie dosiahne nulu, symbol @ blika a
zablokuju sa vietky Udaje, @) TM sa potom vracia k
standardne nastavenym udajom.

4. Stlacte a podrzte klaves 3 sekundy, aby ste vynulovali
vsetky udaje a opustite rezim odratavania @il TM.

° ODSTRANOVANIE PORUCH

Predtym, nez zoberiete poél’tgé do opravy, prekontrolujte nasledujtuce uda_losti.

PROBLEM KONTROLOVANE POLOZKY NAPRAVA
Ziadne . 1. Je batéria vybita? 1. Vymerite batériu.
zobrazenie na 2. Je batéria spravne nainstalovana? 2. Presvedgite sa o tom, Ze kladny pol batérie
displeji smeruje k uzaveru batériového puzdra.

Nezobrazuje sa
Ziadna okamzita
rychlost alebo jej

1. Deje sa tak pri opatovnom kal brovani
alebo ked je nastavovacia obrazovka
Gasu v ¢iselnom tvare 12hod?

1. Nahliadnite do nastavovacej procedury a
dokoncite nastavenie.
2. Vycistite kontakty.

hodnoty st 2. SU nedostatocné kontakty medzi hlavnou | 3. Nahliadnite do instalacie na obr. D1 a
nespravne jednotkou a montaznym drziakom? opatovne nastavte spravne hodnoty.

3. Su spravne vzajomnée polohy a 4. Opravte alebo vymerite drot.
vzdialenost medzi snima¢om a 5. Nahliadnite do “KALIBRACIE" a zadajte
magnetom? spravnu hodnotu.

4. Je preruseny dr6t?

5. Je spravne zadana hodnota obvodu
kolesa?

Nepravidelné Nahliadnite do “NASTAVENIA HLAVNEJ
zobrazenie na JEDNOTKY* a znovu nastavte pocitac.
displeji

T Umiestnite hlavnu jednotku do tiera, aby sa
LCD displej je Ponechali ste hlavnt jednotku na priamom | vrétila do normalneho stavu. Nema to
tmavy slnku, ked' ste dh§i Gas nebicyklovali? nepriaznivy vplyv na Udaje.

Displej zobrazuje

Jednotka sa vrati do normalneho stavu vtedy,
pomaly

Je oko ita teplota pod bodom mrazu 0 C
(32 F)? ked oko ita teplota stipne.

BEZPECNOSTNE OPATRENIA

Tento pocita¢ sa méze pouzivat v dazdi, ale nesmie sa pouzivat pod vodou.

Nenechavajte hlavnu jednotku vystavenu sineénému Ziareniu, ked nebicyklujete.

Nerozoberajte hlavnu jednotku a jej prislusenstva.

Pravidelne kontrolujte vzajomnu polohu a vzdialenost snimac¢a, magnetu a hlavnej jednotky.

Pravidelne Cistite kontakty montazneho drZiaka a spodok hlavnej jednotky.

Nepouzivaijte riedidlo, alkohol alebo benzin na Cistenie hlavnej jednotky a jej prisluSenstiev, ked' sa za$pinia.
Pri jazde pozorne sledujte cestu pred sebou.

NoohrwN =

Snimac s vysielaéom: Ziaden kontakt magnetického snimaca s bezdrétovym vysielagom

Napatie batérie napajania hlavnej jednotky: 3V batéria x 1 (CR2032), vydrz batérie asi 2 roky
(pri priemernom pouzivani 1,5 hod. denne).
(V désledku dopravy a skladovania méze mat batéria vioZena vo
vyrobe krat$iu vydrZ ako je uvedené.)

Rozmery a hmotnost’ hlavnej jednotky: 46 x 54 x 16.5mm/31.5g

Nastavenie obvodu kruznice kolesa: 1 mm — 3999 m (s krokom 1 mm)

Prevadzkova teplota: : 0°C ~ 50°C (32°F ~ 122°F)

Skladovacia teplota: - 10°C ~ 60°C (14°F ~ 140°F)
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KLARG@R COMPUTEREN (SLET ALT)
1. Hold MODE-knappen @ og SET-knappen @ inde samtidig i mere end 3 sekunder for at klargere
computeren og slette alle data.
VIGTIGT: Serg for at klargere computeren, for den tages i brug. Ellers kan den fungere
forkert.
2. Segmenterne pa Icd-displayet testes automatisk, nar klargeringen af computeren er udfert.
3. Tryk pa MODE-knappen @ for at stoppe lcd-testen, hvorefter "KM/h" b inker pa displayet.

GLIDEKONTAKT TIL COMPUTERFORBINDELSE
Computeren har en glidekontakt (patentanmeldt), som slar signalmodtagefunktionen fra, nar den tages af
holderen pa cyklen. Computeren kan kun modtage hjulsignalet, nar den sidder pa holderen.

AUTOMATISK START/STOP OG TAND/SLUK
Computeren begynder automatisk at teelle og registrere data, nar du begynder at cykle, og den stopper
teel ingen/registreringen igen, nar du stopper. Det blinkende symbol " €22 " viser, at computer er i startstatus.
For at spare pa batteriet slukker computeren automatisk, s& der kun star "@" pa displayet, hvis den ikke
bruges i ca. 30 minutter. Computeren teendes ved at trykke pa MODE-knappen @.

622 HASTIGHED

NULSTILLING
Hold MODE-knappen @ inde, indtil displayet er tomt, og slip derefter knappen. Computeren nulsti ler de

gemte veerdier for DST, TM, AVG, M-RPM og A-RPM.

HJULOMKREDS
a). Maling af hjulet (fig. a)
Drej hjulet, sa ventilen er placeret lavest mod underlaget. Afmaerk derefter dette punkt pa underlaget. Saet
dig op pa cyklen, og fa en tl at skubbe den frem, indtil ventilen igen er placeret lavest. Afmaerk ogsa dette
punkt pa underlaget. Mal afstanden mellem maerkerne. Indtast denne veerdi som indstilling for
hjulomkredsen.
b). Maltabel (fig. b): Find en passende vardi for hjulomkredsen i tabellen.

SKIFT AF COMPUTERENS BATTERI
a). "{€d' symbolet b iver vist pa displayet, nar batteriet er ved at veere afladet.
b). Udskift batteriet inden for nogle dage, efter at symbolet b iver vist.
c). Alle data i computeren bliver slettet ved udskiftning af batteriet. Men du kan genindtaste de oprindelige
data for ODO efter udskiftning af batteriet ved at notere indst llingerne, for du tager det gamle batteri ud.
d). Iseet et nyt CR2032-batteri og klarger computeren (fig. 1).

FUNKTIONER

0,0-199,9 km/t (120 miles/t) +/-1% (typisk)
1. Hastigheden bliver altid vist gverst pa displayet under cykling. Hastighedsma ingen gar op t1 199,9 km/t
(for hjuldiameter over 24”).
2. Nar du stopper cyklen, forszetter hastighedsvisningen i 4 sekunder for Cykel 1 og i 2 sekunder for Cykel 2
(for at kontrollere, at der ikke lsengere sendes hjulsignaler).
DST ANTAL K@RTE 0,00-999,99 km (miles) +/-0,1%
DS viser, hvor mange kilometer der er kert siden den seneste nulstilling, sa leenge der cykles.
TM K@RETID 0MO00,0S-59M59,9S, 1TOOMO0S-99T59M59S +/-0,003%
1. RT viser keretiden i alt siden den seneste nulstiling. T-RT viser den samlede kgretid, siden computeren
er taget i brug (slettes ikke ved brug af nulsti lingsfunktionen).
2. Keretidsfunktionen gar automatisk i gang, nar du begynder at cykle, og forseetter i 4 sekunder for Cykel 1
og i 2 sekunder for Cykel 2 (for at kontro lere, at der ikke laengere sendes hjulsignaler), nar du stopper.
Computeren ignorerer automatisk de ekstra 2 hhv. 4 sekunder i tllingerne.
MAX H@JIESTE HASTIGHED 0,0-199,9 km/t (120 miles/t) +/-1%
Viser den hgjeste hastighed siden den seneste nulsti ling.
AVG GENNEMSNITSHASTIGHED 0,0 — 199,9 km/t (0-120 miles/t) +/-0,1%
1. Beregnes automatisk ved at dividere DS med RT. Gennemsnitsmalingen er ud fra tallene fra den seneste
nulsti ling til det nuvaerende tidspunkt.
2. Hvis RT er under 4 sekunder, star der "0.0" pa displayet. Displayet opdateres omtrent hvert sekund, nar
RT er over 4 sekunder.
3. "Err"-symbolet bliver vist, hvis enten RT er over 100 timer, eller DS er over 1000 km (m les). Nulst|
computeren for at genstarte beregningen af gennemsnitshastigheden.
ODO @; 0DO1 OG @ 0DO02
1. Kilometerteelleren registrerer, hvor langt cyklen kerer. Cykel 1 og 2 har hver sin kilometerteeller

(ODO 1 hhv. ODO 2).
2. Tee lingere for ODO1 og ODO2 slettes ikke ved brug af nulstillingsfunktionen.
& Klokke 12-TIMERS AM/PM ELLER 24-TIMERS UR
1:00:00 — 12:59:59 AM/PM, eller 0:00:00 — 23:59:59 +/-0,003%
Klokkesleettet kan vises i 12-timers AM/PM-format e ler i 24-timers format.
fRPM Omdrejninger pr. minut 0-199 o/min. +/-0,1%
1. RPM er pedalomdrejningerne pr. minut (o/min.). De bliver vist i ikonet @verst til hgjre og opdateres
hvert sekund.
2. Omdrejningerne b iver vist fra 0 til 199 o/min. i trin & 1 o/min. RPM-tallet nulstilles 4 sekunder efter, at
kranken stopper med at rotere.

AVG RPM Gennemsnitlige omdrejninger pr. minut 0-199 o/min. +/-1,5%
1. De gennemsnitlige omdrejninger beregnes ud fra det totale antal pedelomdrejninger divideret med
pedalomdrejningstiden (uafhaengig af keretiden). A-RPM tee les fra den seneste nulstilling til det
nuvaerende tidspunkt og opdateres omtrent hvert sekund.
2. Viser “0”, hvis pedalomdrejningstiden er under 6 sekunder, eller hvis det totale antal pedelomdrejninger
er mindre end 10 (disse veerdier bliver ikke vist pa displayet).
3. “Error’-symbolet bliver vist pa displayet, hvis det totale antal pedelomdrejninger er over 1 million, e ler
hvis pedelomdrejningstiden er over 100 timer. Nulstil computeren for at genstarte.
MAX RPM Maks. omdrejninger pr. minut 0-199 o/min. +/-1,5%
1. Registrerer det hgjeste antal omdrejninger pr. minut siden den seneste nulsti ling.
2. Visningen af maks. o/min. er den samme som den nuvaerende kadence.
B /8 Speed Pacer
Speed Pacer-pilen "B " blinker, nér hastigheden er hgjere end gennemsnitshastigheden, og ned-pilen "8"
binker, nar hastigheden er under.

* Bemaerk: Alle viste data pa displayet bliver opdateret omtrent hvert sekund.

S/ZARLIGE BRUGERFUNKTIONER

[@IDST Nedteelling af distance 0,0-999,9 km (miles)

Ved nedtzelling til nul fastfryses veerdierne for TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM

1. PAMINDELSESBLINK
Hvis du f.eks. vil kere 30 km og indstiller denne distance, blinker computeren, nar du har kert 30
km.

2. TESTK@RSEL
Du kan f.eks. indstille en testdistance pa 1 km. Det er ikke n@dvendigt at trykke yderligere pa
computeren under testkerslen. Nar du har naet 1 km, fastfryser computeren automatisk tallene for
TM, AVG, MAX og AVG_RPM, sa du kan kontrollere dem.

M TM Nedtzlling af keretid OT: 00M: 00S-99T: 59M: 59S
1. TIME-tidsnedteellingen skifter TM-funktionen fra op- til nedteelling. Desuden blinker displayet som
en pamindelse til brugeren, og tallene for DST, AVG, MAX, MAX_RPM og AVG_RPM fastfryses,
nar nedteellingen er pa nul.
2. Betjeningen af TIME-funktionen er som beskrevet for DISTANCE

1 y
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}}1 .Ved aktivering af @ DST-funktionen:

Auto-nulstilling af DST, TM, AVG/ MAX / AVG_RPM /
MAX_RPM.
2. Auto-start af nedtaelling ved korsel
3.Ved nedtzelling til nul blinker symbolet @, og alle data
fastfryses, hvorefter @ DST returnerer til
standardindstillingerne
4.Tryk pa knappen og hold den inde i 3 sekunder for at
nulstille alle data og lukke @IDST-nedtzellingsfunktionen.

Kun DST-funktionen

Distance count
down setting
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Ved aktivering af @ TM-funktionen:

i Auto-nulstilling af DST, TM, AVG/ MAX /

i AVG_RPM/MAX_RPM.

fl.{~ 2.Auto-start af nedteelling ved korsel

3.Ved nedteelling til nul blinker symboletd, og alle data
fastfryses, hvorefter @ TM returnerer til
standardindstillingerne

4.Tryk pa knappen og hold den inde i 3 sekunder for at
nulstille alle data og lukke @ TM-nedteellingsfunktionen.

FEJLAFHJALPNING
Kontro ler nedenstaende, fer du indleverer computeren hos cyke handleren.
PROBLEM BESKRIVELSE AFHJZALPNING
Displayet er tomt | 1. Er batteriet fladt? 1. Udskift batteriet.
2. Er batteriet isat forkert? 2. Sorg for, at batteriets pluspol vender
ud mod laget.
Ingen 1. Er der under hovedprogrameringen 1. Se fremgangsmaden for indstillinger
hastigheds eller anden program skaerm? og udfer indstillingen.
visning,eller der 2. Er der darlig forbindelse mellem 2. Referer til (Fig.C-1) og gen juster
vises forkerte computeren og holderen? indstilling og afstand korrekt.
data 3. Er hjulomkredsen rigtig? 3. Se tallet for hjulomkredsen i
4. Er monteringen og afstanden manualen og indstil korrekt.
mellem sensor og magneten 4. referer til (Fig.C-2) juster afstanden
korrekt? og vinkel mellem enheden og sensor.
5. Er sensor batteriet opbrugt? 5. Skift batteri.
6. Er der nogle forstyrrende elementer | 6. traek vaek fra det forstyrrende

i neerheden? element.

Se "GRUNDINDSTILLING AF
COMPUTER",
og klarger computeren igen.

“Underlige” data
pa displayet

Okresowo sprawdza¢ wzajemne potozenié i przerwe miedzy czujnikiem, magnesem i jednostkg gtéwna.

Lcd-displayet er
sort

Har computeren staet i direkte sollys,
mens cyklen har holdt stille i leengere
tid?

Flyt computeren i skygge, sa den kan
genvinde normalfunktionen. Dette
pavirker ikke de gemte data.

Displayet reagerer

Er temperaturen under 0° C?

Computeren genvinder normal

langsomt

OBS
1. Computeren kan bruges i regnvejr, men ma ikke bruges under vand.
2. Udseet ikke computeren for direkte sollys, nar cyklen holder stille.
3. Computeren eller tilbehgret til den ma ikke adskilles.
4. Kontroller regelmaessigt monteringen og afstanden mellem sensoren, magneten og computeren.
5. Renger kontakterne pa holderen og computeren nedenunder regelmaessigt.
6. Der ma ikke bruges fortynder, sprit eller benzin til rengering af computeren eller tilbehgret hertil.
7. Husk at koncentrere dig om vejen, nar du cykler.
Sensor med sender: Kontaktles magnetsensor med tradles sender.
Trédlgs felerafstand: 70 cm mellem sender og computer.
Omgivende interferens: Der er ingen interferens inden for 40 cm me lem to cykler med den samme
type cykelcomputer. Heller ikke ved karsel side om side.
1-3999 mm (i trin & 1 mm)
0-50° C
-10°t160°C
1 stk. 3 V batteri (CR2032), batterilevetid ca. 2 ar (baseret pa gennemsnitlig
anvendelse 1,5 time hver dag).
46 x 54 x 16,56 mm/31,5 g

funktionen, nar temperaturen stiger.

Indstilling af hjulomkreds:
Anvendelsestemperatur:
Opbevaringstemperatur:
Batteristrem til computer:

Mal og veegt for computeren

sSuomi

<ASETUSTEN MUUTTAMINE > ‘ <MITTARIN KAYTTO >

Alustus Vaihda néyttoéa
@ Paina MODE @ - nappainta
-+ vaihtaaksesi nayttoa
o | Miel| <=
Tietojen nollaus
@ oot st @ Paina ja pida pohjassa MODE @ —

Paina ja pid& pohjassa MODE @ - ja nappainta kolme sekuntia

SET @ — nappaimia kolme sekuntia 35 (nollaa tiedot DST, TM, MAX, AVG,
alustaaksesi mittarin M-RPM, A-RPM)
Numeroiden Muuta rengaskokoa
asettaminen (Vain ODO-toiminto)
Paina MODE @ — nappainté — Paina ja pida pohjassa MODE
@4 vaihtaaksesi numeroa 5s) @ - nappainta viisi sekuntia

Vaihda seuraavaan

numeron asettamiseen
Paina ja pida pohjassa MODE @

@ — nappainta kaksi sekuntia

Paésy (@) DST tai[@)T™M
toimintoihin

— Paina ja pida pohjassa MODE @ —
5S)  nappainta viisi sekuntia

2

Vaihda seuraavaan

DST tai @) TM toimin-

@ toimintoon noista poistuminen
Paina SET ®- nappainta Paina ja pidé pohjassa MODE @

m chir‘l k i seuraavaan {waw] 3s) ~ nappainta kolme sekuntia
toimintoon

Asetustilasta

poistuminen @

Paina ja pida pohjassa SET® X i

néppainté kaksi sekuntia P_z_a_l_na__SET .®_ nappainta
2s 5 paastaksesi asetustilaan
£

Tietojen uudelleenasetus

LAITTEEN ALUSTUS
1. Mittarissa on paristo valmiina jo ostohetkella
Alusta laite ja poista kaikki tiedot painamalla MODE- @ ja SET-painikkeita ® samanaikaisesti
vahintaan kolmen sekunnin ajan. TARKEAA: Jotta véltytdan toimintahdirioiltd, alustus on
tehtdva ennen laitteen kdyttoa.

2. Laite testaa nayton toiminnot automaattisesti alustuksen jalkeen.
3. Pyséyta naytén testaus painamalla MODE-painiketta @ Naytdssa vilkkuu nyt "KM/H".

PIDIKETUNNISTIN
Laitteessa on tunnistin, joka havaitsee, onko laite kiinni ohjaustankopidikkeessé (patenttia haettu).
Tunnistin estaa hairiot laitteen ollessa irrotettuna pidikkeesta. Laite vastaanottaa py6ran signaalin
vain silloin, kun se on kiinnitetty ohjaustankopidikkeeseen.

AUTOMAATTINEN LASKENNAN ALOITUS/LOPETUS JA VIRRAN
PAALLE-/POISKYTKENTA

Laite alkaa laskea tietoja automaattisesti, kun pyoraily aloitetaan, ja lopettaa tietojen laskemisen,
kun pyoraily lopetetaan. Naytéssa vilkkuva "&22)"-symboli osoittaa, etté laite on aloitustilassa. Laite
saastaa paristoja kytkemalla virran pois paalta automaattisesti silloin, kun sita ei ole kaytetty 0
minuuttiin. Naytossa nakyy tallin vain kellonaika " ". Virta voidaan kytkea paélle painamalla

6= NOPEUS

MODE-painiketta @.

NOLLAUS
1. Tallennetut AS-, DS-, RT- ja MS-tiedot voidaan nollata painamalla MODE-painiketta @ niin kauan,
kunnes nayttd tyhjenee. Vapauta painike sen jalkeen.
2. Talla toiminnolla ei voi nollata ODO-, T-RT-, T-ODO-tietoja eika voitelu- ja huoltomuistutusta.

RENKAAN YMPARYSMITTA

©® Tarkka mittaus (kuva a-1)
Pyorayta rengas niin, etta venttiili on alimmassa kohdassa, kohtisuorassa maahan nahden ja
merkitse tdma kohta maahan. Nouse pyoran paalle ja pyyda toista henkilda tyontamaan pyoraa,
kunnes venttiili on tehnyt yhden téyden kierroksen ja on jélleen alimmassa kohdassa,
kohtisuorassa maahan nahden. Merkitse nyt taméa kohta maahan. Mittaa naiden kahden merkin
valinen matka ja sy6ta mitattu arvo laitteeseen py6ran ymparysmitaksi.

o Taulukko (kuva b): Etsi oikea ymparysmitta ylla olevasta taulukosta.

PARISTOJEN VAIHTO

1. Naytossa vilkkuva " g "-symboli osoittaa, etta paristo on vaihdettava.

2. Paristo tulee vaihtaa muutaman paivan sisalla symbolin iimestymisesta.

3. Kaikki tiedot haviavat pariston vaihdon yhteydesséa, mutta siihenastiset ODO1-, ODO2- ja
T-RT-lukemat voidaan syottaa laitteeseen uudestaan (kirjoita lukemat muistiin ennen vanhan
pariston poistoa).

4. Aseta laitteeseen uusi CR2032-paristo ja alusta laite.

TOIMINNOT

0,0-199,9 km/h (120,0 mailia/h) +/- 1 %

1. Nopeus naytetaan jatkuvasti nayton ylaosassa ajon aikana. Nopeus naytetaan 199,9 km/h:iin
(120,0 maili/h:iin) asti (yli 24 tuuman renkaille).

2. Kun pyoraily lopetetaan, tietokone jatkaa nopeuden mittaamista neljan sekunnin ajan polkupyoralle
1 ja kahden sekunnin ajan polkupydrélle 2 varmistaakseen, ettéd nopeussignaalia ei enaa laheteta.

DST AJOMATKA 0,00-999,99 km (tai mailia) +/- 0,1 %
DS-toiminto mittaa ajomatkaa edellisen nollauksen jalkeen silloin, kun pyoéralla ajetaan.
TM AJOAIKA 0:00.0...59:59.9, 1:00:00...99:59:59 ? 0,003 %

1. RT-toiminto nayttaa viimeisen nollauksen jalkeisen ajoajan. T-RT-toiminto nayttaa kokonaisajoajan
tietokoneen ensimmaisesta kaytosta lahtien eika sité voi tyhjentaa nollaustoiminnolla.

2. Tietokone alkaa mitata ajoaikaa automaattisesti heti, kun pyoraily aloitetaan. Se jatkaa mittausta
pyorailyn lopettamisen jalkeen neljan sekunnin (polkupyéra 1) tai kahden sekunnin (polkupyora 2)
ajan varmistaakseen, ettd nopeussignaalia ei enaa laheteta. Laite ottaa nama ylimaaraiset 2 tai 4
sekuntia huomioon laskennoissa.

MAX HUIPPUNOPEUS 0,0 — 199,9 km/h (tai 120,0 mailia/h) +/- 1 %
Nayttaa viimeisen nollauksen jalkeisen huippunopeuden.
AVG KESKINOPEUS 0,0-199,9 km/h (0,0-120,0 mailia/h) +/- 0,1 %

1. Keskinopeus saadaan jakamalla DS-arvo RT-arvolla. Keskinopeus lasketaan edellisen nollauksen
ja sen hetkisen sijainnin valilta.

2. Naytossa nakyy "0.0", jos RT on alle nelja sekuntia. Keskinopeusarvoa paivitetdan yhden sekunnin
valein silloin, kun RT on yli nelja sekuntia.

3. Nayttoon tulee virheilmoitus "Err" silloin, kun ajoaika (RT) on yli 100 tuntia tai kun ajomatka (DS) on
yli 1000 km (tai mailia). Nollaa nayttd, jotta laite voi aloittaa uuden keskinopeuden mittaamisen.

ODO 0DO1 (POLKUPYORAN 1 MATKA), ODO2 (POLKUPYORAN 2 MATKA)
(KOKONAISMATKA): 0.0-999999 KM (tai mailia) +/- 1%

1. Matkamittari mittaa matkaa niin kauan, kunnes pyoéralla ajetaan. ODO 1 mittaa polkupydran 1 ja

ODO 2 polkupydran 2 matkaa. on ODO 1- ja ODO 2 arvojen yhteissumma.

2. ODO1-, ODO2- ja arvoja ei voi nollata RESET-toiminnolla.

&) CLOCK 12 TUNNIN TAI 24 TUNNIN KELLO
1:00:00...12:59:59 AM/PM tai 0:00:00...23:59:59 +/- 0,003 %
Laitteessa on seké 12 tunnin etta 24 tunnin kello.

TRPM Nykyinen kierrosnopeus (poljinkierrosta minuutissa) 0-199 rpm +/- 0,1 %

1. Nykyinen kierrosnopeus ilmaisee poljinten kierrokset minuutissa (rpm). Se naytetaan oikeassa

AVG RPM Keskiméaariinen kierrosnopeus

MAX RPM Maksimikierrosnopeus

@ TM Ajoajan alaslaskenta

ylakulmassa ja se paivittyy yhden sekunnin valein.

2. Normaali nayttdalue on 0-199 rpm (1 rpm:n vélein). RPM-tieto nollautuu neljan sekunnin jalkeen
siitd, kun polkimet lakkaavat py6rimasta.

0-199 rpm +/- 1,5 %

1. Keskimaarainen kierrosnopeus on poljinkierrosten kokonaisméaara jaettuna yhteen
poljinkierrokseen tarvitulla ajalla. Se ei ole riippuvainen nopeudesta. A-RPM-arvo lasketaan
viimeisesta nollaustoimenpiteesta alkaen ja se paivitetdan yhden sekunnin valein.

2. Naytossa nakyy "0", jos yhteen poljinkierrokseen tarvittu aika on alle kuusi sekuntia tai poljinten
kokonaiskierrosméaara on alle 10.

3. Naytossa nakyy "Error", jos poljinten kokonaiskierrosmaara on yli yksi miljoona tai yhteen
poljinkierrokseen tarvittu aika on yli 100 tuntia. Naytté on nollattava, jotta laite voi aloittaa
laskemisen uudestaan.

0-199 rpm +/- 1,5 %

1. Nayttaa viimeisen nollauksen jélkeisen maksimikierrosnopeuden.

2. Maksimikierrosnopeuden nayttéalue on sama kuin nykyisen kierrosnopeuden.

8/ /8 Nopeusilmaisin

Naytdssa vilkkuu nuoli yléspain "g" silloin, kun ajonopeus on korkeampi kuin keskinopeus, ja nuoli
alaspain g’ silloin, kun ajonopeus on alhaisempi kuin keskinopeus.

ERIKOISTOIMINNOT

M DST Matkan alaslaskenta

0,0-999,9 km (tai mailia)
Kun laskuri saavuttaa nollan, TM-, AVG-, MAX-, AVG_RPM-, MAX_RPM:-tiedot pyséytet&an.

1. MUISTUTUSHALYTYS
Tama toiminto ilmoittaa pyorailijélle, milloin asetettu kilometrimaara on saavutettu (esim. jos
pyorailija valitsee 30 km:n pyorailymatkan, laite alkaa vilkkkumaan @ sitten, kun 30 km on
saavutettu).

2. TESTAUS
Testatakseen toimintoa pyorailija voi asettaa esimerkiksi yhden kilometrin matkan. Painikkeita ei
tarvitse kayttaa ajon aikana. Kun yksi kilometri on saavutettu, laite pysayttaa TM-, AVG-, MAX- ja
AVG_RPM-tiedot automaattisesti.

0:00:00...99:59:59

1. Ajoajan alaslaskentatoiminto muuttaa TM-toiminnon ylosl nasta al naksi. Kun aika
kuluu umpeen (arvo on nolla), laite vilkkuu muistutukseksi pyorailijalle ja pysayttaa DST-, AVG-,
MAX-, MAX_RPM- ja AVG_RPM-tiedot.

2. Katso ohjeet ajoajan alaslaskentatoimintoon kohdasta Matkan alaslaskenta

> 1.Kun DS T-tilassa: nollaa automaattisesti DST-, TM-, AVG-,
MAX-, AVG_RPM-/MAX_RPM-tiedot.

2. Alkaa laskea alaspdin automaattisesti pyorailyn aikana.

3. Kun laskin saavuttaa nollan, symboli vilkkuu naytolla ja
kaikki tiedot pysaytetaan. Taman jalkeen oletustiedot
palautetaan DST-ndyttoon.

4. Nollaa kaikki tiedot ja poistu @DS T -tilasta painamalla
MODE-painiketta kolmen sekunnin ajan.

Vain DST-tila

Distance count
down setting
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1. Kun@ TM-tilassa: nollaa automaattisesti DS T-, TM-, AVG-,
:  MAX-AVG_RPM-/MAX_RPM-tiedot.
¢ 2.Alkaa laskea alaspdin automaattisesti pyorailyn aikana.

3. Kun laskin saavuttaa nollan, symboli vilkkuu naytélla ja
kaikki tiedot pysaytetaan. Taman jalkeen oletustiedot
palautetaan@JTM-ndyttoon.

4. Nollaa kaikki tiedot ja poistu MITM-tilasta painamalla
MODE-painiketta kolmen sekunnin ajan.

VIANMAARITYS
os laitteessa iimenee hairi6ita, lue ohjeet alla olevasta taulukosta ennen laitteen viemista korjattavaksi.
ONGELMA TARKASTUSKOHTEET TOIMENPIDE
Ei nayttoa 1. Onko paristo tyhja? 1. Vaihda paristo.
2. Onko paristo asetettu vaarin pa kalleen? | 2. Varmista, etté pariston positiivinen napa on
paristolokeron kantta vasten.
Ei néiyta nopeutta 1. Onko Iallte kallbr0|n_t_|nf_a_yto_§sa tai 12h 1. Tee laitteen asetustoimenpiteet
tai antaa kellonajan asetusnaytéssa? loppuun (ks. kohta Laitteen asetukset).
virheel ista 2. Onko magneetin ja anturin valinen 2. Katso kohta Asennus (kuvio C-1 ja D-4)
tietoa etaisyys ja asento oikea? ja saada anturin etaisyys ja asento
3. Onko renkaan ymparysmitta asetettu uudelleen.
oikein? 3. Aseta oikea renkaan ymparysmitta (ks.
4. Onko anturi liian kaukana tai vaarassa kohta renkaan ymparysmitta).
kulmassa? 4. Katso kohta Asennus (kuvio D-3) ja
5. Onko lahettimen paristo lopussa? saada lahettimen kulma ja etaisyys
6. Onko lahettyvilla mittarin toimintaan uudelleen.
vaikuttavaa hairidlahdetta? 5. Vaihda paristo uuteen.
6. Poistu hairidlahteen |ahettyvilta.
. Alusta laite uudestaan (ks. kohta Laitteen
Naytt on
pimeana asetukset).
Epétavali Onko laite jatetty alttiiksi auringonvalolle Aseta laite varjoon, jotta nayttd palautuu. Tama
patavalinen pitkaksi ajaksi si loin, kun pyéra I ei ole ei haittaa laitteen toimintaa.
TEYE kayto
Hidas nayttd Onko lampétila alle 0 C?s Laite palautuu normaaiiin toimintaan lampétilan
noustessa
VAROITUKSET

1. Laitetta voidaan kayttaa sateella, mutta sitéa ei saa upottaa veteen.

2. Ala altista laitetta suoralle auringonvalolle silloin, kun pyéra ei ole kaytdssa.

3. Laitetta ja sen varusteita ei saa purkaa.

4. Tarkista anturin, magneetin ja laitteen etdisyydet ja asennot saanndllisesti.

5. Puhdista pidikkeen kosketuspinnat ja laitteen takaosa saanndllisesti.

6. Laitteen ja sen varusteiden puhdistukseen ei saa kayttaa ohenteita, alkoholia tai bensiinia.
7. Keskity pyordilyn aikana liikenteeseen, éla laitteen ndyttéjen lukemiin.

Anturi ja lahetin: Kosketukseton magneettianturi, jossa langaton lahetin.
Paristotyyppi ja pariston kayttoika: Yksi 3 voltin CR2032-paristo. Kaytt6ika noin 2 vuotta kun
laitetta kaytetaan keskimaarin 1,5 tuntia paivassa
(Alkuperainen, tehtaalla asetettu paristo voi kestaa
lyhyemman ajan kuljetus- ja varastointiajasta johtuen.)
46 x 54 x 16,5 mm/31,5 g

1 mm-3999 mm (1 mm n vélein)

Laitteen mitat ja paino:
Renkaan ymparysmitta:

Kayttolampotila: 0-50 °C
Sailytyslampotila: -10-60°C
SvenSka strémmen genom att trycka pé& knappen MODE 0. AVG RPM Genomsnittlig RPM 0-199 rpm +/- 1,5 % — - —
FUNKTIONSATERSTALLNING 1. Genomsittligt antal RPM beréknas med utgangspunkt i det totala antalet pedalvarv delat med A z il H[j Hﬂ ,'} ”
< A > ’ Hall knappen MODE® intryckt tills LCD-siffran nollstélls. Lagrade varden for AS, DS, RT och MS pedalvanfystlden . . . . . L g tiw) L3 Ioow i lii} LA
DS INE A <HANDHAVENDE> kommer att nollstallas. (Denna ar oberoende av hjulrotationstiden). A-RPM beréknas fran den senaste RESET-atgarden fram mlﬂﬂl'lﬂ m I Tlﬁlmnm_' ™
= . A~ till mattilifallet och uppdateras ungefar en gang per sekund. 11 1] L"IJI (Il
NOIISta"nlng Byta fO nster HJ.UIE_XE;[aé%mN!ﬁ%E;S 2. Vardet 0 visas nar pedalvarvstiden ar under sex sekunder eller nar det totala antalet pedalvarv & = |L|U.L|L| » UJ. § l» L
T 5 i - " i i . farre an tio. (Inga av dessa tva varden visas pa skarmen.) N 7
& N | 1oy s MODE @ kpappen Sputa a e T veniln befnor i i i e purkt noro i marke, oot mareraderma g o symion ysas o det 0l anal b, a ver e ifon e pecahansidenss  EndostThage e T-Nar do gar i BT ige:
< @ l @; h(%cpapﬁ” nasta fénstréarppen oratt kommer tillbaka till sin lagsta punkt. Markera den andra punkten p& marken. Mat avstandet mellan Gver 100 tlmmar.. Nollsta | for att borja om frén borjan. . R B Automatisk dterstéllning av data fér DS, TM, AVG/ MAX
) “l markeringarna. Ange detta varde for att stélla in hjulets omkrets. MAX RPM Maximal RPM L 0-199 rpm +/- 1,5 % ¢ /AVG_RPM/MAX_RPM.
\ Nollstilla firddata ® Referenstabell (Fig. b): Anvand ett Iampligt omkretsvarde i tabellen. 1. Har anges det storsta RPM-vérdet efter den senaste RESET-atgérden. < 2. Automatisk start for nedrékning vid cykling
A nowe SE: @ ; BYTE AV HUVUDENHETENS BATTERI 2. v|sn|ngsuptewallet for max_llmal RPM &r samma som den aktuella takten. 3. Vid nedrékning till noll, @blinkande symbol och stopp
. I%Ck gﬁhi gésue'mﬁd'\é'rODE o 1. Symbolen "{Q" visas nar batteriet nastan ar sl ut. /8 HaStlgh,et§maer.r ) T ! ) for alla data, sedan® TM-atergang till standarddata
Tryck och hall inne MODE® + SET @ DST. TM, MAX, AVG, M-RPM, 2. Byt ut batteriet mot ett nytt batteri inom nagra dagar efter att symbolen bérjat vis as. Ha;f'?hlms’,?'l"‘f,”b;&k blinkar nar den aktuella hastigheten ar hdgre an genomsnittshastigheten och 4. Hall knappen intryckt i tre sekunder for att aterstalla alla
knappama i 3 sekunder for aft starta om &@{?Zs} -RPM DATA) 3. Alla data kommer att férsvinna nar batteriets byts ut, men med den hér datorn kan du pa nytt ange nedatpilen "B bl nkar omvant. data och lamna @)TM-nedrikningsléget
datorn varden for ODO1 och ODO2 sedan det senaste batteribytet och som du skrivit upp innan du tar

Justera hjulstorlek
(endast i ODO)

T Tryck och hall inne MODE @
5S) knappen i 5 sekunder

Tryck MODE @
knappen for att
justera vardet

‘ Justera varde

Hoppa till nasta siffral| — Gain i funktion
Tryck och hall inne MODE @ DST eller
knappen i 2 sekunder ™

@:ﬂs Tryck och hall inne MODE @
S .
knappen i 5 sekunder

Hoppa till nasta
funktion

Tryck pa SET ®
knappen for att hoppa

@IDST eller
™

Tryck och héll inne MODE @

Avsluta funktion]

5 till nasta funktion 3S)  knappen i 3 sekunder
Avsluta Nollstéllning av data
@ installningar @
) Tryck pa SET ® knappen Ae Tryck SET ® knappen for
2s) i2sekunder att ga in i Installningslage
Q

=

INITIERA DATORN
1. Ett batteri sitter redan monterat i datorn fran fabrk.

Tryck pa knapparna MODE® och SET@samtidigt i mer an tre sekunder for att initiera datorn och ta

bort alla data. VIKTIGT: Var noga med att initiera datorn innan den ska bérja anvédndas, annars

kan den fungera felaktigt.
2. LCD-segmenten kommer att testas automatiskt efter att enheten har initierats.
3. Tryck pa knappen MODE @ fér att avsluta LCD-testet. Dérefter visas den blinkande texten "KM/,

PA/AV-AVKANNING FOR HUVUDENHETEN
Datorn har en sarskild avkanningsmekanism (patentsokt) for att storningar inte ska uppsta nér
huvudenheten tas bort fran hallaren. Huvudenheten kan bara ta emot hjulsignalen nar den sitter pa
hallaren.

AUTOMATISK START/STOPP OCH AUTOMATISK PA/AV
Datorn borjar automatiskt mata data nar cyk ingen pabdrjas och slutar mata data nar cyklingen avslutas.
Den blinkande symbolen €é22)" anger att datorn &r i startlége. | batterisparsyfte kommer datorn att
stangas av och endast visa "&) "-data nér den inte har anvants pa cirka 20 minuter. Du sténger av

bort det gamla batteriet.
4. Sétt i ett nytt CR2032-batteri och starta huvudenhet en.

€G22 AKTUELL HASTIGHET 0,0-199,9 km/h eller 120,0 mph +/- 1 % (normalt)
1. Den aktuella hastigheten visas alltid pa den 6vre displayen vid cykling. Har visas den aktuela
hastigheten upp till 199,9 km/h eller 120,0 mph (fér hjuldiametrar dver 24 tum).
2. Nar cyklingen avslutas kommer hastigheten att visas i fyra sekunder for cykel 1 och i tva sekunder for
cykel 2 som bekréaftelse pa att inga fler hjulsignaler har skickats.
DST: TRIPPMATARE 0,00 — 999,99 km eller miles +/- 0,1 %
Med DS-funktionen mats strackan sedan den senaste RESET-atgarden sa lange cykeln kors.
TM: KORTID 0M00,08-59M59,9S, 1HOOMO0S-99H59M59S +/- 0,003 %
1. RT anger den totala kortiden efter den senaste RESET-atgarden. T-RT anger den totala kortiden fran
det att datorn borjade anvandas och kan inte nollstéllas med RESET.
2. Matningen startar automatiskt nar cyklingen inleds, och fortsatter i fyra sekunder for cykel 1 och i va

sekunder for cykel 2 som bekréftelse pa att inga fler hjulsignaler har skickats nar cyk ingen har avslutats.

Denna dator aterstaller dock de tillagda tva eller fyra sekunderna automatiskt.
MAX STORSTA HASTIGHET 0,0-199,9 km/h eller 120,0 mph +/-1%
Hér anges den storsta hastigheten efter den senaste RESET-atgarden.
AVG GENOMSNITTSHASTIGHET 0,0-199,9 km/h eller 120,0 mph +/- 0,1 %
1. Véardet beraknas genom att DS delas med RT. Genomsnittsdata beréknas fran senaste RESET fram
till mattilifallet.
2."0.0" visas nar RT &r mindre an fyra sekunder och uppdateras med cirka en sekund narRT ar dver
fyra sekunder.
3. En "Err"-symbol visas om RT &r éver 100 timmar eller om DS &r 6ver 1 000 km (eller miles). Nollstall
enheten for att borja om fran borjan.

ODO 0DO1 OCH ODO2 : CYKEL 1 OCH CYKEL 2
1. Vagmataren anger den totala kdrstrackan sa lange cykeln kors, oavsett om cykel 1 eller 2 har sn
vagmatare ODO 1 eller ODO 2 individuellt. O &r summan av ODO 1 och ODO2.
2.0DO0O1,0DO 2 eller data kan inte nollstallas med RESET.
@ CLOCK 12-TIMMARS AM/PM KLOCKA ELLER 24-TIMMARSKLOCKA
1:00:00 — 12:59:59 AM/PM eller 0:00:00 — 23:59:59 +/- 0,003 %
_ Tiden kan visas i tolvtimmars AM/PM-format eller i 24-timmarsformat.
+ RPM Aktuell RPM (Revolutions Per Minute) 0-199 rpm +/- 0,1 %
1. Aktuellt antal RPM ar antalet pedalvarv per minut (rpm). Vardet visas vid den 6vre hdgra ikonen och
uppdateras varje sekund.
2. Det allmanna visningsintervallet ar fran 0 t1l 199 rpm i steg om 1 rpm. Aktuella RPM-data nollstalls
efter fyra sekunder nar axeln inte ror sig.

SPECIALFUNKTIONER FOR ANVANDARE

DST Avstandsnedrikning 0,0~999,9 km eller miles
Vid nedrakning till noll stoppas data fér TM, AVG, MAX, AVG_RPM, MAX_RPM
1. PAMINNELSELARM
Om cyklisten till exempel vill cykla 30 km och stéller in 6nskad stracka sa blinkar datorn & efter
30 km
2. FOR TEST
Om cyklisten till exempel stéller in 1 km testavstand behéver inga knappar mandvreras vid cykling.
Efter 1 km stoppas data for TM, AVG, MAX, AVG_RPM automatiskt sa att de sedan kan avlasas.
@ TM Nedrikning av kortid OH: 00M: 00S~99H: 59M: 59S
1. Med funktionen for nedrékning av tid andras TM-funktionen fran upp till nedrakning. Den blinkar @]
ocksa som paminnelse ti | anvandaren, och data for DST, AVG, MAX, MAX_RPM och AVG_RPM
stoppas nar nedrakningen ar klar.
2. For funktionen for nedrakning av tid, se beskrivningarna for stracka.

FELSOKNING
Kontrollera fbuande innan du lamnar in enhetfn pa repg_r;ation.
PROBLEM KONTROLLERA LOSNING
Displayen &r | 1. Ar batteriet slut? 1 Bytutbatteriet. » R
tom 2. Ar batteriet felaktigt installerat? 2. Kontrollera att batteriets positiva pol &r r ktad
_ mot batteriluckan.
Inga 1. Ar datorn i "Installningslage"? 1. Se avsnitt om Installning och slutfor
hastighets- 2. Sitter sensor och magnet ratt emot instéliningarna.
data eller varandra och &r avstandet ratt mellan |2 se aysnitt Installation (fig. C-1 och D-4) och

dem?
. Ar avstandet for langt mellan sensor | 4
och dator, sitter sensorn i ratt vinkel?

[felaktiga data justera position och avstand.

. Se avsnitt Installation (fig. D-3) for att justera
avstand och vinkel mellan dator och sensor.

I

5. Borjar sensorbatteriet att ta slut? Ny X
6. Finns det nagon stérningskalla i 5. Bytuttill ett nytt batteri.
narheten? 6. Forflytta dig fran stérmingskallan.

Se "KONFIGURATION AV HUVUDENHET" och

Oregelbunden ¢ 5
initiera datorn igen.

visning

Har du lamnat huvudenheten i direkt

DT solljus nar du inte har anvant cykeln pa

Placera huvudenheten i skuggan for att aterstallaj

Endast DST-lage

Distance count
down setting

.N&r du gér till @ DS T-lage:

Automatisk dterstallning av data for DST, TM, AVG/
MAX /AVG_RPM/MAX_RPM.

2. Automatisk start for nedrakning vid cykling

3. Vid nedrékning till noll, blinkande@symbol och stopp

for alla data, sedan @] DS T-atergéng till standarddata
4. Hall knappen intryckt i tre sekunder for att aterstélla
alla data och lamna @]DST-nedrékningslaget

I e lange? den till normalskick. Inga data paverkas.
Displayen &r | Ar temperaturen under 0°C (32°F)? Enheten kommer att aterga till normalt lage nar
langsam temperaturen stiger.

HANTERING

Denna dator kan anvandas i regn men far inte anvandas under vatten.

Lamna inte huvudenheten i direkt solljus nar du inte anvander cykeln.

Montera inte isér huvudenheten eller dess tillbehér.

Kontrollera den inbérdes positionen och avstanden mellan sensorn, magneten och huvudenheten
regelbundet.

Rengér hallarens kontakter och huvudenhetens undre del regelbundet.

Anvand inte thinner, alkohol eller bensin for att rengéra huvudenheten eller dess tillbehdr nar de blir
smutsiga.

7. Ha alltid uppmérksamheten pa vdgen och trafiken nér du cyklar

Sensor: Magnetisk sensor

Batteri: 3V batteri x 1 (CR2032), batteriet haller cirka 2 ar (baserat pa 1,5
timmars anvandning per dag).

Ungefar 3 ar. (Originalbatteriet fran fabrik kan halla kortare tid pga.
frakt och lagertid).

45.8 x 54 x 17.2mm / 31.5g

Omm - 3999mm (1 mm steg)

0°C ~50°C (320 F ~ 122° F)

-10° C ~ 60° C (14° F ~ 140° F)

oo AN~

Batteriets livstid:

Dimension/Vikt:
Instéllning av hjulomkrets:
Drifttemperatur:
Forvaringstemperatur:



